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1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1 PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania ogélne dotyczgce wykonania i odbioru robét
budowlanych.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogolne odnosi sie do wymagan wspélnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktére zostang wykonane w ramach
kontraktu: .. TEREN REKREACYJNY PRZY ZSP NR.5 W PIOTRKOWIE TRYBUNALSKIM "STREFA REKREACJI STREET
WORKOUT PARK WYZWOLENIE".

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspdlne dla robét objetych
specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentéw robot wymienionych w punkcie 1.2.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

e Obiekt budowlany:

- budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

- budowle stanowigca catos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzgdzeniami,

- obiekt matej architektury
Chodnik - wyznaczony pas terenu przyjezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego
zakonczeniu.

e Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbioréow robot, przekazywania polecen i innej korespondenciji technicznej
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

e Inzynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie
kontraktem.

e Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

Koryto - element uformowany w budowli w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

e Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowag
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

e Nawierzchnia utwardzona - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu pieszego, badz
kotowego.

e Nawierzchnia bezpieczna - nawierzchnia poliuretanowa wykonana metodg bez spoinowa.
Nawierzchnia ma funkcje minimalizowania ryzyka urazéw, obtar¢ oraz amortyzacji upadkow.
Nawierzchnia bedaca mieszaning odpowiednich rodzajow granulatow gumowych z lepiszczem
poliuretanowym (SBR+EPDM), zapewniajgca wiasciwe parametry dla stref swobodnego upadku (
parametr HIC ) wyznaczonych dla poszczegdlnych urzgdzen do éwiczen.

e Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.



e Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktadac sie z jednej lub dwéch warstw.

e Podbudowa pomocnicza - dolna cze$s¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajgcg lub odcinajaca.

o Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

o Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okre$lony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.

o Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokoSci
przemarzania.

¢ Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

e Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentaciji projektowe;.

e Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

« Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

e Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu budowy.

e Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjnag
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowg, utrzymaniem oraz
ochrong budowli lub jej elementu.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt, bezpieczehnstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, ST
i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne
punktéw gtownych trasy oraz reperow, dziennik budowy, projekt budowlany, dwa egzemplarze dokumentagc;ji
projektowej wykonawczej i dwa komplety ST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczego6towych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa:

a) Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowg dokumentacje projektowg oraz

projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

b) Dokumentacje Projektowg Powykonawczg, do opracowania przez Wykonawce:
Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni projekt organizacji ruchu na czas budowy oraz
opracuje geodezyjng dokumentacje powykonawczg obiektu w 4 egzemplarzach.
Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze sie konieczne uzupetnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiajgcego, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i ST na wiasny koszt
w 4 egzemplarzach i przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnosc¢ robét z dokumentacijg projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera
stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy



tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych
dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w Warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywal btedow lub opuszczehh w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéow
budowli muszg wykazywaé zgodnos¢é z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni
zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki
ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych. W
miejscach przylegajgcych do drog otwartych dla ruchu. Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji robot.
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub doébr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do
tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopdéw i drog dojazdowych,

srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscig powstania pozaru.

Wykonawca jest wytworcg odpaddéw zgodnie z ustawg o odpadach i winien uzyska¢ stosowne zezwolenia
przez rozpoczeciem robot. Wszelkie materiaty nie nadajgce sie do powtérnego wykorzystania i/lub okreslone
w ST do wywiezienia na sktadowisko Wykonawcy mogg by¢ usuniete za zgodg Zamawiajgcego i w miejsce
zaakceptowane przez Zamawiajgcego po uzyskaniu przez Wykonawce stosownych uzgodnien. Wykonawca
W cenie usuniecia wyzej wymienionych materiatdw winien uwzgledni¢ koszty utylizacji materiatéw
odpadowych i inne koszty zwigzane z tg dziatalnosciag (np. optaty za wysypisko).



1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywag,
wymagany nha podstawie odpowiednich przepisdw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét bedg mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢
zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie
tych materiatdbw od witasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz bedacych witascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane witadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi
i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowa. Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty
w sposoéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca
a witascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.



1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inzyniera. Wykonawca bedzie
utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposdéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia,
a w przypadku bezposredniego zagrozenia zycia i zdrowia natychmiast po wystgpieniu tego zagrozenia.

1.5.11. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robaét.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposéb
ciggly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane
z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjgtkiem przypadkéw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.12. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ majg
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce réwny
lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia
i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Rdznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.13. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport,
oraz inne urzadzenia towarzyszgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w czesci: ,Zaplecze
Zamawiajgcego".

1.6. MATERIALY

1.6.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do
robot. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak réwniez odpowiednie
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow. Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrédta
nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniajg wymagania ST w czasie realizacji robot.

1.6.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materiatéw
ze zrédet miejscowych wigczajgc w to Zzrodta wskazane przez Zamawiajgcego. Jest zobowigzany dostarczyé
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zrodta.



Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajgc
aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzgdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw
pochodzacych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okazg sie
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatdéw do robaét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskania materiatdw miejscowych
bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywaciji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan
umowy lub wskazan Inzyniera.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera. Eksploatacja
zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

1.6.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatdbw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie
odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

1.6.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 dni przed
uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez zgody Inzyniera.

1.6.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do roboét, bylty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdbw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
i zaakceptowanych przez Inzyniera.

1.6.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdrnie materiatbw mogg byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatdw mogg byé pobierane w celu sprawdzenia
ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod
wzgledem jakosci.

1.7.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizac;ji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny
gwarantowac¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST
i wskazaniach Inzyniera .



Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢é zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi
jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze byé pdzniej zmieniany
bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

1.8. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkoéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajgce tych warunkéw mogg by¢é dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

1.9. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatébw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami ST, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét. Wykonawca jest odpowiedzialny
za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie
Z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera. Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usuniete przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera, pod
grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

1.10. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.10.1. Program zapewnienia jakosci (nie dotyczy kontraktu)

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania
robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie
z dokumentacjg projektowa, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a. czesc ogolng opisujgca:
e organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robét,
e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,
e sposoéb zapewnienia bhp.,



o wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

e wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposéb oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b. czes¢ szczegdtowg opisujgcy dla kazdego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i urzadzeh stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

e sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegdlnych elementow robot,

e sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

1.10.2. Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngé¢ zatozong
jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatdbw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie
Zz wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan
i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
umowg. Wykonawca dostarczy Inzynierowi s$wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan. Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje
o0 jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen Ilaboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogag
wplyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow
i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

1.10.3. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Badania
wykonane na probkach pobranych bez wiedzy Inzyniera, nie beda brane pod uwage. Pojemniki do
pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone
przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajgcy.



1.10.4. Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania.
Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

1.10.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badanh jak najszybciej, nie pdzniegj
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) bedag
przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez
niego zaaprobowanych.

1.10.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatdbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
Inzynier, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy
innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatéw i robdt z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw witasnych badan kontrolnych jak i wynikdw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier oprze sie
wytgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdow i robét z dokumentacjag projektowg i ST.
Moze rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan
niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan
i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

1.10.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw
i dokumentéw technicznych,
2. atest higieniczny,
3. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
e Polskg Normg lub
e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych oprocz ww. dokumentéw, projekt badz ST wymaga dokumentow
dodatkowych, to kazda dostarczona partia bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w sposéb
jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

1.10.8. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca realizacji kontraktu. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy
w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie
opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska
oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zatgczone do dziennika budowy protokoty



i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy
i Inzyniera. Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegodlnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robét,

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robot,

przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inzyniera,

daty zarzgdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i ostatecznych

odbioréw robat,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robo6t podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentac;ji projektowe;j,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robat,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

¢ wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi
do ustosunkowania sie. Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
Zz zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje
Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robot.

2. Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do ksigzki obmiarow.

3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robot. Winny byé
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce dokumenty:

pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

~ooooTw

5. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje Jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.



1.11. OBMIAR ROBOT

1.11.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowag
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek bfad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich roboét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

1.11.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej. Jesli ST wtasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?
jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekrdj. llosci, ktére majg by¢é obmierzone wagowo, bedg wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

1.11.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne sSwiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

1.11.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom ST Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggty zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera.

1.11.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie
w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty
i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiarow, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

1.11.6. Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, kiore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbidér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu
3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jakos¢ i ilos¢
robo6t ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, ST
i uprzednimi ustaleniami.



1.11.7. Odbioér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

1.11.8. Odbiér ostateczny roboét

e Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera. Odbiér ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robo6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w pkt. Dokumenty
do odbioru ostatecznego.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robo6t z dokumentacjg
projektowg i ST. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w warstwach
ulegajacych zakryciu lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowag i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach

umowy.

e Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokédt odbioru ostatecznego
robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje projektowg powykonawczg podstawowsg, z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. Specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

3. Recepty i ustalenia technologiczne,

4. Dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5.  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

7. Opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzgdzen,
9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza,
10. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robdt. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedag
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

1.11.9. Odbiér pogwarancyjny (oznacza Swiadectwo Wykonania Warunkéw Ogélnych Umowy)



Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 1.11.8. ,Zasady odbioru ostatecznego robot".

1.12. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogdlne

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg

ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg

ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub

kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania

sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej. Ceny

jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

e Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

o Warto$¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

e Warto$c¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

o Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e Podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

1.13. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (tekst jedn. Dz. U. z 2013 p0z.1409)
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r o ochronie przyrody (Dz.U. nr 92 z 2004 poz. 880)

3. Ustaw z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dziennik Ustaw Nr 62, poz. 627) z
pozniejszymi zmianami i aktami wykonawczymi;

4, Ustawa z 27 kwietnia 2001 r o odpadach - (Dziennik Ustaw Nr 62, poz. 628)
z poézniejszymi zmianami i aktami wykonawczymi (Wykonawca jest w mys$l ustawy wytworcg
odpaddéw powstajgcych w wyniku realizacji przedmiotu umowy. W zwigzku z powyzszym cigzy na
nim obowigzek prawidlowego zagospodarowania odpadoéw tzn. zapewnienia odpowiednich
warunkéw zbierania odpadéw w miejscu ich wytworzenia oraz transportu z miejsc wytworzenia do
miejsc magazynowania, odzysku lub unieszkodliwienia, zgodnie z posiadanymi w tym zakresie
decyzjami);

5. Rozporzadzenie MS z 29.07.2004 w sprawie dopuszczalnych pozioméw hatasu w $rodowisku
(Dziennik Ustaw Nr 178, poz. 1481);

6. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 20 lipca 2002 r. w sprawie sposobu realizagji
obowigzkéw dostawcow sSciekdw przemystowych oraz warunkéw wprowadzania $ciekéw do
urzgdzen kanalizacyjnych (Dz. U. Nr 129, poz. 1108);;

7. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U. Nr
80/2003 poz. 717) wraz z pozniejszymi zmianami

8. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz. U. Nr 100/2000 poz. 1086) wraz
z pdzniejszymi zmianami

9. Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953 - Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego
dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia.

10. Dz. U z 2002 r. poz. Nr 75 poz. 690; - Rozporzgdzenie ministra Infrastruktury w sprawie warunkow,
jakim powinny odpowiadac budynki i ich sytuowanie z pézn. zmianami

11. Dz. U. Nr 82, po6z, 930 - Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z 14 marca 2000 r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych

12. Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami - Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach
publicznych, z p6zn. Zmianami tekst jednolity Dz. U nr 2004/2004 poz.2086

13. Dz. U. Nr 47 z 19 marca 2003 r., poz. 401 - Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

14. Dz. U. Nr 62 poz. 628 z pOzniejszymi zmianami - Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach.

n



15. Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881 - Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
16. Dz. U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1389 - Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w
sprawie okreSlenia metod i podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego obliczania
planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztéw robét budowlanych okreslonych
w programie funkcjonalno — uzytkowym
17. Dz. U nr 2002/2004 poz. 2072 - Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w
sprawie okreslenia szczegdétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych
18. Dz. U nr 62/2001 poz. 627 z pézn. zmianami — ustawa Prawo ochrony $rodowiska
19. Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych i Lesnictwa z dnia 28 kwietnia
1998 r. w sprawie dopuszczalnych wartosci stezen substancji zanieczyszczajgcych w powietrzu (Dz.
U. nr 55, poz. 355).
20. Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych i Leénictwa z dnia 13 maja
1998 r. w sprawie dopuszczalnych pozioméw hatasu w srodowisku (Dz. U. nr 66, poz. 436).
21. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju regionalnego i Budownictwa z 2.04.2001 w sprawie geodezyjnej
ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz ZUDP.
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku stosowania wymogéw okreslonych prawem polskim.
Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do odpowiedzialnosci za
spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzeh lub
metod.

2. ODTWORZENIE | WYZNACZENIE PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

2.1 PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
rob6t pomiarowych w ramach kontraktu: TEREN REKREACYJNY PRZY ZSP NR.5 W PIOTRKOWIE TRYBUNALSKIM
"STREFA REKREACJI STREET WORKOUT PARK WYZWOLENIE".

2.2.ZAKRES STOSOWANIA ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.2.

2.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt wymienionych w pkt.

1.3.

Szczegoétowy zakres robot obejmuje :

o wytyczenie w oparciu o zaktualizowang przez Wykonawce osnowe geodezyjng punktéw
geodezyjnych powierzchni projektowanej strefy rekreacyjne;.

2.4.OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszym ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami, wytycznymi i okresleniami
podanymi w pkt. 1.13.

2.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i poleceniami Inzyniera. Ogoélne wymagania robét podano w pkt. 1.5. ,0gdlne
wymagania dotyczgce robot”.

2.6. MATERIALY



Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Do stabilizacji punktéw osi trasy nalezy uzywaé :

e palikbw drewnianych Ilub rurek stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w gruntowym pasie
rozdziatu,

e gwozdzi z folig lub pretéow stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w nawierzchni asfaltowe;.

Do stabilizowania punktéw wysokoSdciowych - reperow roboczych (kiedy zajdzie potrzeba ich

odtworzenia lub zageszczenia ), nalezy uzy¢ stupkéw betonowych.

Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych budowlach wzdtuz trasy.

Do wyznaczenia przekrojow poprzecznych mozna uzywac palikdw drewnianych lub rurek albo pretéw

stalowych. Do wykonania opiséw i oznaczen punktéw mozna uzywaé farby chlorokauczukowej w

dowolnym kolorze oprécz biatego.

2.7.SPRZET

Roboty pomiarowe nalezy wykona¢ nastepujgcym sprzetem geodezyjnym gwarantujgcym doktadnosci
podane w pkt.5 - teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe i szpilki

2.8. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w pkt. 1.8. ,Transport”.
2.9.WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe nalezy wykonaé zgodnie z pkt. 1.9. oraz instrukcjami wymienionymi w pkt. 1.10.
niniejszej ST. Zamawiajgcy ma obowigzek przekazaé Wykonawcy ,Materialy geodezyjne” (zawarte
w dokumentacji projektowej) potrzebne do wykonania robét wymienionych w pkt. 1.3.
Roboty obejmujg wykonanie :
e odtworzenia dla potrzeb dokumentacji projektowej,
punktow osi trasy,
punktéw wyznaczajgcych mierzone przekroje poprzeczne,
reperéw roboczych,
wyznaczenia przekrojéow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojéw wediug potrzeb,
zastabilizowania punktow w sposob chronigcy je przed zniszczeniem,
oznakowania robot i jego utrzymanie,
wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i badan.
Wykonawca wykona roboty ujete w ST z zachowaniem wymienionych nizej wymagan :
2. Punkty osi trasy powinny by¢ zastabilizowane materiatami okreslonymi w pkt. 2 i dodatkowo
oznaczone palikami pomocniczymi.
3. Repery robocze powinny by¢ osadzone (w gruncie) lub zlokalizowane (na elementach budowli)
w sposob wykluczajgcy osiadanie.
4. Punkty osnowy pomiarowej i repery powinny by¢ dowigzane dwukrotnym pomiarem do punktow
poligonizacji panstwowej i reperéow panstwowych.
5. Tolerancja odtworzenia (wyznaczenie) punktow :
e 0OdO0-30cm
e dla wysokosci - od 0 do +5 mm
6. Przekroje poprzeczne nalezy wyznaczy¢w miejscach okreslonych w dokumentacji techniczne;j.

2.10. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robdt geodezyjnych zgodnie z wymogami i doktadnosciami
wymienionymi w pkt. 1.10i 2.9.

2.11. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punkiow wysokosciowych jest kilometr (km)
wyznaczonej sytuacyjnie i wysokosciowo oraz zastabilizowania trasy.

2.12. ODBIOR ROBOT



Roboty objete niniejszg specyfikacja odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez
Wykonawce szkicdw, dziennikbw pomiarowych i protokotow wg zasad okreslonych w pkt. 1.11.

2.13. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ za jednostke zgodnie z pkt. 1.12. po dokonaniu odbioru robot wg pkt. 1.11.

Cena jednostkowa obejmuje wykonanie wszystkich niezbednych czynnos$ci okre$lonych w niniejszej ST na
podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych oraz protokétow kontroli  zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST

3. _WYKONANIE WYKOPOW I NASYPOW, PROFILOWANIE | DOGESZCZANIE PODLOZA

3.1.PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
wykopow, nasypow, oraz profilowanie i dogeszczanie gruntu w ramach kontraktu: TEREN REKREACYJNY PRZY
ZSP NR.5 W PIOTRKOWIE TRYBUNALSKIM "STREFA REKREACJI STREET WORKOUT PARK WYZWOLENIE".

3.2.ZAKRES STOSOWANIA ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.2.

3.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt wymienionych

w pkt. 1.3. Zakres robot wg projektu i przedmiaru robot. W sytuacjach niejasnych nadrzedne znaczenie
ma projekt. Roboty ktérych dotyczy niniejsza ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie
robét ziemnych tj.

e Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami podsiebiernymi,

e Zdeponowanie urobku do ponownego wykorzystania lub jego odwdz na miejsce sktadowania,

e Mechanicznie lub reczne odspajanie skat w wykopach lub przekopach z docinaniem powierzchni
skarp i dna wykopow,

Profilowanie i dogeszczanie dna wykopu

Mechaniczne zgeszczenie podtoza,

Wymiana gruntu,

Zasypy gruntem przestrzeni za budowlami z zageszczeniem zasypu,

Uporzadkowanie trenu rozbiorki

3.4.OKRESLENIA PODSTAWOWE

Wykop — dot szeroko- lub waskoprzestrzenny dla posadowienia planowanych budowli, instalacji
podziemnych, oraz miejsca rozbiorki nasypow, watéw lub hatd ziemnych.

Wykop liniowy — wykop wykonywany na wagskim lecz dtugim pasie terenu, kidrego zasadniczym
wymiarem jest dtugosé, np. przy ukfadaniu rurociggéw, obrzezy itp.

Wykop waskoprzestrzenny— wykop o szerokosci dna rownej lub mniejszej od 1,50 m i o dtugosci
powyzej 1,50 m.

Wykop szerokoprzestrzenny — wykop o szerokosci i dlugosci dna wiekszej od 1,50 m.



Plantowanie terenu — wyréwnanie terenu w gruncie rodzimym do zadanych w projekcie rzednych przez
Sciecie wypuktosci i zasypanie zagtebien o sredniej wysokosci Scie¢ i gtebokosci zasypan nie
przekraczajgcej 30 cm, przy odlegto$ci przemieszczenia mas ziemnych do 50 m w robotach
zmechanizowanych i do 30 m w pracy recznej.

Rozplantowanie (odktadu Ilub ziemi wydobytej z wykopu) — jest to mechaniczne lub reczne
rozmieszczenie gruntu warstwg o okreslonej grubosci bezposrednio przy wykonywanym wykopie.
Glebokos¢ wykopu — odlegto$¢ pionowa miedzy dnem wykopu a powierzchnig terenu po zdjeciu
warstwy ziemi urodzajne;j.

Wykop ptytki —wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop sredni —wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki —wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypéw, potozony w obrebie obiektu
budowlanego.

Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu lub wykonania nasypoéw, potozone
poza placem budowy.

Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac zwigzanych z tym
obiektem.

Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
WZOru:

|5 = Pdlpds

gdzie:

Py — gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m?®),

pss — maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z normg BN-77/8931-12.

Wskaznik réznoziarnistosci — wielkos¢ charakteryzujgca zageszczalnos¢ gruntdéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U = dgo/d1o

gdzie:

deo — Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu (mm),

dio — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

Grunt rodzimy — grunt powstaly w miejscu zalegania w wyniku proceséw geologicznych (wietrzenie,
sedymentacja w srodowisku wodnym itp.); grunty rodzime sg zawsze gruntami naturalnymi. Rozrdznia sie
nastepujgce grunty rodzime:

- skaliste,

- nieskaliste mineralne,

- nieskaliste organiczne

Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach (najmniejszy wymiar bloku >
10 cm), ktdrego prébki nie wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg sie (rozmakajg) pod dziataniem
wody destylowanej i majg wytrzymatosé na Sciskanie Re> 0,2 MPa.

Grunt nieskalisty— grunt rodzimy lub antropogeniczny nie spetniajacy warunkow dla gruntu skalistego.
Grunt nasypowy-— grunt naturalny lub antropogeniczny powstaty w wyniku dziatalnosci cztowieka,
np. w wysypiskach, zwatowiskach, zbiornikach osadowych, budowlach ziemnych itp.

Grunt mineralny— grunt rodzimy, w ktérym zawarto$¢ czesci organicznych lom jest wieksza niz 2%.
Grunt organiczny — grunt rodzimy, w ktérym zawarto$¢ czesci organicznych lom jest réwna lub mniejsza
niz 2%.

Grunt spoisty— nieskalisty grunt mineralny lub organiczny, wykazujgcy wartos¢ wskaznika plastycznosci
I[,> 1% lub wykazujgcy w stanie wysuszonym statos¢ ksztattu brytek przy napreeniach > 0,01 MPa;
minimalny wymiar brytek nie moze byé przy tym mniejszy niz 10-krotna wartos¢ maksymalnej Srednicy
ziaren. W stanie wilgotnym grunty spoiste wykazujg ceche plastycznosci.

Pozostate okreslenia - podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
i definicjami podanymi w pkt. 1.4.



3.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania robét podano w pkt. 1.5. ,0gdlne
wymagania dotyczgce robot”.

3.6. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow podano w pkt. 1.6.

3.7.SPRZET
3.7.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow podano w pkt. 1.7.
3.7.2. Dobér sprzetu.

Dla zrealizowania niniejszego zakresu prac przewiduje sie uzycie:
e Koparki 0,25 m?,

Koparko-spycharki 0,15 m*

Spycharki ggsienicowej 55kW,

Spycharki ggsienicowej 74kW,

Réwniarki samojezdnej 74 kW,

Walca wibracyjnego samojezdnego 7,5 t

Samochodu dostawczego,

Samochodu samowytadowczego do 5 ti 5-10t,

3.8. TRANSPORT

3.8.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w pkt. 1.8. ,Transport”.

Wyboér srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego

objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkéw

transportu powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu uzywanego do wykonania robdt.
3.8.2. Doboér srodkéw transportu

Dla zrealizowania niniejszego zakresu prac, uwzgledniajgc nosnos¢ drog wewnetrznych, przewiduje

sie uzycie:

e Samochodu dostawczego,

e Samochodu samowytadowczego 5 ti 5-10t,
e Ciagnik kotowy,

3.9. WYKONANIE ROBOT

3.9.1. Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w pkt. 1.9.

3.9.2. Roboty pomiarowe



Nalezy przeprowadzi¢ zgodnie ze specyfikacja ST nr 1.11., lecz nie rzadziej niz co 20 m.
Szerokos¢ wykopu ziemnego nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej nizo 10 cm,
Rzedne wykopu ziemnego nie mogag rézni¢ sie od rzednych projektowych w wiecej niz 2 cm,

Pochylenie skarp nie moze ré6znic¢ sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

Nieréwnosci dna wykopu i skarp mierzone tatg 3-metrowg nie mogg przekroczy¢ 3 cm .

3.9.3. Wykonanie wykopoéw

Przed przystgpieniem do wykonywania robét ziemnych Wykonawca powinien zapoznac sie z przebiegiem
urzadzen podziemnych, wystepujgcych na odcinku prowadzonych robét. Przebieg tych urzgdzen
Wykonawca oznaczy w terenie za pomocg znakow, zaakceptowanych przez Inzyniera. Zabezpieczenia
skrzyzowah wykopu z urzgdzeniami podziemnymi powinno byé wykonane w sposdb wskazany przez
uzytkownikéw tych urzgdzen i powinno by¢ uwzglednione w stawce jednostkowej robot. Wykonawca
powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza jest mozliwe wytacznie za zgodg Inzyniera,
w korzystnych warunkach atmosferycznych. W odlegtosci co najmniej 2 m. z kazdej strony urzadzenia
podziemnego Wykonawcy nie wolno prowadzi¢ robét ziemnych za pomocg sprzetu mechanicznego,
nawet jesli ustalona gtebokos¢ istniejgcych przewodéw jest poza granicami robdt w ptaszczyznie
pionowej. Wykonawca nie moze bez zgody Inzyniera przekroczy¢ ustalonej granicy prowadzenia
rob6t w ptaszczyznie poziomej. Wykonawca zabezpieczy dojazd stuzb specjalnych (np. strazy
pozarnej)..

Przed przystgpieniem do budowy obiektow i wykonywaniem zasypow nalezy zgodnie z norma
PN-B-12095:1997 przygotowac¢ podioze gruntowe tj:

* oczyscic teren usuwajgc darnine, warstwe humusu i grunty stabonosne

* zagescic¢ powierzchniowg warstwe podtoza

* nalezy spulchni¢ zageszczong powierzchnie podtoza na gtebokos$¢ okoto 5cm

Ksztalt podtoza powinien uwzglednia¢ budowle przewidywane do umieszczenia w nasypie.

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zageszczenia gruntdow rodzimych, zalegajgcych w strefie
podtoza, do gtebokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli wartos¢ wskaznika zageszczenia jest mniejsza
niz

« dla gruntéw spoistych ISW>0.95

« dla gruntéw niespoistych IDW>0.65

Wykonawca powinien dogesci¢ podtoze tak, aby powyzsze wymaganie zostato spetione.

Grunt wydobywany z wykopu powinien by¢ sktadowany po jednej stronie wykopu (min. 1 m od wykopu) lub
wywieziony na odktad. Elementy obudowy wykopoéw nalezy sklada¢ w taki sposdb, aby nie nastgpito ich
samoczynne przesuniecie. Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w
catym okresie trwania robo6t ziemnych i musi by¢ ona zaopiniowana przez Inspektora nadzoru. W czasie
robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny rowkéw odwadniajgcych, umozliwiajgcych
szybki odptyw wéd z wykopu.

3.9.4. Profilowanie i dogeszczanie podioza

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna byé zageszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiednio dla danego rodzaju materiatu, oraz wystepujgcych warunkow. Grubos¢ warstwy
poddanej zageszczeniu powinna by¢ zgodna z ustaleniami pkt. 3.9.4. niniejszej ST. Wilgotnos¢
gruntu zageszczanego, powinna by¢ zblizona do optymalnej. Jesli wilgotnos¢ jest mniejsza o0 2% od
wartosci wilgotnosci optymalnej, zageszczang warstwe gruntu nalezy polewa¢ wodg. Jezeli wilgotnosé
gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o ponad 2 % jej wartosci, grunt nalezy osuszy¢. Sposob
osuszenia przewilgoconego gruntu powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Wykonawca zobowigzany jest do :

e Zageszczanie gruntu o réwnej grubosci, nie wiekszej niz podano w pkt. 3.9.4.

o Warstwe nasypanego materialu zageszcza¢ na catej szerokosci,

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw, zageszczanie warstwy nalezy okreslac za pomocg
oznaczenia wskaznika zageszczenia. Nie powinien on by¢é mniejszy niz 0,97 w gornej warstwie o
grubosci 20 - 25 cm i 0,5 m. gtebokosci. Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy
nie jest wystarczajgce to Wykonawca powinien spulchnié warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci
optymalnej i powtdrnie zagesci¢ . Jezeli powtdrne zageszczenie nie spowoduje uzyskania




wymaganego wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usungé warstwe i wbudowaé nowy
materiat, o ile Inzynier nie zezwoli na ponowienie préby prawidtowego zageszczenia warstwy.

3.10. KONTROLA JAKOSCI | OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady kontroli podano w ST pkt. 1.10.

Przed rozpoczeciem wykopow nalezy sprawdzié prawidlowos¢ wykonania robdt pomiarowych i robdt

przygotowawczych wg nastepujgcych zasad :

Sprawdzenie robot przygotowawczych - czy przesunieto przewody podziemne kolidujgce z prowadzonymi

robotami oraz czy w sposob trwaty oznakowano przewody podziemne krzyzujgce sie z wykopami, czy

teren pod korpus budowli zostat oczyszczony z pni drzew, pozostatosci po robotach rozbiérkowych

itp. Czy zdjeto i zabezpieczono ziemie wurodzajng, c¢zy zapewniono odprowadzenie wod

powierzchniowych i gruntowych, czy wykonano i oznakowano drogi objazdowe czy istnieje mozliwosc

dojazdu stuzb specjalnych (np. straz pozarna). W czasie wykonywania rob6t nalezy sprawdza¢ z

czestotliwoscig, gwarantujgcg nalezyte wykonanie robdt, czy odwodnienie i usytuowanie wykopéw

odpowiada wymaganiom, okreslonym w pkt. 3.9.3. Po wykonaniu robét nalezy zbadaé¢, czy pod

wzgledem ksztattu i wykonczenia oraz dokfadnosci wykonania, czy wykopy nie przekraczajg tolerancji

okreslonych w pkt. 3.9.2. , oraz zbadac¢ stopien zageszczenia.

Sprawdzenie wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w

niniejszej specyfikacji. Przydatno$¢ materiatlu do wbudowania w nasypy potwierdza Inzynier na podstawie

przediozonych przez Wykonawce badan. W razie watpliwosci Inzynier moze zleci¢ Wykonawcy wykonanie

dodatkowych badan sprawdzajgcych. Badania te powinny by¢ przeprowadzone na préobkach pobranych

z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrodia.

W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastepujgce wiasciwosci :

e sktad granulometryczny wg PN-B-04481 ; 1988

zawartos¢ czesci organicznych wg PN-B-04481 ; 1988

wilgotnos¢ naturalng wg PN-B-04481 ; 1988

wilgotnos¢ optymalng i maksymalng gestos¢ objetosciowg szkieletu gruntowego wg PN-B-04481;1988

granice ptynnosci wg PN-B-04481 ; 1988

kapilarnos¢ bierng wg PN-B-04493 ; 1960

Badania kontrolne prawidtowosci wykonania nasypow polegajg na sprawdzeniu :

e odwodnienia nasypu (spadkéw - 6% - pobocza)

e grubosci warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu - nie rzadziej niz jeden raz na 1 odcinek
warstwy.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia powinno wykona¢ sie zgodnie z normg BN-77/8931-02.

Zageszczenie nalezy sprawdzac nie rzadziej niz jeden raz w trzech losowo wybranych punktach lecz

nie rzadziej niz 1 raz na 5000 m2. Prawidlowo$¢ zageszczenia powinna by¢ potwierdzona przez

Inzyniera.

3.11. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST nr 1.11.. Wykopy,
jak i nasypy uznaje sie wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, wymogami niniejszej ST, jezeli
wszystkie wyniki badan, przeprowadzone wg ustalen ST beda pozytywne.

W przypadku, gdy choé¢ jeden element badahn wykonano niezgodnie z wymaganiami, Wykonawca
zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z wymaganiami i przedstawi¢ je do ponownego
odbioru

3.12. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST nr 1.12 Ptatnos¢ na podstawie jednostki obmiaru w pkt. 3.11
nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i wynikami badanh.

Cena wykonanych wykopow obejmuje :

e prace pomiarowe, zabezpieczenie dojazdu stuzb specjalnychi dojs¢ do posesiji,

e dowiezienie sprzetu,

e wyznaczenie granicy robot i oznaczenie tras urzgdzen podziemnych,

e wykonanie wykopu i wywiezienie gruntu poza teren budowy bgdz przemieszczenie w nasyp,



przeprowadzenie wymaganych badan,

wykonanie niezbednego odwodnienia na czas robdt,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

zageszczenie powierzchni wykopu,

wbudowanie gruntu, formowanie nasypu i zageszczenie zgodnie z wymogami Specyfikacji
Technicznej, wyréwnanie powierzchni nasypu, nadanie profilu i poziomu.

e odwiezienie sprzetu, uporzgdkowanie terenu robdt.

4. WARSTWY KONSTRUKCYJNE PODBUDOWY

4.1.PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem podbudowy pod nawierzchnie w ramach kontraktu.. TEREN
REKREACYJNY PRZY ZSP NR.5 W PIOTRKOWIE TRYBUNALSKIM "STREFA REKREACJI STREET
WORKOUT PARK WYZWOLENIE".

4.2.ZAKRES STOSOWANIA ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2.

4.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét wymienionych w pkt. 1.3.,
zwigzanych z wykonaniem warstw odsgczajgcych i podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie

i obejmujg wykonanie::

e wykonanie warstwy odsaczajgcej
e wykonanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne spycharkami z dowiezionego gruntu przepuszczalnego
wraz z zageszczeniem,
Zakres robot wg projektu i przedmiaru robét. W sytuacjach niejasnych nadrzedne znaczenie ma projekt.
Roboty ktérych dotyczy niniejsza ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie robét
ziemnych tj.

4.4, MATERIALY
4.4.1. Wymagania ogoine

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 1.6.

4.4.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajgcych sa:

e piaski,

e Zwir i mieszanka,
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow .
Kruszywo powinno by¢ jednorodne o frakcjach okreslonych w dokumentacji projektowej bez zanieczyszczen
obcych i bez domieszek gliny.
Nie dopuszcza sie wykonania warstw podbudowy z kruszyw pochodzenia wapiennego.



4.4.3. Wymagania dla materiatow

Kruszywa do wykonania warstw odsgczajgcych i odcinajgcych powinny posiadac wskaznik
réznoziarnistosci gruntéw U > 3. Zawartos¢ czesci ilastych w materiale nie moze przekraczac¢ 5 %..
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania norm jako kruszywo do nawierzchni drogowych

4.4.4. Skiadowanie

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajgcej lub odcinajgcej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca
rob6t powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podfoze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

4.5.SPRZET

4.5.1. Wymagania ogodine
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow podano w pkt. 1.7.

4.5.2. Dobor sprzetu

Wykonawca przystepujgcy do wykonania warstwy podbudowy powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:
e réwniarek,
ukfadarek do rozktadania mieszanki,
walcoéw stalowych wibracyjnych
walcow statycznych,
ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4.6. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatow powinien odbywa¢ sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

4.7.WYKONANIE ROBOT

4.7.1. Przygotowanie podioza

Podtoze gruntowe powinno spetnia¢é wymagania okreslone w ST ,Koryto wraz z profilowaniem
i zageszczaniem podioza”. Warstwy odcinajgca i odsgczajgca powinny by¢ wytyczone w sposob
umozliwiajgcy wykonanie ich zgodnie z dokumentacjg projektowa tj zgodnie z wyznaczona strefa
swobodnego upadku dla poszczegodlnych urzgdzeh do éwiczen. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w
osi obiektu i w rzedach rownoleglych do osi, lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czgstek gruntu
do podbudowy



4.7.2. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubosé roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubos¢ projektowang. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST
przewiduje wykonanie warstwy odsaczajgcej lub odcinajgcej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie
kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie uktadania kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢
po odbiorze przez Inzyniera warstwy poprzedniej. W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja
kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich whasciwosciach.
Natychmiast po korncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystgpi¢ do jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé
pasami podituznymi czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni
o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi czesciowo
naktadajgcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Nieréwnosci lub zagfebienia powstate w czasie
zageszczania powinny byé wyréwnywane na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub
usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcéow warstwa
odcinajgca i odsgczajgca powinna by¢ zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslac
zgodnie z BN-77/8931-12. W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsgczajgca
lub odcinajgca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej proby Proctora,
kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny
modut odksztatcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczac¢ 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -
20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej,
kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest
nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i réwnomiernie
wymieszac.

4.7.3. Utrzymanie warstwy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robaét.

4.8.KONTROLA JAKOSCI | OBMIAR ROBOT

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przedstawi¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie
whasciwosci kruszywa okreslone w ST.

Szerokos¢ warstwy nie moze sie rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +5 cm .Nierébwnosci
podtuzne warstwy odcinajgcej i odsgczajgcej nalezy mierzy¢ 4 metrowg fatg - nie mogg przekracza¢ 20 mm .
Spadki poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsaczajgcej na prostych i tukach powinny byé zgodne
z dokumentacjg projektowg z tolerancjg + 0,5%. Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy
i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 2 cm .0O$ w planie nie moze by¢ przesunieta
w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm. Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong
w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm. Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata
wykonana w dwdéch warstwach, nalezy mierzy¢ tgczng grubo$c¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy
przez spulchnienie warstwy na gteboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem
o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie. Roboty te Wykonawca wykona na
whasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej
podanych zasad na koszt Wykonawcy.

Wskaznik zageszczenia warstwy podbudowy nie powinien by¢é mniejszy od 1,0.

Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi




Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w ST,
powinny byé naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

4.9.0DBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 4.8 daty wyniki pozytywne.

4.10. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdélne zasady ptatnosci podano w ST nr 1.12 Ptatno$¢ na podstawie jednostki obmiaru w pkt. 4.8
nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i wynikami badan.

Cena wykonania im? warstwy odsgczajgcej i/lub odcinajgcej z kruszywa obejmuije:

e prace pomiarowe,

zakup, dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci
i jakosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej,

wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

zageszczenie poszczegoélnych warstw mieszanki,

utrzymanie wykonanej warstwy,

srodki zaradcze chronigce podbudowe przed pogorszeniem sie jakosci i niekorzystnym wptywem
wody i sprzetu wykonawczego,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j.

e Uutrzymanie warstwy.

5. _OBRZEZA BETONOWE

5.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych, w ramach projektu;: TEREN REKREACYJNY PRZY ZSP
NR.5 W PIOTRKOWIE TRYBUNALSKIM "STREFA REKREACJI STREET WORKOUT PARK
WYZWOLENIE".

5.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy ustawieniu obrzezy jako
obramowania

5.3. MATERIALY
5.3.1. Wymagania ogdlne

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 1.6.

5.3.2. Rodzaje materiatow
Szczegoty dotyczgce materiatdw opisano w projekcie budowlanym, sg to:

o Obrzeza betonowe 6x30 cm wraz z tawg betonowg C 12/15 na podsypce cementowo - piaskowe;.



5.4.SPRZET
5.4.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow podano w pkt. 1.7.

5.4.2. Dobér sprzetu

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu narzedzi brukarskich.:
5.5. TRANSPORT

Transport zgodnie z zaleceniami producenta.
5.6. WYKONANIE ROBOT

Koryto pod podsypke (tawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny
odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ bedzie podsypka z piasku, o grubosci warstwy 5 cm po
zageszczeniu. Podsypke wykonuje sie przez zasypanie koryta piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.
Obrzeza nalezy ustawiaC na wykonanym podtozu w miejscu zgodnym 2z ustaleniami dokumentac;ji
projektowej. Gérna krawedz obrzeza nalezy wykonac tak aby wierzch pokry¢ nawierzchnig poliuretanowa
Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 2 mm..

5.7.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przedstawi¢ badania, atesty i certyfikaty materiatéw
przeznaczonych do wbudowania, wymagane w dokumentacji projektowej, Inzynierowi do akceptacii.
Sprawdzenie wyglgdu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu. Nie dopuszcza
sie uszkodzeh wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementéw. Sprawdzenie ksztattu
i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tasmy., Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przytozenie
kagtownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.
Badania pozostatych materiatéw powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materiatéw.

5.8.0BMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest m (metr) ustawionego obrzeza.

5.9.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST 1.11.. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg
projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranc;ji
podanych w niniejszej ST.

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

wykonane koryto,
wykonana podsypka
wykonana tawa.

5.10. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST nr 1.12 Ptatnos¢ na podstawie jednostki obmiaru w pkt. 4.8
nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i wynikami badanh.

Ptatno$¢ za 1 metr ustawionego obrzeza na podstawie obmiaru i atestow producenta materiatéw oraz oceny
jakosci wykonanych robét.



Cena wykonania robot obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

pozyskanie i dostarczenie materiatéw,

wykonanie koryta,

rozscielenie i ubicie podsypki,

ustawienie obrzeza,

wykonanie tawy betonowej,

obsypanie zewnetrznej sciany obrzeza,

wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

6. NAWIERZCHNIE STREFY REKREACYJNEJ

6.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni poliuretanowej bezpiecznej w strefie rekreacji w ramach projektu:
TEREN REKREACYJNY PRZY ZSP NR.5 W PIOTRKOWIE TRYBUNALSKIM "STREFA REKREACJI
STREET WORKOUT PARK WYZWOLENIE".

6.2.Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy instalacji nawierzchni
bezpiecznej poliuretanowej wykonanej metoda bez spoinowa oraz nawierzchni trawiastej rozktadanej z rolki.

6.3. MATERIALY
6.3.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST 1.6.

6.3.2. Rodzaje materiatéow
e Nawierzchnia bezpieczna poliuretanowa

Zaprojektowano nawierzchnie bezpieczng poliuretanowa, bez spoinowg skiadajgcg sie z dwoch warstw
zasadniczych: granulatu gumowego SBR i EPDM potgczonych ze sobg za pomocg spoiwa poliuretanowego.
Nawierzchnia ma funkcje minimalizowania ryzyka urazéw, obtar¢ oraz amortyzacji upadkéw. Nawierzchnia
jest wodoprzepuszczalna. Nawierzchnia bezpieczna podzielona na dwie grubosci w zaleznosci od
wyznaczonej strefy swobodnego upadku:

Dla parametru HIC=230 - 78mm ( SBR 70mm + EPDM 8mm )

Dla parametru HIC=150 - 48mm ( SBR 40mm + EPDM 8mm )

Dopuszcza sie zastosowanie nawierzchni poliuretanowej bez spoinowej spetniajgcej wymagania jak dla
poszczegolnych stref bezpieczenstwa przyjetych w projekcie, spetniajgce wymagania PN EN 1177:2009
Kolorystyka nawierzchni — ceglasto-czerwony ( RAL 3016 )

e Nawierzchnia z trawy naturalnej z rolKki

Nawierzchnia strefy rekreacyjnej poza strefg do éwiczeh wykonana zostanie z trawy naturalnej uktadanej z
rolki. Warstwe wegetacyjng pod uktadana trawe nalezy wykonac z mieszanki ziemi urodzajnej (humusu ) i
piasku w proporcjach 70% do 30% grubos¢ warstwy -10cm. Czes¢ zdjetego humusu mozna wykorzystac
pod przygotowanie warstwy wegetacyjnej. Bezposrednio pod warstwg nosng nalezy wykonaé¢ warstwe
zageszczonego piasku o gr 10cm. Piasek o granulacji 0-2

6.4. SPRZET

Nawierzchnie uktada sie za pomocg specjalistycznych urzadzen :



Rozktadanie podbudowy — rozktadarka typu Planomatic

Rozktadanie maty z granulatu SBR — rozkiladarka typu Planomatic
Wykonanie warstwy EPDM — rozktadarka typu Planomatic

Mieszanie sktadnikdw powinno odbywac sie w specjalnych mieszalnikach.
Konieczna waga do odwazania wiasciwych proporcji materiatow.

6.5. TRANSPORT

Materiat moze by¢ przewozony $rodkami transportu dostosowanymi do kategorii tadunku, réwnomiernie
utozony na powierzchni tadunkowej i zabezpieczony przed przemieszczaniem sie tadunku. Zachowaé
wytyczne producenta nawierzchni. Niedopuszczalne jest dopuszczenie do zamokniecia, bgdz zawilgocenia
ktéregokolwiek ze sktadnikow.

6.6. WYKONANIE ROBOT
6.6.1. Przygotowanie podbudowy
Podbudowe nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.

6.6.2. Wykonanie nawierzchni

Nawierzchnie bezpieczng nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi wybranego producenta systemy
nawierzchni poliuretanowej bez spoinowej.

6.6.3 Pielegnacja nawierzchni

e Pielegnacja nawierzchni trawiastej z rolki polega na:
- mechanicznym lub recznym koszeniu trawnikéw
- mechanicznym lub recznym zagrabianiu i zebraniu trawy
- wysiew nawozow mineralnych
- odchwaszczaniu
- dosianiu mieszanki nasion
- watowaniu recznym lub mechanicznym
- pierwsze koszenie wykona¢ gdy trawa osiggnie 10 cm
- nastepne koszenia wykona¢ w takim odstepie czasu , aby wysokos¢ trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekroczyta wysokosci 10 cm
- ostatnie przedzimowe koszenie wykonac¢ z 1- miesiecznym wyprzedzeniem spodziewanego
nastania mrozéw.
- koszenie trawnikdéw w okresie gwarancyjnym nalezy wykonywac czesto i w regularnych
odstepach czasu , przy czym wysokos¢ ciecia i czestotliwos¢ uzalezni¢ od gatunku wysianej trawy -
chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie , a srodki chwastobodjcze o selektywnym
dziataniu nalezy zastosowac¢ z duzg ostroznoscig dopiero po okresie 6 miesiecy od zatozenia
trawnika
- nawozenie okoto 3 kg NPK na ar w ciggu catego roku

o Pielegnacja nawierzchni bezpiecznej poliuretanowe;j:
Pielegnacja nawierzchni bezpiecznej poliuretanowej polega na regularnym czyszczenie nawierzchni
strumieniem wody pod duzym cisnieniem ( ok raz na 4 tygodnie ). Pozwala to na wyptukiwanie
drobin piasku i btota, ktore, zatykajgc wypetnione powietrzem ,pory” miedzy granulkami, prowadzg
do twardnienia masy, oraz na codziennym przedmuchiwaniu nawierzchni z zanieczyszczen.

6.7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg, z tolerancjg + 0,5 %. Rzedne
wysokosciowe warstwy powinny by¢é zgodne z dokumentacjg projektowg, z tolerancjg + 1 cm. Grubos¢



warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscig projektowa. Wyglad warstwy powinien mie¢ jednolitg teksture, bez
miejsc przebarwionych, nieréwnych.

Dla zapewnienia odpowiedniej jakosci nawierzchni zwréci¢ szczegdlng uwage na stan techniczny sprzetu do
instalacji nawierzchni. Aby unikng¢ charakterystycznego ,zgbkowania” nawierzchni, element rozktadajgcy
nie moze miec¢ luzow.

Wymagania dotyczace dokumentéw i oswiadczen jakie musi przediozyé Wykonawca nawierzchni
na etapie skladania oferty:

o Wykonawca musi przedstawi¢ dokumenty, potwierdzajgce ze wykonana nawierzchnia spetnia
wymogi normy PN-EN 1177.

e Atest Higieniczny PZH

o Karta techniczna zawierajgca parametry oferowanej nawierzchni potwierdzona przez producenta.

e Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiong dla wykonawcy na realizowang
inwestycje z potwierdzeniem udzielenia okresu gwarancji.

e Gwarancja na wykonana nawierzchnie bezpieczna poliuretanowa udzielona przez wykonawce
powinna by¢ w przedziale min 4-5 lat

6.8. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

6.9. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg ST daty wyniki pozytywne.

6.10. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady pfatnosci podano w ST nr 1.12 Ptatnos¢ na podstawie jednostki obmiaru w pkt. 4.8
nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i wynikami badan.

Cena wykonania 1 m? nawierzchni obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

zakup i dostarczenie materiatow,

roztozenie mieszanki warstwami zgodnie z instrukcjg producenta,

pielegnacja utozonej nawierzchni,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
przekazanie instrukcji uzytkowania.

7. SPRZET DO CWICZEN | GIER, ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY

7.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z dostawg i montazem urzgdzen do ¢wiczen i gier oraz elementami matej architektury w ramach
projektu: TEREN REKREACYJNY PRZY ZSP NR.5 W PIOTRKOWIE TRYBUNALSKIM "STREFA
REKREACJI STREET WORKOUT PARK WYZWOLENIE".



7.2.Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy dostawie i montazu wyposazenia
strefy rekreacyjnej w urzgdzenia do gier i cwiczen

7.3.MATERIALY
7.3.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 1.6.

7.3.2. Rodzaje materiatéw

Szczegoty dotyczgce materiatdéw opisano w projekcie budowlanym, s3 to:

Zestaw do ¢éwiczen Street Workout

Czesci sktadowe zestawu:

Drabinka pionowa — 2 szt.

Drabinka pozioma — 1 szt.

taweczka do éwiczen z drabinkami — 1 szt.

Przyrzad do ¢wiczen miesni brzucha i ramion — 1 szt.
Drazki do podciggania — 7 szt.

Wahadto

Cwiczenia na urzadzeniu ukierunkowane sg gtéwnie na trening cardio — aerobowy i sitowo —
obwodowy zapewniajgcy wzmocnienie miesni i sciegien. Powiekszenie zakresu ruchu w stawach i
polepszenie ukrwienia miesni. Trening ujedrnia ciato i przyczynia sie do poprawy kondycji ruchowej,
fizycznej i figury catego ciata poprzez redukcje tkanki ttuszczowe;j

Konstrukcja no$na wykonana z rur 88,9 x 3,2mm,

Ramie wychylne wykonane z rury g48,3 x 2,9mm oraz dodatkowo wyposazone w stopy z zywicy
epoksydowej zapobiegajgce zeslizgnieciu sie nogi,

Uchwyt wykonany z rury @30 x 2mm zapewnia stabilne podparcie podczas wykonywania ¢wiczen,
Praca urzadzenia oparta przegubach metalowo-gumowych nie wymagajacych konserwacji,
Catos¢ urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie i dodatkowo malowana lakierem akrylowym
strukturalnym,

Urzgdzenie przeznaczone do montazu na Pylonie.

Twister

Miesnie brzucha petnig bardzo istotng funkcje wzgledem naszego ciata. Petnig role zginaczy,
obracajg tutbw w strone przeciwng, pochylajg i petnig funkcje obrotowe. Wspomagajg zachowanie
naturalnej i odpowiedniej postawy ciata cztowieka dzieki prawidltowemu napieciu miesniowemu w
tych partiach.

Konstrukcja nosna wykonana z rury okragtej 76,1 x 3,2mm,

Uchwyt wykonany z rury 838 x 2,6mm zapewnia stabilne podparcia podczas wykonywania ¢wiczen,
Element obrotowy wykonany na bebnie g470mm, pokryty blachg antyposlizgows,

Plynny opér urzgdzenia zapewnia sprezyna powrotna,

Narastajgcy opor pozwala na maksymalny kat obrotu talerza 105° w prawo i w lewo, co zapobiega
kontuzjom,

Catos¢ urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie i dodatkowo malowana lakierem akrylowym
strukturalnym,

Urzadzenie przeznaczone do montazu na Pylonie.



Porecze niskie

Stupki wykonane z profilu 100x100x3mm,

Porecze wykonane z rury @38x4mm,

Wszystkie elementy stalowe urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie i dodatkowo malowane
lakierem akrylowym strukturalnym,

Urzadzenie wymaga zabetonowania wszystkich stupéw konstrukcji betonem B20.

Réwnowaznia

Urzadzenie wykonane z rury @60,3x2,9mm,

Wszystkie elementy stalowe urzgdzenia zabezpieczona antykorozyjnie i dodatkowo malowane
lakierem akrylowym strukturalnym,

Urzadzenie wymaga zabetonowania wszystkich stupéw konstrukcji betonem B20.

Stét do gry w tenisa stolowego

Blat stotu wykonany z wysokogatunkowego betonu z kruszywem ozdobnym, szlifowany i
lakierowany.

Siatka do gry w ping ponga wykonana z blachy stalowej o gr. 5 mm.

Wszystkie elementy stalowe w konstrukcji zabezpieczone antykorozyjnie.

Krawedzie blatu zabezpiecza listwa aluminiowa, zapobiegajgca obiciom

Stét do gry w szachy

Konstrukcja wykonana z rur 76,1x3,6, w catosci zabezpieczona antykorozyjnie.

Blat stolika szlifowany i zaimpregnowany specjalnym lakierem.

Obrzeza i narozniki okala aluminiowy profil o zaokrgglonych krawedziach.

Siedziska stolika betonowo-gumowe - niezwykle trwate i odporne na warunki atmosferyczne.

tawki

Podpory tawek wykonane z betonu B30 wibrowanego. Wymiary tawek to 200cm dtugosci , 70cm
wysokosci oraz 55cm szerokosci. Siedzisko fawki wykonano z olejowanego drewna egzotycznego
wysoce odpornego na czynniki atmosferyczne lub z tworzywa sztucznego. Montaz przez w kopanie
w grunt

Kosze

Pojemnos¢ kosza 35| . Konstrukcja kosza wykonana jest z rury stalowej o 48,3x2,9mm. Daszek
kosza z blachy = 3mm, na state potgczony z konstrukcja.

Kosz wyposazony w zamek uwalniajgcy/blokujgcy wyciggniecie wiadra w celu opréznienia. Catosé
kosza ocynkowana ogniowo i pomalowana proszkowo na kolor zielony. Montaz w fundamencie
betonowym C16/20 Lub kotkami rozporowymi

Stojaki na rowery

Stojaki z rur stalowych @60mm o zaokraglonych krawedziach, zabezpieczonych antykorozyjnie
poprzez cynkowanie. Stojaki o wymiarach 80cm wysokos$¢ i 100cm. diugosé. Stojaki dodatkowo
wyposazone w poprzeczke utatwiajgcg przypinanie roweréw za rame. Montaz w fundamencie
betonowym C16/20 poprzez kotwienie lub kotkami rozporowymi.

Tablica informacyjna z regulaminem

Tablica umieszczona w konstrukcji wykonanej ze stalowych rur okragtych @48,3 x 2,9mm oraz preta
@16mm, zabezpieczonych antykorozyjnie poprzez cynkowanie oraz malowanie proszkowe. Tablica
wykonana z blachy 700 x 495 x 2mm. Urzadzenie montowane na prefabrykacie betonowym z betonu
B30 dostarczonym przez producenta wraz z urzgdzeniem.



7.4. TRANSPORT

Materiat moze by¢ przewozony $rodkami transportu dostosowanymi do kategorii fadunku, réwnomiernie
utozony na powierzchni tadunkowej i zabezpieczony przed przemieszczaniem sie tadunku. Zachowac
wytyczne producenta urzgdzen do ¢wiczen i gier. Niedopuszczalne jest dopuszczenie do uszkodzenia
sprzetu w trakcie transportu.

7.5.WYKONANIE ROBOT

Aby zapewni¢ maksimum bezpieczenstwa uzytkownikom, posadowienie urzgdzen treningowych wykonane
powinno by¢ zgodnie z zaleceniami ich producentéw. Nie moze by¢ to jednak umocowanie w gruncie gorsze
niz betonowa stopa fundamentowa siegajgca w gtgb na 1,0 m, o wymiarach w rzucie 40x40 cm lub @40 cm,
z wierzchem zagtebionym na min 20 cm ponizej poziomu docelowego terenu. Kotwienie urzadzen do stép
fundamentowych powinno zapewniac ich trwate i stabilne ustawienie. Zaleca sie stosowanie stalowych
marek ze $rubami betonowanych w fundamencie lecz szczegdtowe instrukcje i niezbedne elementy
dostarczyé powinien producent sprzetu treningowego..

7.6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca powinien przed zamontowaniem sprzetu przedstawi¢ instrukcje montazu opracowang przez
producenta sprzetu. Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu sposobu montazu z instrukcja.

Wymagania dotyczgce dokumentéw i oswiadczen jakie musi przediozy¢é Wykonawca przedstawiono

w czesci Wymagania ogolne pkt 1.10.7.

7.7.0BMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest komplet sprzetu sportowego, wraz z pitko chwytami okreslony w dokumentacji
projektowej.

7.8.0DBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg ST daty wyniki pozytywne.

7.9.PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST nr 1.12 Platnos¢ na podstawie jednostki obmiaru w pkt. 7.7
nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i wynikami badanh.

Cena wykonania dostawy i montazu obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
fundamentowanie urzadzen,

zakup i dostarczenie materiatéw,

montaz kompletnych urzgdzeh do ¢wiczen i gier,
przekazanie instrukcji uzytkowania



