OPIS TECHNICZNY
DO PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU
NA CZAS BUDOWY

sieci wodociqgowej w ul. Piaskowej w Piotrkowie Trybunalskim

L Podstawa opracowania

Postawe formalna opracowania niniejszego projektu stanowi umowa zawarta
z Miastem Piotrkéw Trybunalski.

Podstawe prawna stanowia zas:

- Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem oraz wykonania nadzoru nad tym
zarzadzeniem (Dz. U. Nr 177 poz. 1729)

- Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003 r. w sprawie
szczegOlowych warunkoéw technicznych dla znakéw 1 sygnatow na drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach
(Dz. U. Nr 220 poz. 2181)

- Ustawy Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2003 r. Nr 58 poz. 515)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych i Administracji z
dnia 31.07.2002 r. W sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz. U. Nr 170, poz.
1393)

IIL. ZaKkres opracowania

Zakres opracowania obejmuje oznakowanie na czas robot budowy sieci wodociagowej
w ul. Piaskowej w Piotrkowie Trybunalskim.

III.  Opis stanu istniejacego

Obecnie brak sieci wodociagowej w ul. Piaskowej. Wyprowadzone sa jedynie
odgatezienia od istniejacych sieci z ul. Kretej 1 Prostej. Ulica Piaskowa jest ul.
gminng o szer. jezdni 5,0m i obustronnymi poboczami. Lezy w obrgbie miasta
Piotrkowa Trybunalskiego, a wigc na terenie zabudowanym. W pasie drogi poza
fragmentami wodociagu wystepuja takze krotkie odcinki przytaczy energetycznych
oraz od ul. Kretej krotki odc. sieci ks. Istniejace uzbrojenie nie koliduje z proj. siecia
wodociagowa.

IV.  Rozwiazanie projektowe

Trasg projektowanego przedsigwzigcia uzgodniono na etapie opracowywania
docelowej koncepcji ul. Piaskowej. Projektowana sie¢ tak w odniesieniu do
istniejacego przebiegu jezdni jak i docelowego wg opracowanej koncepcji biegnie
poza jezdnia umozliwiajac prowadzenie robdt bez naruszania konstrukcji jezdni.
Budowa wodociagu prowadzona bedzie w wykopach waskoprzestrzennych
szalowanych, a urobek z wykopu bedzie wywozony lub sktadowany od strony



granicy pasa drogowego. Projekt zaktada jedno przejscie pod katem prostym przez
jezdnig ul. Piaskowej, lecz wykonane ono bedzie metoda przewiertu w rurze
ostonowej bez naruszenia konstrukcji jezdni.

IV. Oznakowanie na czas robot

Oznakowanie sprowadzac¢ si¢ bedzie do ostrzezenia kierowcow o mozliwosci
utrudnien zwiazanych z prowadzeniem robot poza jezdnia jak pokazano na rys.1.

W przypadku zaistnienia konieczno$ci zajecia czgséci pasa ruchu nalezy zastosowac
oznakowanie pokazane na rys.2. Roboty nalezy oznakowac¢ zgodnie z zataczonymi
rysunkami. W terenie niezabudowanym nalezy ograniczy¢ predkos¢ do 50km/h
poprzez stopniowanie.

W przypadku prowadzenia robdt poza korona drogi nalezy ustawi¢ jedynie znak A-14
- roboty drogowe bez pokazanego na rysunkach wygradzania terenu robot.

W przypadku zajgcia na potrzeby robot korony drogi nalezy zastosowa¢ oznakowanie
jak na zataczonych rysunkach.

V. Uwagi wykonawcze

Zabezpieczenie 1 oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do wystepujacych utrudnien na drodze, a takze zapewni¢ bezpieczenstwo
uzytkownikom ruchu oraz osobom wykonujacym te roboty.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczen i oznakowania robot na
drodze powinny by¢ widoczne w dzief jak i w nocy, oraz utrzymane w nalezytym
stanie przez okres trwania robdt. Konstrukcje wsporcze po umieszczeniu na nich
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego powinny zapewnia¢ stabilnos¢.

Osoby wykonujace czynnosci zwiazane z robotami w pasie drogowym powinny by¢
ubrane w odziez ostrzegawcza o barwie pomarafniczowej lub zoéttej i wyposazone w
elementy odblaskowe.

VI. Terminy

Planowany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu , oraz przywrocenia
stalej organizacji ruchu to Il kwartat 2014 r.

VIIL. Obowiazki Inwestora

Jednostka realizujaca organizacjg ruchu zawiadamia organ zarzadzajacy ruchem,
zarzad drogi oraz wtasciwego komendanta policji o terminie jej wprowadzenia , co
najmniej 7 dni przed rozpoczgciem prac.

W trakcie robot nalezy na biezaco kontrolowac stan techniczny, kompletnos$¢
oznakowania i elementdw zabezpieczenia. Braki i usterki niezwtocznie usunac.

Po zakonczeniu robot uporzadkowac , odtworzy¢ pas drogowy lub doprowadzi¢ go
stanu przewidzianego projektem drogowym, usunaé¢ oznakowanie na czas robot i
zgtosi¢ do zarzadcy drogi.



