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M.20.00.00 INNE ROBOTY MOSTOWE
M.20.04.00 ROBOTY REGULACYJNE NA CIEKACH WODNYCH

M.20.04.01 ROBOTY ZIEMNE NA PRZELOZENIU CIEKU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt ziemnych dla
zmiany uksztattowania koryta rzeki Wierzejki zwiazanej z przebudowa mostu drogowego w ciagu drogi powiatowej
nr 1541E — ul. Wolborskiej w Piotrkowie Trybunalskim.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie rob6t wymienionych w punkeie 1.1.
Roboty te obejmuja:

—  wykonanie wykopow i rozkopow,

—  wykonanie nasypow z gruntu rodzimego, pozyskanego z wykopow.
1.4. OkreSlenia podstawowe

Koryto cieku — naturalnie lub sztucznie wyksztatcony w gruncie wykop ograniczony skarpami.

Pozostale okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST-D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST-D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inzyniera.

2.  MATERIALY

2.1.  Wymagania ogélne

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-D-M.00.00.00
»Wymagania ogolne” punkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Materiatem do wykonania nasypow jest grunt rodzimy pozyskany z wykopow.
Inne materialty wbudowane nie wystepuja.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawcg wykorzystane w maksymalnym
stopniu do wykonania nasypéw. Grunty przydatne do wykonania nasypoéw moga by¢ wywiezione poza teren
budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robot ziemnych.

Grunty i materiaty nieprzydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad.
Inzynier moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktoérych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie
z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-D-M.00.00 ,, Wymagania ogdlne” punkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazac¢ si¢ mozliwos$cia korzystania z
nastepujacego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (nalezy stosowaé koparki o mniejszej wydajnosci i sprzet lekki),

—  przemieszczania i transportu mas ziemnych (spycharki, zgarniarki, ta§mociagi itp.),

—  sprzetu zageszezajacego (lekkie walce wibracyjne, ubijaki mechaniczne, plyty wibracyjne itp.).
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
wlasciwosci gruntu, zar6wno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu,
wbudowania i zageszczania. Sprzet uzywany w robotach ziemnych podlega akceptacji Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogdélne
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-D-M.00.00 ,, Wymagania ogdlne” punkt 4.

4.2. Sprzet transportowy

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.

Dobor srodkéw transportu nalezy do Wykonawcy i podlega akceptacji Inzyniera.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST-D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogdélne” punkt 5.
Wykonawca sporzadzi i przedstawi do akceptacji Inzyniera projekt technologii i organizacji robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty.

Drzewa znajdujace si¢ na terenie robot nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem i zniszczeniem.

5.2. Zasady prowadzenia robét

Wykopy nalezy wykonywaé w taki sposob, aby grunty o ré6znym stopniu przydatnosci do zasypania istniejacego
koryta byty odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od powyzszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.
Odspojone grunty przydatne do wykonania zasypu powinny by¢ wbudowane w koryto istniejace bezposrednio po
przepuszczeniu wody cieku nowym korytem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspajaé go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowanych
rz¢dnych robot ziemnych.

Przed rozpoczgciem zasypywania istniejacego koryta, z jego dna i skarp nalezy usuna¢ namuty i roslinno$¢ wodnag
oraz ewentualne inne zanieczyszczenia obce.

Nalezy zapewni¢ odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych zwiazanych z
wykonywaniem projektowanego koryta, tak aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwata
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowiazek usuni¢cia tych gruntéw i zastapienie gruntami przydatnymi na wiasny
koszt.
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5.3. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zasypke gruntowa nalezy uktadaé rownomiernie i zaggszczaé warstwami o grubosci umozliwiajacej uzyskanie
wymaganego wskaznika zageszczenia. Grunt uzyty do zasypania wykopow lub rozkopdéw powinien by¢
zaggszczony przynajmniej tak jak grunt rodzimy wokét wykopow lub rozkopow.

Jezeli wymagane zaggszczenie nie moze by¢ osiagni¢te przez bezposrednie zageszczanie gruntéw rodzimych, to
nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntdw umozliwiajace uzyskanie odpowiedniego stopnia zaggszczenia.
Mozliwe do zastosowania srodki proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.4. Dokladno$é wykonania regulacyjnych robét ziemnych

Dopuszczalne tolerancje wykonania robot ziemnych zwiazanych z ksztattowaniem koryta cieku wynosza:

—  odchylenie osi koryta ziemnego od osi projektowanej: nie wigksze niz 10 cm,

—  szeroko$¢ koryta cieku: +10 cm,

—  szeroko$¢ dna koryta cieku +5 cm,

—  glebokos¢ koryta cieku: +5 cm,

—  pochylenie skarp: +10% warto$ci pochylenia wyrazonego tangensem kata,
—  rzedne dna cieku: +1 cm/ -3 cm,

—  innych projektowane rzgdne robdt ziemnych: +5cmi-3 cm.

Krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman.

Maksymalna gltgbokos¢ wklgsnigé na powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata
trzymetrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace réwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarp i dna okreslone przez w odrgbnych specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania og6lne
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli rob6t podano w ST-D-M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne” punkt 6.

6.2. Kontrola jakosci regulacyjnych robét ziemnych

Kontrola jakosci wykonania koryta projektowanego i zasypania koryta istniejacego polega na sprawdzeniu
zgodnosci z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami okreslonymi w punkcie 5 niniejszej specyfikacji
techniczne;.

6.2.1. Sprawdzenie przekroju poprzecznego i szerokosci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem ta§my, szablonu, taty o dtugosci 3 metréw i poziomicy, w
odstepach co 50 metréw na odcinkach prostych, co 10 metrow na tukach, w przekrojach charakterystycznych
okreslonych w dokumentacji projektowej oraz w miejscach wskazanych przez Inzyniera.

6.2.2. Sprawdzenie spadkéw podtuznych trasy koryta potoku

Kontrola spadkéw podtuznych polega na ocenie zgodnosci rzednych wysokosciowych dna koryta cieku z
dokumentacja projektowa. Odchylenie od rzednych projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz+1 cmi—3 cm.

6.2.3. Sprawdzenie zageszczenia gruntow
Sprawdzenie przeprowadza si¢ na podstawie wynikéw podanych w dokumentach kontrolnych oraz wynikow
wyryw kowych badan bezposrednich.

Badania zaggszczenia wykonywane w czasie odbioru przeprowadza si¢ w gérnych warstwach korpusu ziemnego do
gltebokosci okoto 1.0 metra ponizej jego powierzchni, a w dolnych warstwach, tylko w przypadku gdy zachodza
watpliwosci co do wlasciwego zaggszczenia gruntu w tych warstwach.

Oceng wynikow zaggszczenia gruntow, zawartych w dokumentach kontrolnych, przeprowadza si¢ w nastgpujacy
sposob:

—  oblicza sig $rednia arytmetyczna wszystkich warto$ci wskaznikéw zageszezenia I lub stosunku modutéw
odksztatcenia I, przedstawionych przez Wykonawcg,
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—  zaggszezenie zasypu koryta na ocenianym odcinku uznaje si¢ za zgodne z wymaganiami, jezeli:
+ Srednia warto$¢ wskaznika zaggszczenia lub modutu sprezystosci jest nie mniejsza od wymagane;,
* 2/3 wynikdéw badan uzytych do obliczenia §redniej spetnia wymagania,
* pozostate wyniki nie odbiegaja od wartoSci wymaganej o wigcej niz 5%.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania og6lne
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST-D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m’ (jeden metr sze$cienny) robot ziemnych stanowiacych sume wykonanych wykopow i
nasypow.

Objetosci nasypow i wykopow beda wyliczone w m’ jako dtugo$é mierzona po osi istniejacego i projektowanego
koryta cieku pomnozona przez $redni przekroj okre§lony w miejscach charakterystycznych zgodnie z dokumentacja
projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogélne
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne” punkt 8.

8.2.  Odbiér robot ziemnych
Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorowi
koncowemu wg zasad podanych w ST-D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw platnosSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST-D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie niezbgdnych czynnikéw do wykonania robot,
—  wykonanie projektowanego koryta,
—  zasypanie koryta istniejacego,
— odwiezienie ewentualnego nadmiaru gruntu z terenu budowy,
—  pozyskanie i dowdz ewentualnego niedoboru gruntu,
— odwodnienie terenu robot,
—  wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardéw, badan, prob i sprawdzen,

— oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-02480: 1986 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

PN-B-04452: 1974 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-B-04481: 1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-B-06050: 1968 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.
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PN-S-02205: 1988 Roboty ziemne. Wymagania i badania.
BN-8931-12: 1977 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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M.20.04.02 UMOCNIENIE KORYTA CIEKU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru umocnienia dna i
skarp koryta cieku dla robot wykonywanych przy realizacji zmiany uksztattowania koryta rzeki Wierzejki
zwiazanych z przebudowa mostu drogowego w ciagu drogi powiatowej nr 1541E — ul. Wolborskiej w Piotrkowie
Trybunalskim.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robot wymienionych w punkcie 1.1.
Roboty te obejmuja:
— umocnienie dna i skarp koryta cieku plaskimi koszami (materacami) siatkowo-kamiennymi,

— umocnienie podstawy skarpy opaska z kiszki faszynowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Koryto cieku — naturalnie lub sztucznie wyksztatcony w gruncie wykop ograniczony skarpami.

Kosz siatkowo-kamienny (gabionowy) — prostopadtoscienny kosz wykonany z podwdjnie skreconej siatki
stalowej, wypetniony materialem kamiennym o odpowiedniej granulacji.

Pozostale okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST-D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST-D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
Specyfikacja Techniczna i poleceniami InZyniera.

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania og6lne

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-D-M.00.00.00
»Wymagania ogolne” punkt 2.

Wszystkie stosowane materialy powinny posiadaé aprobatg techniczng wydang przez IBDiM oraz atest producenta.
Producent materiatow powinien dostarczy¢ odpowiednie karty techniczne i/lub instrukcje stosowania.

2.2. Rodzaje materialow

Do wykonania umocnienia koryta cieku nalezy stosowac:
—  kosze z siatki stalowej ocynkowanej z drutu o grubosci nie mniejszej niz 2.2 mm,
—  kamien naturalny lub tamany — do wypetnienia koszy,
—  piasek i zwir na podsypkg,

—  faszyng wiklinowa i paliki drewniane.
2.3. Kosze siatkowe

Nalezy stosowac kosze wykonane z siatki stalowej o wymiarach oczka 6x8 cm lub 8§x10 cm, wyposazone w
przegrody usztywniajace.
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Siatka powinna by¢ produkowana z drutu stalowego ocynkowanego o $rednicy nie mniejszej niz 2.2 mm i
wytrzymatos$ci na rozciaganie > 350 MPa. Wydtuzenie drutu przy zerwaniu powinno by¢ wigksze niz 10%.

Do potaczen siatek tworzacych kosz i taczenia koszy migdzy soba mozna stosowac jeden z trzech sposobow:

—  przez owijanie skrajnych drutow taczonych elementéw drutem 2.2 mm, tak aby w kazdym oczku siatki
druty byly owinigte co najmniej raz, a w co drugim oczku siatki — co najmniej dwa razy,

—  spirala z drutu ©@2.7 mm wkrecona w taczone siatki tak, aby w kazdym oczku druty byty co najmniej raz
objete spirala,

—  zszywkami zaciskanymi na drutach wszystkich stykajacych si¢ oczek taczonych elementow.
Zabezpieczenie antykorozyjne elementow ztacznych powinno by¢ takie samo jak zabezpieczenie drutu siatki.

2.4. Kamien

Do wypelniania koszy nalezy stosowac kamien naturalny (otoczaki) lub tamany przeznaczony do robot
hydrotechnicznych wg BN-76/8952-31. Wymiary kamieni powinny by¢ wigksze niz rozmiar oczka siatki i mniejsze
niz 2.5 rozmiaru oczka siatki.

Tabela 1 Wymagania dla kamienia do wypetnienia koszy siatkowo-kamiennych

Lp. Whasciwosci Jednostki | Warto§¢ wymagana Metoda badania
1 2 3 4 5
1. | Wytrzymato$¢ na $ciskanie:
— w stanie powietrznosuchym 61
. MPa PN-B-04110
— po nasyceniu woda 51
— po badaniu mrozoodpornosci 46
2. | Mrozoodpornos$¢ (liczba cykli zamrazania i
odmrazania, po ktérych wystepuja uszkodzenia - >21 PN-B-04102

powierzchni, krawedzi lub narozy)

3. | Odporno$¢ na dziatanie atmosfery przemystowe;j
Kamien nie powinien ulega¢ niszczeniu w

srodowisku agresywnym, w ktorym zawarto$é mg/m 0d 0.5do 10 PN-B-01080
SO, wynosi:

4. | Scieralnos¢ na tarczy Boehme’go:
— w stanie powietrzno suchym mm <25 PN-B-04111
— po nasyceniu woda <50

5. | Nasigkliwo$é woda: % <5 PN-B-04101

2.5. Kruszywo

Na podsypke mozna stosowac:
—  piaski $rednio- i gruboziarniste wg PN-B-11113,
—  zwir i mieszanki wg PN-B-11111.

2.6. Materialy do wykonania opaski faszynowej

Do wykonania opaski faszynowej nalezy stosowac:
—  faszyng wiklinowa §wieza — majaca petna gigtkos¢ i zdolno$¢ wypuszczania pedow i korzeni, lub
— faszyne le$na liciasta — Swieza, posiadajaca cechy elastyczno$ci, bez gatezi jatowca, kruszyny i brzozy,

—  paliki do przytwierdzania faszynady — z drewna zdrowego, niezbutwiatego, nie porazonego szkodnikami,
proste, na koncu zaostrzone, o $rednicy 4—6 cm oraz dtugosci 1.0 m,

—  paliki do przytwierdzania kiszek faszynowych — z drewna zdrowego, niezbutwialego, nie porazonego
szkodnikami, proste, na konficu zaostrzone, o §rednicy 6—8 cm oraz dtugosci 1.0 m.
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Przebudowa mostu drogowego w ciagu drogi powiatowej nr 1541E — ul. Wolborskiej
(przez rzekg Wierzejkg) w Piotrkowie Trybunalskim

3. SPRZET

3.1. Wymagania og6lne
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-D-M.00.00 ,, Wymagania ogdlne” punkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania umocnien

Roboty zwiazane z wykonaniem ubezpieczenia koryta cieku nalezy wykonywac re¢eznie, z uzyciem lekkiego sprzetu
pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogdlne
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-D-M.00.00 ,,Wymagania ogblne” punkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Transport materiatow i sprzgtu moze odbywac si¢ dowolnymi §rodkami transportowymi w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami i zanieczyszczeniami.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST-D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” punkt 5.
Wykonawca sporzadzi i przedstawi do akceptacji Inzyniera projekt technologii i organizacji robdt uwzgledniajacy
wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty.

Roboty prowadzone w korycie cieku nie powinny mie¢ nickorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu w miejscu
jego naturalnego zalegania.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do prac umocnieniowych powinny by¢ zakonczone roboty zwiazane ze zdjeciem warstw
humusu i darniny wg ST-D.01.02.02. Humus nalezy zdja¢ na pelng gleboko$¢ jego zalegania wedtug faktycznego
stanu wystgpowania.

5.3. Wykonanie umocnienia z koszy siatkowo-kamiennych
Wykonanie umocnienia obejmuje:
—  wytyczenie w korycie cieku projektowanych krawedzi umocnien,
—  wyroéwnanie i zaggszczenie dna cieku,
—  rozlozenie warstwy wyrownawczej z piasku Sredniego i/lub grubego o grubosci co najmniej 10cm,
— montaz koszy siatkowych,
—  formowanie umocnienia z koszy,
—  wypelnienie koszy materialem kamiennym,
—  zamkni¢cie koszy 1 wykonanie potaczen migdzy koszami.
W trakcie wykonywania umocnienia z koszy siatkowo-kamiennych nalezy postgpowac zgodnie z zaleceniami
instrukcji producenta.

5.4. 'Wykonanie opaski z kiszki faszynowej

54.1. Kiszki faszynowe

Kiszka faszynowa nazywa si¢ elastyczny element sktadajacy si¢ z faszyny wiklinowej lub lesnej odpowiednio
utozonej wzdtuz osi kiszki oraz usztywnionej przez przewiazanie drutem w odpowiednich odstgpach.
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Przebudowa mostu drogowego w ciagu drogi powiatowej nr 1541E — ul. Wolborskie;j
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O ile w dokumentacji projektowej nie podano innych wymagan do wykonania opasek brzegow ych nalezy stosowac
kiszki o $rednicy 20+30 cm. Dopuszczalna tolerancja dla §rednic 20+30 cm wynosi £2 cm. Jako $rednicg nalezy
przyjmowac¢ Srednia arytmetyczna z pomiarow w miejscu wiagzania, w dwoch do siebie prostopadtych kierunkach.

Faszyng w kiszce nalezy uktada¢ odziomkami w jednym kierunku tak, aby zachodzity na ciensze konce gatazek co
najmniej na dtugosci dwoch wiazan. Przekrdj kiszki w miejscu wigzania powinien by¢ najbardziej zblizony do
kotowego. Odleglos$¢ pierwszego wiazania od poczatku kiszki ma wynosi¢ potowe odlegto$ci pomigdzy nastgpnymi
dwoma sasiednimi. Odlegto$¢ pomigdzy wiazaniami nastgpnymi powinna wynosic:

— dla $rednic 1025 cm:  £3 cm,

— dlaérednic 30 +40 cm:  +4 cm.
Srednica drutu do wiazania kiszki:

—  dla $rednic10+-20 cm: 1,8 +2,2 ecm (1 zw¢j),

— dlasrednic 25+30 cm: 2,2+ 3,0 cm (2 zwoje).

5.4.2. Opaska faszynowa

W wykonanym wykopie ksztattujacym przekrdj poprzeczny koryta, w linii krawgdzi dna, nalezy wbi¢ kotki
drewniane w rozstawie co 50 cm, z nachyleniem na zewnatrz. Kolek powinien wystawac ponad projektowane dno
cieku na wysoko$¢ przewidzianej opaski. Za linig kotkow, od strony skarpy, wykona¢ dodatkowy wykop, utozy¢
kiszki faszynowe i przybi¢ je palikami, w odstgpach co 1 m, ustawionymi w przyblizeniu prostopadle do
powierzchni skarpy, w polowie rozstawu pomigdzy kotkami. Przestrzen pomigdzy kiszka, a skarpa wypetnié
gruntem rodzimym. Kiszka powinna by¢ zagit¢biona w dno co najmniej 5 cm, lecz nie wigcej niz do potowy
$rednicy. Po wykonaniu opaski, rozbite gtowice palikow oraz wystajace od strony koryta gatazki, nalezy przyciac.
Na styku skarpy i opaski, nalezy uformowac taweczkg i przykry¢ ja ptatem darniny. Przy wigkszej ilosci kiszek w
opasce, kiszki uktada si¢ pomigdzy dwoma rz¢dami pali.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 'Wymagania og6lne
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli rob6t podano w ST-D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogblne” punkt 6.

6.2. Kontrola wykonania umocnien z koszy siatkowo-kamiennych

Bezposrednio przed ulozeniem koszy siatkowo-kamiennych nalezy sprawdzi¢ jako$¢ siatek:
—  poprawnos¢ spojenia siatek metoda ogledzin,
—  jakos¢ powtoki antykorozyjnej siatki metoda ogledzin,
—  wymiary kosza przy pomocy taSmy miernicze;j.

Wypehienie koszy nalezy sprawdza¢ przed ich zamknigciem. Rodzaj materiatu wypetniajacego i jego wymiary
nalezy sprawdza¢ na losowo wybranej probcee.

Kontrola jako$ci wykonania polega na:

—  sprawdzeniu zgodnosci robot z dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej oraz
wskazaniami Inzyniera,

—  sprawdzeniu rzgdnych dna na konicach umocnien oraz w punktach charakterystycznych wg dokumentacji
projektowej,
—  sprawdzeniu réwnosci i spadkow,
—  wizualnej ocenie wykonanych robot.
Rzedne dna nie powinny r6zni¢ si¢ od projektowanych wigcej niz: +1 /-3 cm.
Grubo$¢ warstwy umocnien nie powinna rozni¢ si¢ od projektowanej wigcej niz: +2 cm.
Wymiary umocnienia w planie nie powinny si¢ r6zni¢ od projektowanych wigcej nizz =~ £10 cm.
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6.3. Kontrola wykonania opaski faszynowej

6.3.1. Sprawdzenie wykonania kiszek faszynowych

Kontrola wykonania kiszek faszynowych obejmuje:

—  sprawdzenie wymiarow kiszki polegajace na zmierzeniu $rednicy kiszki w 10 dowolnie wybranych
miejscach,

—  sprawdzenie jakos$ci materiatu polegajace na ogledzinach zastosowanej faszyny i drutu,
—  sprawdzenie jako$ci wykonania polegajace na zbadaniu czy nie daje si¢ z niej wyciagnac preta faszyny.
6.3.2. Sprawdzenie wykonania opasek faszynowych

Kontrola wykonania opasek faszynowych obejmuje wizualne sprawdzenie zgodnosci wykonanych robot z
dokumentacja projektowa, w tym usytuowania opaski z kiszek faszynowych w przekroju poprzecznym koryta oraz
wzgledem osi cieku.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania og6lne
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru umocnien siatkowo-kamiennych jest 1 m* (jeden metr kwadratowy) wykonanych umocnien o
projektowanej grubosci.

Jednostka obmiaru opaski faszynowej jest 1 m (jeden metr) opaski wykonanej zgodnie z dokumentacja projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogélne

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” punkt 8.

8.2. Odbiér umocnienia

Roboty objete niniejsza Specyfikacja Techniczna podlegaja odbiorowi koncowemu wg zasad podanych w ST-D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST-D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Umocnienia siatkowo-kamienne
Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie niezbednych czynnikéw do wykonania robdt,
—  zakup i dostarczenie materiatow,
—  wykonanie warstwy wyréwnawczej i podsypki,
—  ulozenie materacy siatkowo-kamiennych,
—  wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiaréw, badan, prob i sprawdzen,

—  oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.
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Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materiaty pomocnicze.

9.2.2. Opaska faszynowa

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:

—  zapewnienie niezbednych czynnikéw do wykonania robét,

—  zakup i dostarczenie materiatow,

—  wykonanie kiszek faszynowych,

—  ulozenie i przytwierdzenie kiszek faszynowych,

— oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-01080

PN-B-04101
PN-B-04102
PN-B-04110
PN-B-04111
PN-B-11111
PN-B-11113
PN-B-06050
PN-B-11210
BN-76/8952-31
PN-EN 10223-3: 2001

PN-EN 10002-1: 2004
PN-EN 10244-2: 2003

BN-69/8952-30
BN-63/9224-04
BN-65/9226-01
BN-69/8952-27

Kamien dla budownictwa i drogownictwa . Podziat i zastosowanie wedlug wtasnosci
fizyczno-mechanicznych.

Materiaty kamienne. Oznaczanie nasigkliwo$ci wody.

Materiaty kamienne. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia.

Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymato$ci na $ciskanie.

Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.
Materiaty kamienne. Kamien lamany.

Kamien do robot regulacyjnych i ubezpieczeniowych.

Drut stalowy i wyroby z drutu na ogrodzenia — Siatka z drutu stalowego o oczkach
szesciokatnych przeznaczona do celéw technicznych.

Metale — Préba rozciagania — Metoda badania w temperaturze otoczenia.

Drut stalowy i wyroby z drutu — Powtoki z metali niezelaznych na drucie stalowym —
Czegs¢ 2: Powtoki z cynku lub ze stopu cynku.

Faszyna wiklinowa.

Faszyna le$na

Kolki faszynowe.

Kiszki faszynowe.

16

—STWiORB- Biuro Inzynierskie BTB



Przebudowa mostu drogowego w ciagu drogi powiatowej nr 1541E — ul. Wolborskiej
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01(R) WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z
wyznaczeniem osi trasy oraz wyznaczeniem punktow wysokosciowych w terenie nizinnym dla zmiany
uksztaltowania koryta rzeki Wierzejki zwiazanych z przebudowa mostu drogowego w ciagu drogi powiatowej

nr 1541E — ul. Wolborskiej w Piotrkowie Trybunalskim.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot zwiazanych z odtworzeniem w
terenie przebiegu trasy drogowej zgodnie z dokumentacja projektowa i obejmuja:

—  sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy koryta cieku,

—  wyznaczenie i utrwalenie reper6w roboczych,

—  uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

—  zastabilizowanie punktdw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

—  wykonanie pomiar6w biezacych w miarg postepu robot, zgodnie z dokumentacja projektowa.

1.4. OkreSlenie podstawowe

Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i konicowy punkt trasy.
Pozostale okreslenia - sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i okre$leniami podanymi w ST-D-
M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST-D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" punkt. 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw podano w ST-D-M.00.00.00. “Wymagania ogblne” punkt. 2.

2.2. Materialy do wyznaczenia trasy drogowej

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy i reperdw roboczych nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem,
trzpienie stalowe, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0.50 m. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ Srednic¢ 15-20 cmi dtugos$é 1.5-1.7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé szpilki stalowe i paliki drewniane o dtugosci okoto 0.30 m1i
srednicy 50-80 mm. Swiadki wbijane obok palikow osiowych powinny mieé¢ dtugo$é okoto 0.50 mi przekroj
prostokatny.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" punkt 3.

3.2. Sprzet do robot pomiarowych

Do wykonania robot konieczny jest sprzet geodezyjny:
—  teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
—  dalmierze,
- tyczki,
- flaty,
— tas$my stalowe i parciane.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gléwnych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogo6lne
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" punkt 4.

4.2. 'Wymagania szczegélowe

Transport sprz¢tu geodezyjnego oraz materialdw potrzebnych do stabilizacji osi trasy i wyznaczenia zakresu robot
moze odbywac si¢ dowolnymi Srodkami transportow ymi.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne punkt 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.

Inzynier przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktow geodezyjnych osnowy poziome;j i
wysokos$ciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac zwigzanych z wytyczeniem.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodno$ci wykonanych robdt z dokumentacja projektowa,
niniejsza specyfikacja techniczna oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o jakichkolwiek blgdach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtownych trasy. Btedy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od
rz¢dnych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszelkie
roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
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Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce §wiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostana one
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot
naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takze dowiazane do punktow pomocniczych, potozonych poza
granica robdt ziemnych. Maksymalna odleglto$¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi cieku, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy reperami roboczymi wzdtuz osi cieku w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 m,
natomiast w terenie falistymi gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.
Reper roboczy nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem prac regulacyjnych i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdtuz trasy cieku.

Rzedne reperu nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 0.4 cnmvkm stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawiazaniu do repero6w
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.3.  Wyznaczenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacjg projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane

przez Zamawiajacego.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 5 cm. Rzedne punktdéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cia do 1 cm w stosunku do rzgdnych
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stalowych, ktorych
usunigcie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonymi poza granicg robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
—  wyznaczenie krawedzi wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot ziemnych),

—  Wwyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturow) wykopow w przekrojach poprzecznych
(tzw. profilowanie przekrojow poprzecznych),

—  prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac
w przypadku wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do
uksztattowania terenu oraz geometrii osi trasy koryta cieku. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Konieczne jest wyznaczenie przekrojow poprzecznych we wszystkich punktach glownych trasy, zgodnie z
dokumentacja projektowa oraz w innych dodatkowych punktach zaakceptowanych przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" punkt 6.
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6.2. Kontrola prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-D-M-00.00.00. " Wymagania ogdlne" punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie jest 1 km (jeden kilometr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-D-M-00.00.00. "Wymagania ogblne" punkt 8.

Odbior robot nastgpuje na podstawie szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST-D-M-00.00.00. "Wymagania ogblne" punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kilometra [km] wykonanych rob6t obejmuje:
—  sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy,
—  uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
—  wyznaczenie reperdw roboczych,
—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkow ych przekrojow,
—  wykonanie pomiaré6w biezacych w miarg postgpu robot, zgodnie z dokumentacja projektowa,

—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.
Instrukcja techniczna G-2 Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979.
Wiytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Wiytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
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D.01.02.02(R) ZDJECIE WARSTWY HUMUSU LUB DARNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny dla zmiany uksztaltowania koryta rzeki Wierzejki zwigzanej z
przebudowa mostu drogowego w ciagu drogi powiatowej nr 1541E —ul. Wolborskiej w Piotrkowie Trybunalskim.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot zwiazanych ze zdjgciem
powierzchniowej warstwy humusu (ziemi urodzajnej) i darniny.

Roboty obejmuja reczne i/lub mechaniczne usunigcie warstwy humusu i/lub darniny z powierzchni skarp koryta
cieku oraz z powierzchni terenu przeznaczonego do wykonania robot regulacyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Humus (ziemia urodzajna) — ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2% czg$ci organicznych.
Darnina — plat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przerosnigtej i zwiazanej korzeniami roslinnosci trawiastej.

Pozostale okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST-D-M.00.00.00 "Wymagania ogblne" punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST-D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogolne zasady dla transportu podano w ST-D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 3.

3.2. Sprze¢t do wykonania robot

Przy robotach zwigzanych z usuni¢gciem humusu i darniny nalezy stosowac:
— lopaty, szpadle i inny sprzgt do recznego wykonywania robdt ziemnych,
— noze do cigcia darniny,
— taczki, wozki — do transportu humuswdarniny w obrgbie placu budowy,
— rowniarki, spycharki,

— samochody samow ytadowcze - w przypadku transportu humusu i darniny na odleglos¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzgtu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne zasady transportu
Ogolne zasady dla transportu podano w ST-D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 4.
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4.2. Transport humusu

Przemieszczanie humusu lub darniny w obrgbie placu budowy moze si¢ odbywaé przy uzyciu dowolnych §rodkow
transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed obsypaniem si¢ ziemi roslinnej, odkryciem korzonkow traw i
przed innymi uszkodzeniami.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST-D-M.00.00.00. "Wymagania ogblne" punkt 5.

5.2. Zdje¢cie darniny
Darning nalezy zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywac¢ w odpowiednich warunkach do
czasu ponownego wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning nalezy cia¢ w regularne, prostokatne pasy o
szerokos$ci okoto od 25 do 50 cm lub w kwadraty o boku okoto 30 centymetréw. Grubo$¢ darniny powinna wynosié
od 6 do 10 centymetréw. Darning nalezy wycina¢ przy uzyciu nozy lub specjalnych ptugdéw i krojow.

Darning nalezy uktada¢ warstwami, w stosy, strong porostu do siebie, na wysoko$¢ nie wigksza niz 1 m. Utozone
stosy winny by¢ utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach zabezpieczajacych darning przed
zanieczyszczeniem. Czas sktadowania darniny przed ponownym wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 30 dni.

Darning nie nadajaca si¢ do powtoérnego wykorzystania nalezy usuna¢ recznie lub mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.

5.3. Zdj¢cie humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia.

Humus nalezy zdjaé na petna gtgbokos$¢ jego zalegania, ktora jest okreslona w Przedmiarze Robot lub wskazana na
roboczo przez Inzyniera — wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do
rozliczenia czynno$ci zwiazanych ze zdjgciem humusu.

Zdjety humus przeznaczony do dalszego wykorzystania nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca
sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i zaggszczaniem. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie
intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

Zdjety humus, ktory nie zostat przewidziany do wykorzystania w pozniejszym etapie budowy nalezy wywiez¢ na
odktad.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST-D-M.00.00.00. "Wymagania ogblne" punkt 6.

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci i poprawnos$ci zdjgcia darniny i humusu z
powierzchni robot ziemnych oraz sposobu jego ich sktadowania.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne" punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych ze zdjeciem darniny i humusu jest jeden metr kwadratowy [1 m*]
powierzchni, z ktorej usunigto warstwe ziemi urodzajnej o danej grubosci.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Roboty zwiazane ze zdjgciem humusu podlegaja odbiorowi robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu na
zasadach podanych w ST-D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST-D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego [m’] wykonania zdjecia humusw/darniny obejmuje:

—  zdjgcie humuswdarniny na petna glgboko$¢ ich zalegania wraz z utozeniem w pryzmy ziemi do
poézniejszego wykorzystania,
—  ew. wywo6z humusu/darniny nieprzeznaczonych do p6zniejszego wykorzystania na miejsce sktadowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.01.01(R) UMOCNIENIE SKARP, ROWOW I SCIEKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z
przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchniowym skarp koryta cieku dla zmiany uksztattowania koryta rzeki
Wierzejki zwiazanej z przebudowa mostu drogowego w ciagu drogi powiatowej nr 1541E — ul. Wolborskiej w
Piotrkowie Trybunalskim.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkeie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych Specyfikacji Technicznej

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
powierzchniowym umocnieniem przeciwerozyjnym, wymienionych w punkcie 1.1.

Roboty te obejmuja:

—  humusowanie skarp i brzegdw koryta cieku wodnego wraz z obsianiem z mieszanka traw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Koryto cieku — naturalnie lub sztucznie wyksztatcony w gruncie wykop ograniczony skarpami.

Ziemia urodzajna (humus) — ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2% czg$ci organicznych.

Humusowanie — zespo6t czynnosci przygotowujacych powierzchni¢ gruntu do obudowy roslinnej, obejmujacy
doggszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i doggszczeniem.

Moletowanie — proces umozliwiajacy doggszczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd, przeprowadzany np. za
pomoca walca o odpowiednio uksztaltowanej powierzchni.

Mulczowanie — naniesienie na powierzchni¢ gruntu $ciotki (np. sieczki, strozyn, trocin, torfu) z lepiszczem w celu
ochrony przed wysychaniem1i erozja.

Biowloknina — mata z wtokna bawetnianego lub bawelnopodobnego, wykonana technika wtokninowa z
rownomiernie rozmieszczonymi w czasie produkeji nasionami traw i ro§lin motylkowatych, stuzaca do umacniania i
zadarniania powierzchni.

Ramka Webera — ramka o boku 50 cm, podzielona drutem lub zytka na 100 kwadratow, kazdy o powierzchni
25 cm’, do okre$lania procentowego udziatu gatunkow roslin, po obsianiu.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST-D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robo6t podano w ST-D-M.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne”.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inzyniera.

2.  MATERIALY

2.1. 'Wymagania og6lne

Ogdlne wymagania dotyczace materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-D-M.00.00.00.
»Wymagania ogolne” punkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy powierzchniowym umacnianiu skarp i brzegéw koryta cieku wodnego objgtych
niniejsza ST sa:

—  ziemia urodzajna,

—  nasiona traw oraz ro§lin motylkowatych,

—  biowldknina i materiaty do jej przytwierdzania,

—  szpilki, paliki i pale.
2.2.1. Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czg$ci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i
pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, Zze ziemia urodzajna
odpowiada nastgpujacym kryteriom:

optymalny sktad granulometryczny,

—  frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
—  frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
—  frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
— zawarto$¢ fosforu (P205) >20 mg/m2,
—  zawarto$¢ potasu (K20) > 30 mg/m2,
—  kwasowo$¢ pH >5,5.

2.2.2. Nasiona traw

Wybor gatunkow traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca si¢ stosowaé
mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spelniajace wymagania PN-R-65023 i PN-B-12074.

2.2.3. Biowloknina

Biowtoknina oraz szpilki i kotki do jej przytwierdzania powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-12074.
Biowloknina powinna zawiera¢ mieszanke nasion zalecona przez PN-B-12074 dla typu siedliska i rodzaju gruntu
znajdujacego si¢ na umacnianej powierzchni.

Biowld6knina powinna by¢ sktadowana i przechowywana w belach owinigtych folia, w suchym i przewiewnym
pomieszczeniu, zgodnie z zaleceniami producenta. Pomieszczenie to powinno by¢ niedostgpne dla gryzoni.

Szpilki i kotki powinny by¢ wykonane z gatezi, zerdzi, obrzynkéw lub drzewa szczapowego. Grubos¢ szpilek
powinna wynosi¢ od 1,5 cmdo 2,5 cm, a dtugos¢ od 25 do 35 cm. Grubo$¢ kotkow powinna wynosi¢ od 4 cmdo 6
m, a dtugos¢ od 50 cmdo 60 cm. W gbérnym koncu kotki powinny mie¢ nacigcia do nawinigcia sznurka.

2.2.4. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowaé wodociagowa
wodg pitna. Woda pochodzaca z watpliwych zroédet nie moze by¢ uzyta do momentu jej przebadania na zgodnos¢ z
podana norma.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogblne” punkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia
korzystania ze sprzgtu do r¢cznego wykonywania robot ziemnych:

—  szpadli, lopat, grabi, taczek itp.

—  ubijakow o recznym prowadzeniu,

—  cysterny zwoda do zraszania oraz w¢zy do podlewania.
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4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania og6lne
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogblne” punkt 4.

4.2. Transport materialow
Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zawilgoceniem.

Biowtokning mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych ja przed
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania og6lne
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST-D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.

5.2. Humusowanie
Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa ziemi
urodzajnej powinna sig¢ga¢ poza gorna krawedz skarpy i poza podnéze skarpy nasypuod 15 do 25 cm.

Grubo$¢ pokrycia ziemig urodzajna powinna wynosi¢ od 10 do 15 cm po moletowaniu i zaggszczeniu, w zalezno$ci
od gruntu wystepujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powiazania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywac rowki
poziome lub pod katem 30° do 45° o gtebokosci od 3 do 5 ¢cm, w odstepach, co 0,5 do 1,0 m. Ulozong warstwe ziemi
urodzajnej nalezy zagrabi¢ lub zabronowac i lekko zaggsci¢ przez ubicie r¢czne lub mechaniczne.

5.3.  Umocnienie skarp przez obsianie trawg i roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowow poprzez obsianie nasionami traw i roslin motylkowatych polega na:
—  wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez humusowanie,

—  obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roslin motylkowatych i bylin w ilo$ci od
18 g/m* do 30 g/m?, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podtoza, wystawy oraz
pochylenia skarp),

—  naniesieniu na obsiana powierzchni¢ tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej metoda mulczowania.
W okresach suchych nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

5.4. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna doraznie zabezpiecza przed erozja powierzchniowa do czasu przejecia tej
funkcji przez okrywg roslinng. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna moze by¢ wykonana z biowtokniny lub
ptynnych osadéw $ciekowych metoda mulczowania.

Mulczowanie polega na naniesieniu na powierzchni¢ gruntu $ciotki (np. sieczki, strozyn, trocin, substratu torfu) z
lepiszczem (np. emulsja asfaltowa) w celu ochrony przed wysychaniemi erozja, w ilosci od 0,03 do 0,05 kg/m’.

Zaleca si¢ wykonanie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej na wyprofilowanych skarpach, ktore jeszcze w stanie
surowym powinny by¢ niezwtocznie zabezpieczone przed erozja. Wlasciwe umocnienie skarp powinno by¢
wykonywane w optymalnych terminach agrotechnicznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 'Wymagania og6lne
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli robot podano w ST-D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogblne” punkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci z ST, oraz na sprawdzeniu daty
wazno$ci §wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.
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Po wzejsciu roslin, aczna powierzchnia nie poro$nigtych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2% powierzchni
obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie poro$nigtych miejsc nie powinien przekraczaé 0,2 m’. Na
zaro$nigtej powierzchni nie moga wystgpowac wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania og6lne
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-D-M.00.00.00. ,, Wymagania ogolne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m* (jeden metr kwadratowy) powierzchni umocnionej przez humusowanie i obsiew.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania og6lne
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST-D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

8.2. Odbiér robét umocnieniowych
Roboty objete niniejsza Specyfikacja Techniczna podlegaja odbiorowi koncowemu wg zasad podanych w ST-D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
wymagane pomiary, badania i sprawdzenia dalty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST-D-M.00.00.00. ,, Wymagania ogélne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie niezbgednych czynnikéw do wykonania robét,
—  zakup i dostarczenie materiatow,
—  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
—  ulozenie humusu wraz z nasionami traw,
— ew. wykonanie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej,
—  pielggnacja,
—  wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiarow, badan, prob i sprawdzen,
— oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.
Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materialy pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-12074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchni biowldkning.
Wymagania i badania przy odbiorze

PN-B-32250: 1988 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.
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