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1 WSTEP

1.1 Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest adaptacja koncepcji rozbudowy monitoringu wizyjnego w Piotrkowie
Trybunalskim dla. Urzgdu Miasta w Piotrkowie Trybunalskim, Pasaz Rudowskiego 10.

Monitoring wizyjny obejmuje swoim zakresem obszar miasta w zakresie okre§lonym przez umoweg pomigdzy
Inwestorem i Wykonawca robdét.

System monitoringu wizyjnego na terenie Piotrkowa Trybunalskiego zaprojektowany zostal w oparciu o
urzadzenia BOSCH SECURITY SYSTEMS.

Przedstawione w opracowaniu urzadzenia mozna zastapi¢ rozwigzaniami ré6wnowaznymi (parametry
urzadzen nie gorsze od proponowanych) przy zapewnieniu pelnej kompatybilnosci i funkcjonalnosci z
istniejacym systemem i po akceptacji przez Inwestora (przy zachowaniu standardéw monitoringu
miejskiego).

1.2  Zakres opracowania

Prace przedstawione w niniejszej dokumentacji obejmuja:

- instalacje punktéw kamerowych z urzadzeniami do przesylu (urzadzenia radiowe) i rejestracji obrazu
przy ul. Zamkowej 4, ul. Garncarskiej 1-3, ul. Zamurowej 14 i pl. Niepodlegtosci 4

- instalacj¢ skrzynek teletechnicznych dla uktadéw zasilania, telemetrii i wzmacniaczy wizji w w/w
lokalizacjach.

- instalacj¢ urzadzen antenowych na dachu budynku mieszkalnego przy ul. Sienkiewicza 21

- doposazenie Centrum Dozoru mieszczacego si¢ w budynku Strazy Miejskiej przy ul. Stowackiego 19.

Wykonanie instalacji obejmuje dostawe oraz wszystkie czynno$ci montazowe, pomiarowe, oprogramowanie,
narzgdzia, urzadzenia, rusztowania, itp., jakie sg potrzebne do wykonania prawidtowo dziatajacej instalacji.

W dokumentacji okre$lone sa podstawowe informacje o instalacjach i parametry urzadzen. Wykonawca we
wlasnym zakresie powinien okres§li¢ niezbgdne ilo$ci materiatéw i urzadzen potrzebnych do wykonania
kompletnej instalacji bedacej przedmiotem umowy. W sktad materialéw jakie ma dostarczy¢é wykonawca
wchodza wszelkiego rodzaju materiaty i elementy pomocnicze niezb¢dne do prawidlowego wykonania robot.

1.3  Ogélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacja Techniczna.

Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce w ramach Ceny Umownej.

Wykonawca we wtasnym zakresie opracuje nastgpujace rysunki oraz uzyska akceptacje Inwestora oraz
innych odno$nych wladz:

¢ Rysunki powykonawcze i wszelkie inne projekty — 3 kpl. (1 oryginat mozliwy do skopiowania + 1

kopia, 1 komplet w formie elektronicznej — na ptycie CD)

Wykonawca we wlasnym zakresie uzyska akceptacje Inwestora oraz innych odno$nych wtadz:

® Projekt organizacji ruchu na czas budowy /jezeli bedzie wymagany/
Powyzsza lista rysunkOéw nie jest wyczerpujaca i stanowi jedynie uzupeinienie ogélnych zobowiazan
wykonawcy w ramach Umowy.
Jezeli w trakcie wykonywania Robdt okaze si¢ koniecznym uzupelnienie Rysunkéw, Wykonawca
sporzadzi brakujace rysunki lub Specyfikacje niezbedne do wlasciwego wykonania Robét na wtasny koszt
w 4-rech egzemplarzach i przedtozy je Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.4 Zabezpieczenie Placu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zapewnienia i utrzymania bezpieczefnstwa Placu Budowy oraz Robét poza
placem budowy w okresie trwania realizacji Umowy az do zakonczenia i odbioru koncowego Roboét,
a w szczegllnosci:

— Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych czynno$ci zwiazane z budowa
i nienaruszalno$¢ ich mienia stuzacego do pracy a takze zabezpieczy Plac Budowy przed dostgpem oséb
nieupowaznionych.

— Przed przystapieniem do Robdét Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robdt w
okresie trwania budowy. W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
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obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze,
sygnaly itp., zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

— Koszt zabezpieczenia Placu Budowy i Robdt poza placem budowy nie podlega odrgbnej zaptacie
i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w Ceng Kontraktowa

1.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalne go.

W okresie trwania budowy i wykonczania Robét Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét Placu
Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

1.6  Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowe;j.

Materiaty tatwopalne begda sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji Robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.7  Ochrona wilasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wihascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji iurzadzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzefn podziemnych na Placu
Budowy. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.8 Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ sig begdzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie materialéw
i wyposazenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiladz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw.

1.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzegt
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Umowne;.

1.10 Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong¢ Robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzy wane do Robot.
Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu odbioru pogwarancyjne go.

1.11 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca robdt jest zobowiazany do bezwzglednego przestrzegania Prawa Polskiego w trakcie
prowadzenia robot.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z Robotami i bgdzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robdét. Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan



prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowacé
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.12 Zezwolenia

Zezwolenia wymagane w Rzeczypospolitej Polskiej, Wykonawca winien uzyska¢ od odno$nych wladz na
swoj koszt.

1.13 Ochrona robét przed wplywem warunkow atmosferycznych

Ochrona robét przed opadami atmosferycznymi nalezy do Wykonawcy.

1.14 Normy, przepisy i standardy

Instalacje, wyposazenie i materialy powinny by¢ zgodne ze standardami nizej wymienionymi:
® polskie normy i przepisy
® inne majace zastosowanie przepisy
e przepisy lokalnych wtadz

1.15 Warunki otoczenia

Przy wyborze wyposazenia, osprzetu i metod montazu nalezy uwzgledni¢ warunki otoczenia.

Warunki temperaturowe sa nastgpujace:
e warunki zewngtrzne: letnie/zimowe jak dla m. Piotrkéw Trybunalski
® pomieszczenia wewnatrz budynku od +0 do +40 °C

1.16 Szkolenie personelu

Wykonawca przeprowadzi szkolenie uzytkownikéw wykonywanych instalacji i urzadzen. Po wykonaniu prac
Wykonawca przekaze Uzytkownikowi szczegbétowe instrukcje obstugi i eksploatacji. Instrukcje powinny by¢
opracowane w oparciu o przekazane Zamawiajacemu DTR-ki urzadzen i zawieraé wszystkie elementy
instalacji, gdzie konieczna jest obstuga, konserwacja, czyszczenie, naprawy itp.

1.17 Serwis

Serwis powinien obejmowaé utrzymanie sprawnie dziatajacej instalacji wraz z niezbedna regulacja
1 przeprogramowaniem sposobu dziatania systemu zgodnie z wytycznymi Zamawiajacego.

Propozycja umowy serwisowej powinna by¢ napisana i przedlozona Zamawiajacemu przed odbiorem
koficowym.

2  WYMAGANIA DLA URZADZEN I MATERIAEOW

2.1 Wstep

Zgodnie z polskimi normami i przepisami wszystkie urzadzenia, tam gdzie jest to wymagane, musza posiadaé
atest i Swiadectwo dopuszczenia do stosowania w Polsce.

Urzadzenia powinny spetnia¢é wymagania kompatybilnosci elektromagnetycznej w zakresie emisyjnosci
1 odpornos$ci na narazenia elektromagnetyczne.

Wykonawca powinien dolaczy¢ stosowne §wiadectwa i certyfikaty.

Wszystkie urzadzenia i materialy musza by¢ fabrycznie nowe, sprawne, zgodne z parametrami zawartymi
w opisie technicznym, fatwo dostgpne.

Begda brane pod uwage mozliwosci Wykonawcy w zakresie: obstugi serwisowej instalacji i utrzymania
w ruchu systemu, czasu reakcji, czasu usunigcia usterki.

Wszystkie urzadzenia i materiaty powinny by¢ sprawdzone i przetestowane przez Wykonawce. Wykonawca
powinien przedstawi¢ Zamawiajacemu do akceptacji katalogi i inna dokumentacje techniczna wszystkich
urzadzen, ktére zamierza zainstalowac.

2.2 Trasy kablowe

Uwagi ogolne.
Powinny by¢ wykonane trasy kablowe, dla utoZenia okablowania teletechnicznego w obiektach w spos6b
zapewniajacy mozliwos¢ rozbudowy sieci.
System tras kablowych powinien sktadac¢ sig z:



® rur ostonowych zewngtrznych potozonych natynkowo

® rur ostonowych wewngtrznych potozonych podtynkowo
Trasy kablowe nalezy skoordynowa¢ z innymi instalacjami wewngtrzny mi.

Rury ostonowe
Rury ostonowe z PCV powinny by¢ zastosowane do prowadzenia kabli w przepustach, przestrzeniach
mi¢dzysufitowych i przy wykonaniu podejs¢ do gniazd i urzadzen. System rur ostonowych powinien sktada¢
si¢ z typowych elementéw tj. rur, ztaczek, uchwytéw, puszek instalacyjnych itp.
Srednica rur powinna by¢ tak dobrana, aby przeciaganie kabli nie wymagato uzycia sity.
Rury ostonowe powinny by¢ mocowane do podtoza sztywno za pomoca uchwytéw stalowych lub z tworzywa
sztucznego. Rury ostonowe musza by¢ sztywne i nie ulega¢ deformacji. Kable prowadzone na zewnatrz
pomieszczeh musza by¢ zabezpieczone rurg do zastosowan zewngtrznych odporna na promieniowanie UV
i niska oraz wysoka temperatur¢. Kable prowadzone na zewnatrz do wysokos$ci 3m nalezy zabezpieczy¢ rura
stalowa malowang w kolorze elewacji, lub prowadzi¢ podtynkowo.
Uszczelnienia przej$¢ kablowych

Uszczelnienia powinny by¢ stosowane:
® przy przejSciach przez $ciany i stropy, ktére tworza oddzielenie pozarowe
® przy przejsciach przez Sciany zewngtrzne - wodoszczelne i gazoszczelne
Wykonawca powinien zastosowa¢ uszczelnienie, ktére zagwarantuje te same wiasciwo$ci $ciany lub stropu
jak przed wykonaniem przejs$cia kablowego.
W przypadku przejs¢ kablowych przez §ciany i stropy, ktére tworza oddzielenia pozarowe, przej$cia powinny
by¢ uszczelniane przez Wykonawce w sposéb zapewniajacy taka sama odporno$¢ ogniowa jak oddzielenie
pozarowe. Uszczelnione przejs$cia nalezy trwale opisaé (sposéb zabezpieczenia, trwatos¢ itp.)

2.3 Kable, przewody i osprzet

Uwagi ogélne
Wszystkie kable powinny by¢ wykonane zgodnie z normami PNE i IEC.
Kable i przewody powinny by¢ uktadane zgodnie z polska norma PN-76/E-05125 i PN-EN 50173.
Kable niskonapigciowe powinny by¢ uktadane oddzielnie od kabli elektrycznych.
Izolacja kabli z PVC powinna by¢ samogasnaca i niepodtrzymujaca palenia.
Nalezy stosowac¢ typy kabli odpowiednie dla budowanego systemu.
Nalezy zachowywac okres$lone przez producenta kabli dopuszczalne promienie gigcia.
Nalezy zachowywaé okre$lone przez producenta systemu dopuszczalne zblizenia okablowania do innych
instalacji budynku.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob6t bedacych przedmiotem niniejszej ST sa:

Kable elektroenergetyczne
Kable elektroenergetyczne typu YKY z zytami miedzianymi w izolacji polwinitowej na napigcie 1 kV. Na
powtoce kabli winno znajdowac si¢ oznakowanie producenta, metraz, napigcie znamionowe izolacji oraz znak
bezpieczenstwa i znak dopuszczenia do obrotu handlowego w budownictwie.

Przewody kabelkowe
Przewody kabelkowe typu XzZTKMXpw z zytami miedzianymi, w izolacji z polietylenu piankowego. Dla zyty
neutralnej wymagany jest kolor izolacji jasno-niebieski natomiast dla zyty ochronnej kombinacja barw zétto-
zielonej. Na powloce przewodéw kabelkowych winno znajdowad si¢ oznakowanie producenta, metraz,
napigcie znamionowe izolacji oraz znak bezpieczenstwa i znak dopuszczenia do obrotu handlowego w
budownictwie.

Osprzet rozdzielczy
Catos¢ osprzgtu rozdzielczego na napigcie do 1 kV winna by¢ przystosowana do montazu na euroszynie,
posiadaé certyfikat na znak bezpieczenstwa i znak dopuszczenia do obrotu handlowego w budownictwie.
Obudowy tablic rozdzielczych winny posiadaé stopien szczelnos$ci IP 65 i by¢ wandaloodporne; zape wniajac
jednocze$nie odpowiednie warunki klimatyczne instalowanych wewnatrz urzadzen.

Osprzet instalacyjny
Osprzet instalacyjny tj wylaczniki, gniazda wtykowe i puszki rozgalezne winny by¢ w stopniu szczelnosci IP
54. Gniazda wtykowe dla instalacji o napigciu obnizonym 24 V winny mie¢ odmienny uklad otworéw
wtykowych niz gniazda na napigcie 220 V. Catos¢ osprzetu winna posiadaé certyfikat na znak bezpieczenstwa
i znak dopuszczenia do obrotu handlowego w budownictwie.

Kontrola
Wszystkie kable powinny by¢ sprawdzone w sposéb wilasciwy dla danego typu kabla i podtaczonych
urzadzen.



3 SPRZET

Wykonawca robdt powinien uzywac¢ wiasnego sprzetu (jak rusztowania, drabiny, wiertarki, itp.). Sprzgt
pomiarowy powinien posiada¢ ustawowo wymagane aktualne atesty, certyfikaty i dopuszczenia.

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastgpujacy, sprawny technicznie sprzegt:
Zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu do 4 ton.

Podno$nik hydrauliczny z platforma

Samochéd dostawczy o no$nosci do 0,9 t

Elektronarze¢dzia reczne

Przyrzady pomiarowe do préb i badan po montazowych

Uwaga: Parametry sprzgtu podane sa orientacyjnie

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robét.

4 TRANSPORT

Urzadzenia i materialty powinny by¢ dostarczone na budoweg transportem Wykonawcy lub Dostawcy.

Unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od 15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatow
elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwos$ci tych urzadzen,
zastrzezonych przez producenta.

5 WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Wstep

Wykonywanie robét powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z Polskimi Normami i przepisami
(wykaz norm w zalaczeniu) i poleceniami Inspektora Nadzoru przy zastosowaniu materialdéw o wymaganej
jakosci.

5.2 Roboty elektryczne

Wstep
Przy wykonywaniu robét elektrycznych wnegtrzowych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace roboty podstawowe:
trasowanie (zasadniczo w liniach poziomych i pionowych),
montaz konstrukcji wsporczych, uchwytéw, rur instalacyjnych,
przej$cia przez §ciany i stropy,
montaz tablic rozdzielczych, sprzgtu i osprzgtu,
taczenie przewodoéw,
podejécia i przytaczanie odbiornikéw, ruch prébny urzadzen, wykonanie instalacji wyréwnawczej
i ochrony odgromowej, ochrona antykorozyjna.

Instalacja zasilania, sygnalowa i sterowania.
Instalacje wykona¢ przewodami kabelkowymi typu YKY, YDY, XzZTKMXpw, RG6 uktadanymi w rurach
ostonowych oraz pod tynkiem.

5.3 Urzadzenia Monitoringu

Wstep
Projektowany system monitoringu sktada sig z:
e 4 kamer szybkoobrotowych
e urzadzen i1 medidw zapewniajacych transmisj¢ sygnatdw wizyjnych oraz sygnaléw sterowania
pomigdzy Centrum Dozoru a kamerami; medium transmisyjne sa fale radiowe o czgstotliwos$ci
sygnatu 5GHz — pasmo bezptatne;
® urzadzeh sterowania oraz wizualizacji obrazu z kamer;
e urzadzen do archiwizacji i obrébki materiatu wizyjnego.
Kamery instalowane bgda na naroznikach budynkéw. Kamery montowaé¢ do §cian przy uzyciu uchwytéw
naroznych; lub jezeli jest to konieczne dla zapewnienia obszaru dozorowania, na uchwytach
specjalizowanych. Celem rozmieszczenia kamer jest uzyskanie wymaganego pokrycia terenu obserwacji i
zachowania odpowiednich katéw obserwacji. Zarejestrowany material ma umozliwi¢ pdzniejsza identyfikacje
0séb 1 zdarzeh.




Dla uzyskania skutecznej identyfikacji oséb przy uzyciu zarejestrowanego materiatu dobrano kamery
szybkoobrotowe typu G4 seria AutoDome 300 w ilosci sztuk 4 (lub réwnowazne).
Wszystkie proponowane kamery to kamery dualne dzien-noc pracujace w trybie kolorowym przy dobrych
warunkach o$wietleniowych i przechodzace w tryb czarno-biaty w trudnych warunkach oswietleniowych (w
nocy). Przej$cie kamery do tryby czarno-biatlego wigzac¢ si¢ bgdzie réwniez ze zwigkszeniem czutos$ci kamery
a tym samym z poprawa wyrazisto$ci obrazu. Przelaczanie mig¢dzy trybami kamer bedzie nast¢powato
automatycznie.
Kamery szybkoobrotowe beda posiadaty 26-krotne zblizenie optyczne oraz szybkoobrotowe gltowice dajace
mozliwo$¢ petnego obrotu w ciag 1s przy wybieraniu zaprogramowanego potozenia.

Do sterowania systemem wykorzystywane beda istniejace pulpity sterujace, natomiast do prezentacji
obrazu z kamer, monitory wysokorozdzielcze LCD.

5.4 Wymagania dla urzadzen monitoringu

Urzadzenia radiowe - system o topologii punkt wielopunkt do budowy rozlegtych sieci bezprzewodowych.
Operuje na wolnym od optat licencyjnych pa§mie 5.47 - 5.725 GHz, gdzie dozwolona jest emisja z moca do 1
W E.LR.P. Wg wymagah Ministra Infrastruktury, ktére méwi o ograniczeniach mozliwos$ci celowego lub
niezamierzonego zaklécania sieci radiowych. Stacja bazowa skanuje cale dostepne pasmo i automatycznie
wybiera wolny kanat. Stacje klienckie dostosowuja si¢ automatycznie do swojej bazy. System sktada si¢ za
stacji bazowej SBR oraz stacji klienckiech. Stacja bazowa SBR kolejno odpytuje wszystkie swoje Stacje
Klienckie o zadania dostgpu do medium. Pooling (kolejne odpytywanie stacji klienckich) zapewnia staly
dostep do medium kazdej ze stacji, ktéra w okreslonych czasie przesle do bazy zbuforowane pakiety. Stacje
nie majace nic do przestania sa "usypiane", a stacjom majacym dluga kolejke pakietéw do przestania sa
przyznawane dodatkowe okna czasowe.

Charakterystyka systemu radiowego:
e czgstotliwos¢ pracy: 5.47-5.725 GHz
moc E.LR.P.: 1 W
modulacja: OFDM
efektywny transfer: ok. 36 Mbps (TDM)/kanat
ilo$¢ kanatéw: 11, kanaty nie zaktdcajace si¢ wzajemnie
zasieg komorki: do ok. 12 km
kontrola mocy emitowanej z krokiem co 3 dB (TPC)
dynamiczna selekcja kanatu pracy (DFS)
dynamiczna selekcja predkosci pracy oparta na analizie jako$ci sygnatu (DDRS)
system moze pracowac bez petnej widocznosci optycznej (NLOS - odbicia sygnatu)
zarzadzanie pasmem: symetryczne i asymetryczne
bezpieczenstwo: enkrypcja AES, wzajemna autoryzacja stacji odbiorczych w RADIUS, MD-5 CHAP,
Access Control List

Most radiowy Tsunami QuickBridge.11aR (lub réwnowazny) -  przeznaczonych do tworzenia
bezprzewodowych mostéw typu punkt — punkt w wolnym od oplat pasmie 5SGHz. Stanowi komplet
akcesoriéw przystosowanych do tatwego montazu na zewnatrz budynkéw. Do transmisji wykorzystany jest
protokét WORP, pozbawiony wielu wad protokotéw rodziny 802.11x.

Zestaw sklada sig¢ ze stacji bazowej oraz stacji klienckiej, odpowiednich adapteréw PoE pracujacych w
standardzie 802.3af i przystosowanych do nich kabli typu Ethernet z uszczelnionymi koncéwkami. Obydwa
urzadzenia posiadaja zintegrowana anteng¢ o zysku 23 dBi, pracujaca w polaryzacji poziomej jak i pionowe;.
Ze wzgledu na eliminacj¢ tlumiacych sygnat konektoréw i kabli, mozliwe jest uzyskiwanie wigkszych
zasiggow.



Parametry kamer szybkoobrotowych — G4 AutoDome 300 (lub réownowazny)

Przetwornik CCD 1/4"

Rozdzielczo$¢ pozioma >460TVL

Ogniskowa obiektywu 3,5mm ~ 91mm/F1.6~3.8
Zoom cyfrowy z inetrpolacja >12x

Czutos¢ kamery dla SOIRE F1.6

tryb dzienny (funkcja SensUp wytaczona) - > 11x

tryb nocny (funkcja Sens Up wytaczona) - > 0,261x

tryb dzienny (migawka spowolniona wtaczona) - > 0,0131x
tryb nocny (migawka spowolniona wiaczona) - > 0,00261x

Podzial na sektory >16

Opis kazego sektora > 16 znakéw
Obrét w poziomie ciagty, 360°
Przechyl pionowy -4 ~90°
Predkos¢ dla ustawien potozen >360°/sek
zaprogramowanych (presetow)

Predko$¢ obrotu manualnego >210°/sek
Doktadno$¢ ustawienia potozenia glowicy|+ 0,1°

w polozeniu zaprogramowanym

Sterowanie Przez ztacze wizyjne Ethernet lub RS232/RS485

Potozenia zaprogramowane >99

Strefy prywatnos$ci >24

Trasy > 2 trasy zaprogramowane o calkowitym czasie > 15min
> 1 trasa dla > 99 potozen zaprogramowanych

Wejscia alarmowe 7

Wyjscie przekaznikowe 2

Przyspieszona mi gawka 1/50 sek ~ 1/10 000 sek

Stopien ochrony obudowy P66

Zakres temperatur pracy -40°C ~ +50°C

Stosunek Sygnat/Szum >50 dB

Whbudowane ztacza wyj$¢ wizyjnych

Ethernet (TCP/IP) z mozliwo$ciag wymiany na BNC/UTP

Koputka wandaloodporna Koputka wytrzymujaca uderzenie mtotka o masie 4,5 kg upuszczonego z
wysoko$ci 3 m

Jezyk menu ekranowe go polski

Gwarancja producenta 3 lata

Parametry dekodera VIPXD (lub réwnowazny)

Dane techniczne

Konstrukcja

Dekoder wideoserweréw wizyjnych powinien by¢ urzadzeniem sprzgtowym
nie opartym na komputerze PC.

Wyj$cie wizyjne

1x analogowe, catkowity sygnatl PAL; ztacze BNC
1x VGA

Port szeregowy

RS232/485

Strumieniowos$¢

Dekodowanie do 4 strumieni jednocze$nie z predkoscia transmisji 25 obrazéw
na sekundg z rozdzielczo$cia 4CIF (704x576) na kazdy strumien i wySwietlania
go na monitorze z wejsciem CVBS lub VGA, dekodowanie zaréwno strumieni
MPEG-4 oraz strumienia MPEG-2

Rozdzielczo$¢ obrazu

704 x 576 (4CIF: 25 obrazéw/s) dla kazdego z 2 dwéch strumieni
704 x 288 (2CIF: 25 obrazéw/s) dla kazdego z 2 dwéch strumieni

Catkowite opdéznienie sygnatu

< 120ms

Protokoty sieciowe

RTP, Telnet, UDP, TCP, IP, HTTP, IGMP V2, SNMP, ARP, RCP+

Konfiguracja

w jezyku polskim za pomoca przegladarki internetowej, dedykowane go
oprogramowania




Wyswietlanie

Tryb petnoekranowy (wyswietlanie tylko jednego strumienia (obrazu z jednej
kamery) oraz tryb Quad - wy$wietlanie 4 strumieni jednocze$nie (obrazéw z 4
kamer). Mozliwo$¢ dekodowania dowolnego strumienia wideo z sieci
wspotpracujacych wideoserwerdw wizyjnych

Przeptywno$¢ danych wizyjnych

maks 20Mbit/s (dla 4 kanatow)

Poziomy dostepu

>3

Synchronizacja daty i czasu

obstuga serwera NTP (RFC868) i SNTP

Zdalne powiadamianie o alarmie

Zmiana stanu na wejsciu alarmowym powoduje transmisjg alarmowgq obrazu do
zadanej stacji operatorskiej

Wejscia alarmowe

>4 (maksymalna rezystancja 100hm)

Wyjscie przekaznikowe

> 1 (Obciazalnos¢ 30 Vpp, 2A)

Ztacze Ethernet

10/100 Base-T, z automatyka wykrywania komunikacji p6t - lub
petnodupleksowej, RJ45

Standard Sygnatu fonicznego

G.711; 300Hz ~ 3,4kHz

Czgstotliwo$¢ probkowania dzwigku 8kHz

Zasilanie 12 ~ 24VDC
Pobér mocy <11VA
Upgrade firmware'u zdalnie

MTBF > 87.000 godzin
Gwarancja producenta 3 lata

Parametry kodera VIPX1 (lub roéwnowazny)

Dane techniczne

Standardy sygnatu wizyjnego

MPEG-4

Przeptywno$¢ danych wizyjnych

9,6 kb/s - 6 Mb/s

Rozdzielczo$¢ obrazu

704 x 576 / 480 (D1/4CIF: 25 lub 30 obrazéw/s)

704 x 288 / 240 (2CIF: 25 lub 30 obrazéw/s)

352 x 576 / 480 (potowiczny D1: 25 lub 30 obrazow/s)
352 x 288 /240 (CIF: 25 lub 30 obrazow/s)

176 x 144 /120 (QCIF: 25 lub 30 obrazéw/s)

Struktura GOP

I, IP

Caltkowite op6znienie sygnatu (IP)

MPEG-4: 120 ms

Protokoty sieciowe

RTP, Telnet, UDP, TCP, IP, HTTP, IGMP,V2, ICMP, ARP, SNMP

Aktualizacja oprogramowania

pamiec¢ Flash ROM, programowana zdalnie

Konfiguracja

za pomoca przegladarki internetowej, woudowanego serwera sieciowego

Wejscie wizyjne

1 x analogowe, catkowity sygnat wizyjny: NTSC / PAL; zlacze BNC z przetgczanym
dopasowaniem 75 7, 0,7 - 1,2 Vpp

Wejscie alarmowe

4 x Zlacze zaciskowe (nieizolowane, do wspotpracy ze stykami zwiernymi), maks.
rezystancja zataczenia 10

Wyjscie przekaznikowe

1 x zigcze zaciskowe, obcigzalnos¢ 30Vpp, 2 A

Zespot zaciskow

10-stykowe zigcze zaciskowe do dofgczania sygnatu fonicznego, kontaktéw alarmowych,
wyjscia przekaznikowego i portu szeregowego

Port szeregowy

1 x RS-232 /422 / 485, zlacza zaciskowe

Port USB

1 x 2.0 interfejs zewnetrzny (do zastosowan w przyszitosci)

Ztacze Ethernet

10/100Base-T, z automatycznym wykrywaniem, komunikacja jedno- lub
dwukierunkowa, RJ45

Napiecie wejsciowe

12 -24 VDC, ztacze zaciskowe

Pobér mocy ok.6 VA
Zasilacz sieciowy VIPXPS111022 zawarty w zestawie
Masa ok. 0,17 kg

Temperatura pracy

0 + +50°C temperatura otoczenia

Wilgotnosé

20 - 80%, wzgledna (bez kondensac;ji)

Zgodnosé

CE: IEC 60950; UL 1950; AS/NZS 3548; EN 55103-1, -2; EN 50130-4;
EN 55022; EN 55024; EN 61000-3-2; EN 61000-3-3; FCC 47 CFR Dziat 1, Czg$¢ 15
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Paramatry anteny sektorowej (lub réwnowazny)

Dane techniczne

Zysk energetyczny 14 dBi
Czestotliwos¢ 5,25 - 5,875 GHz
Polaryzacja pionowa

120 stopni dla -3dB

6 stopni dla -3dB

2do1

50 Ohm

N/Zenskie

620 x 88 x 70 mm

w komplecie, do masztu lub $ciany
216km/h

Kat promieniowania w ptaszczyznie poziomej
Kat promieniowania w ptaszczyznie pionowe;j
VSWR

Impedancja

Ztacze

Wymiary

Mocowanie

Odporno$¢ na wiatr

Waga

Zakres temperatury

Wilgotnos¢

Zabezpiecznie przed wyladowaniami atmosferycznymi
Kolor

Materiat

Odchylenie mechaniczne

590 gw

-40~ +80 C

95% @ +25 C
uziemienie DC

Gray, White

ABS

+10..00r0 .. -10 stopni

Parametry anteny kierunkowej - GigaEter 23 (lub rownowazny)

Dane techniczne
Zysk energetyczny
Czgstotliwo$e pracy
Polaryzacja regulowana - pionowa lub
pozioma
Promieniowanie wsteczne
Kat promieniowania w ptaszczyznie
pionowej
Kat promieniowania w ptaszczyznie
poziomej

23 dBi
5450-5750 MHz

n/a dB
10°

10°

SWR

Impedancja
Zakonczona
Wymiary

Waga

Mocowanie
Odporno$¢ na wiatr

1do14

50 Ohm

Ziacze typu N/Zenskie
390mm x 430 mm

1,8 ke

(Srednica) 38 - 51 mm
85 m/s

Kontrola
Powinien by¢ przeprowadzony test funkcjonalny catego systemu.
Sie¢ kablowa powinna by¢ przetestowana na rezystancjg p¢tli i rezystancjg izolacji.
Wyniki testu powinny by¢ udokumentowane w postaci protokétu.

Testy
Dla wybudowanych urzadzen nalezy wykona¢ komplet pomiaréw elektrycznych parametréw kabli i uziemien
Nalezy wykona¢ wizualna i funkcjonalna kontrolg wszystkich czg$ci instalacji dozorowej
Podstawa kontroli funkcjonalnej powinien by¢ wykaz testow systemu opracowany na podstawie wymagan
uzytkowych i dokumentacji systemu.
Kontrola wizualna obejmuje sprawdzenie jakosci montazu, jakosci funkcjonalnej sprzgtu i jego zgodnoS$ci ze
specyfikacja.
Kontrola funkcjonalna obejmuje sprawdzenie funkcjonalnej kompatybilnosci elementéw instalacji. Testy
kontrolne mozna przeprowadza¢ na poszczegdlnych elementach instalacji w trakcie ich kompletacji.
Wyniki testéw powinny by¢ udokumentowane w postaci protokétu z pomiaréw z podaniem typu miernika,
jaki zostat do tego celu uzyty oraz podpisem osoby wykonujacej pomiary.

11



Ochrona przeciwprzepigciowa
Wszystkie przewody podlaczone do kamery i1 urzadzen transmisji sygnalu musza by¢ zabezpieczone
ogranicznikami przepigé

Kontrola
Kontrola uziemienia powinna obejmowac¢ sprawdzenie ciagtosci instalacji i rezystancji uziemienia.
Wyniki testéw powinny by¢ udokumentowane.

Zasilanie
Zasilanie urzadzen zgodnie z opisem projektu.

Pobér mocy
Pobér mocy dobranych urzadzen nalezy uwzgledni¢ przy wykonaniu zasilania.

5.5 Oznakowanie i oznaczenia

Wszystkie komponenty instalacji powinny by¢ oznakowane w sposéb trwaty odpowiednimi tabliczkami.
Oznakowanie powinno by¢ w jezyku polskim.

Wszystkie tabliczki nalezy umocowac.

Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ zaopatrzone w tabliczki opisowe stwierdzajace rodzaj
instalacji, numer wyposazenia i znak identyfikacyjny.

Dopuszcza si¢ inne rozwiazania oznakowania, jednak wymagana jest w tym wypadku akceptacja Nadzoru
Inwestycyjnego.

5.6 Dokumentacja

Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu prac i uruchomieniu systemu Wykonawca powinien opracowa¢ Dokumentacje Powykonawcza.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawiera¢ dokumentacj¢ techniczna systeméw i urzadzen, schematy
potaczen, trasy kabli, druki obstugi i serwisu, druki sposobu oprogramowania systemow.
Wykonawca powinien dodatkowo zataczy¢:

e literaturg techniczng (DTR) do gléwnego wyposazenia

¢ wykaz zastosowanych materiatow.

Instrukcje obshugi

Po wykonaniu prac montazowych Wykonawca powinien opracowa¢ instrukcj¢ obstugi wraz z informacjami
o trybie obstugi serwisowe;.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wszystkie materialy, prace wchodzace w zakres wykonywanych instalacji powinny by¢ sprawdzone na
zgodno$¢ z wymaganiami niniejszej dokumentacji.

Wykonawca powinien przygotowac program testow systeméw. W testach na obiekcie powinien uczestniczy¢
zaproszony reprezentant Zamawiajacego. W przypadku nieudanych testéw Wykonawca powinien usunaé
usterki 1 powtorzy¢ test az do osiagnigcia oczekiwanego przez Zamawiajacego wyniku. Wykonawca powinien
dolaczy¢ wyniki testéw ustawowo wymaganych.

7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa zwigzana z instalacjami teletechnicznymi jest metr biezacy /kabla, rury
instalacyjnej, koryta kablowego/, sztuka, komplet /w odniesieniu do urzadzery.

8 ODBIOR ROBOT

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie Robdt oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce na pi§mie. Odbidér koncowy Robét nastapi w terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoficzenia Robét i przekazania dokumentéw, o ktérych mowa
powyzej. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robét z Rysunkami
i Specyfikacjami. W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robé6t poprawkowych Ilub Robét
uzupetniajacych Komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego.

Podstawa odbioru bedzie:
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Dokumentacja powykonawcza podpisana przez wykonawce rob6t z naniesionymi zmianami i uzupelnieniami
w trakcie realizacji.

Instrukcje techniczno-eksploatacyjne i gwarancje na zastosowane urzadzenia, w j. polskim, dostarczone przez
producenta lub wykonawcg.

O$wiadczenie Wykonawcy o prawidlowym wykonaniu i zakonczeniu robdt zgodnie z projektem,
obowiazujacymi przepisami, Polskimi Normami i umowa oraz o doprowadzeniu do nalezytego stanu
i porzadku terenu budowy i sasiedztwa (w razie korzystania z niego).

9 PODSTAWA PLATNOSCI
Nie dotyczy

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Instalacje, wyposazenie i materialy powinny by¢ zgodne ze standardami nizej wymienionymi:
® polskie normy i przepisy

® przepisy i zalecenia lokalnych wtadz

® inne majace zastosowanie przepisy

Wykaz polskich norm i przepisow

- Prawo budowlane (Dz.UNr89 z1994r. Poz. 414), wraz zobowiazujacymi rozporzadzeniami
1 zarzadzeniami,

- Przepisy BHP dotyczace rob6t budowlanych.

- Rozporzadzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14.12.1994r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 10 poz. 46 z
dnia 08.02.1995 r. z pézniejszymi zmianami).

- Ustawa z dnia 16 lipca 2004 r. Prawo telekomunikacyjne (Dz. U. Nr 171, poz. 1800), ktéra obowiazuje od
3 wrze$nia 2004 r. oraz pdzniejsze ustawy zmieniajace Prawo telekomunikacyjne.

- Ustawa z 24 sierpnia 1991 r o ochronie p.poz z obowiazujacymi zarzadzeniami i rozporzadzeniami (Dz.
U.NR 8121991 r,, poz. 351 z pézniejszymi zmianami)

- Przepisy dotyczace zastosowanego sprzgtu i sposoboéw kablowania PB 93/E-05009/51,53,537

- PN ,Systemy alarmowe” PN-E-0839

- PN ,Systemy dozorowe CCTV” PN-EN-50132-7

- Zalecenia i karty katalogowe uzytych do budowy urzadzen, osprzgtu i kabli
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