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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1.WSTEP

1.1.Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej
Przedmiotem specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z budowa drenazu opaskowego dla budynku Przedszkola
Samorzadowego Nr 5 w Piotrkowie Trybunalskim, ul. Kazimierza Wielkiego 5 dz.
nr 261/35 obreb 0022.

1.2.Zakres stosowania szczegotowej specyfikacji technicznej
Szczegolowa specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy realizacji umowy na roboty zwiazane z
wykonaniem zadania.

1.3. Zakres robot objetych szczegolowq specyfikacjq techniczng
1.3.1.Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej obejmuja wymagania
ogolne 1 zasady prowadzenia robot zwiazanych z budowa drenazu opaskowego dla
budynku Przedszkola Samorzadowego Nr 5 w Piotrkowie Trybunalskim, ul.
Kazimierza Wielkiego 5
obejmuja wykonanie nastgpujacego zakresu robot:
- wyznaczenie trasy i punktow wysokos$ciowych
drenaz opaskowy — rury drenarskie karbowane ¢ 9,2 i 12,6 cm — wymagania
og6lne
studnie rewizyjne teleskopowe @ 315 PCV
pompa do ttoczenia $ciekéw — 1 szt.
przewdd tloczny @ 32 PE
- studnie rewizyjne betonowe @ 600
1.3.2. Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci
umozliwiajace 1 majace na celu odtworzenie w terenie lokalizacji
projektowanych studni rewizyjnych i Sciekowych zgodnie z dokumentacja
projektowa.
1.3.3. Odtworzenie trasy, punktow wysokosciowych 1 osnowy
W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z wyznaczeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodza: sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i
wysokosciowego punktéw gldwnych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami, wyznaczenie przekrojow
poprzecznych z ewentualnym wyznaczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem.
1.3.4. Zasady wykonania prac pomiarowych
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa
oraz zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami G.U.G.iK OS trasy nalezy
wykona¢ nie rzadziej niz co 50 m oraz z punktach charakterystycznych
zaleznych od uksztaltowania terenu. Dopuszczalne odchylenie od
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzg¢dne punktow
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do dokumentacji
projektowej. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajace wymagane w tym zakresie uprawnienia.
1.3.5. Inwestycja obejmuje wykonanie zakresu robot:
- roboty ziemne : - wykopy reczne,



- wykopy mechaniczne
- transport nadmiaru urobku
- transport piasku — kruszywa do wymiany gruntu
- montaz drenazu opasowego, studni rewizyjnych,
- montaz pompy do przettaczania Sciekow
- przewdd tloczny

1.5 Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa zgodne z odpowiednimi
normami. Okres$lenia przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z
okresleniami zawartymi w zeszycie 9 ,,Warunkéw technicznych wykonania i odbioru
sieci kanalizacyjnych wyd. przez Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL, odpowiednimi normami.
Sieé kanalizacyjna
- sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzenia Sciekow
- przykanalik — przewod przeznaczony do potaczenia wpustow ulicznych z
siecig kanalizacji deszczowe]
- studzienka kanalizacyjna — studnia rewizyjna — na kanale nie przelazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow
- studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na osi kanatu
w planie, na zatamaniach, spadku kanatlu oraz na odcinkach prostych
1.6. Ogoélne wymagania dotyecsqce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami
InZyniera.

1.7. Dokumentacja robot budowlanych objetych STIP

1.7.1 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki i dokumenty, zgodnie z wykazem
podanym w zataczniku do protokotu przekazania placu budowy.

Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ koniecznym uzupetienie
dokumentacji projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca
sporzadzi brakujace rysunki i SST na wlasny koszt i przedtozy je Inzynierowi
do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogolne
Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej. Wykonawca przedstawi
przed rozpoczgciem robot szczegodtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow 1
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera. Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrodia nie
oznacza, ze wszystkie materiaty z danego zrddta uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczanego zrodta w sposdb
ciagly spetniaja wymagania specyfikacji technicznej w czasie postepu robot.
W przypadku nie zaakceptowania materiatu ze wskazanego zrodta lub jego
niezgodnos$ci z dokumentacja projektowa, Wykonawca jest zobowiazany
przedstawi¢ do akceptacji Kierownika projektu materiaty z innego zrodta lub
zamienne. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej



zmieniony bez zgody Kierownika projektu. Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym
znajduja sig¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaptaceniem za
wykonang pracg.

2.2.Przechowywanie i skliadanie materiatow
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy
beda one potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zniszczeniem,
zachowaly swoja jakos$¢ 1 whasciwos¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera. Miejsce czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.3.0dbior materialow na budowie
Materialy nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze $wiadectwem jakos$ci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego oraz wymaganymi atestami
1 certyfikatami.
Dostarczone materiaty na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzglgdem
kompletnosci 1 zgodnosci z danymi producenta oraz przeprowadzi¢ ogledziny
dostarczonych materiatow. W razie stwierdzenia wad lub powstania
watpliwosci ich jakoSci, przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom
okreslonym przez Kierownika projektu.

2.3.Materialy stosowane do wykonania robot

Drenaz opaskowy

- rury 1 ksztaltki drenarskie PVC-u z filtrem z widkna syntetycznego o $rednicy Dz 9, 2
112.6 cm.

- studzienki kanalizacyjne waskogabarytowe z tworzywa sztucznego @ 315 z wlazem
klasy A-15 z PP

pompa zatapialna sterowana ptywakiem.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiadaé pod
wzgledem typow 1 ilosci jak rdwniez winien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany
przez Inzyniera, ktéremu nalezy dostarczy¢ kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.
Sprzet stuzacy do wykonania rob6t ma by¢ utrzymany w dobrym stanie 1
gotowosci do pracy.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robodt 1 wlasciwosci
przewozonych materiatow. Liczba i rodzaj srodkéw transportu powinna
zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznej, w terminie przewidzianym kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie 1



innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
obowiazujacym przepisom beda na polecenie Inzyniera usunigte z terenu
budowy.

Wykonawca bedzie na biezaco usuwac na koszt wlasny wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

Rury jak 1 kregi betonowe nalezy transportowaé w sposob zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniami. Na samochodach nalezy stosowa¢ podktadki
zabezpieczajace materiaty prze przesuwaniem i przetaczaniem pod wptywem sit
bezwtadno$ci wystgpujacych w czasie ruchu pojazdu.

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportu,
ktore nie spowoduja segregacji sktadnikdéw, zmiany sktadu mieszanki,
zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekraczajacej granice
okreslona w wymaganiach technologicznych.

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08[16]

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonania robot

- Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, za
jako$¢ zastosowanych materialdw, oraz za wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej. Do
wyjasniania watpliwos$ci nalezy kazdorazowo powiadamia¢ Inzyniera.

- Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie w planie
1 wyznaczanie wysoko$ci wszystkich elementéw robot, zgodnie z
wymiarami i rzednymi, okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi przez Inzyniera, na pisSmie, wpisem do dziennika budowy.
Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawceg w
wytaczaniu lub wyznaczaniu robot, zostana poprawione przez
Wykonawcg, na koszt wtasny. Sprawdzenia wytyczenia robot lub
wyznaczenia ich wysokosci przez Inzyniera, nie zwalnia Wykonawce od
odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢.

- Decyzje Inzyniera, dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatoéw 1
elementow robdt, musza by¢ oparte na wymaganiach , sformutowanych w
umowie, dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej, a takze w
obowiazujacych normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji, Inzynier
uwzgledni wyniki badan materiatow 1 robdt, rozrzuty, normalnie wystepujace
w produkcji 1 podczas badania materiatow, do$wiadczenie z przeszito$ci,
wyniki badan polowych oraz inne wyniki, mogace wpltywa¢ na rozwazana
decyzje.

- Polecenia Inzyniera beda wykonywane w czasie przez niego wyznaczonym,
pod grozba zatrzymania robdt. W razie nie dotrzymania terminu skutki
finansowe ponosi Wykonawca.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale
oznaczy je w terenie za pomoca kotkéw osiowych, kotkéw swiadkow i kotkoéw
krawedziowych. W przypadku niedostatecznej ilo$ci reperow statych,
Wykonawca wbuduje repery tymczasowe / z rzednymi sprawdzonymi przez
stluzby geodezyjne/ a szkice sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze
InZynierowi.



5.3. Roboty ziemne
Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane.
Metody wykonania robdt — wykopu /recznie lub mechanicznie / powinny by¢
dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzetu mechanicznego.
Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do
ktérych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie
$cian i uszczelnienie stykow. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miarg jego
glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez
Wykonawce na odktad. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze
Spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu
Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 20 cm.
Zdjecie pozostawionej warstwy 20 cm gruntu powinno by¢ wykonane
bezposrednio przed utozeniem przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy
Wykonawca wykona recznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem.

5.4. Przygotowanie podloZa
W gruntach suchych piaszczystych, Zwirowo — piaszczystych i piaszczysto —
gliniastych podiozem jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna
wykopu. W gruntach nawodnionych / odwadnianych w trakcie robdt/ podioze
nalezy wykona¢ z warstwy thucznia lub zwiru z piaskiem o grubosci od 15 do
20 cm tacznie z ulozonymi saczkami odwadniajacymi. Dla przewodow o
srednicy powyzej0,50 m, na warstwie odwadniajacej nalezy wykonac
fundament betonowy, zgodnie z dokumentacja projektowa lub SST.
W gruntach skalistych, gliniastych lub stanowiacych zbite ity nalezy wykonaé
podtoze z pospoiki, zwiru lub thucznia o grubosci od 15 do 20 cm.
Zageszcezenie podloza powinno by¢ zgodne z okre§leniami w SST.

5.5. Roboty montazowe
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki 1 glgbokos¢
posadowienia rurociaggu powinny spetnia¢ ponizsze warunki:
- najmniejsze spadki kanaléw powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne
predkosci przeptywu tj od 0,6 do 0,8 m/s.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Program Zapewnienia jakosci /PZJ/
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do
aprobaty Inzyniera Programu Zapewnienia Jako$ci, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob realizacji robdt, swoje mozliwosci techniczne, kadrowe, i
organizacyjne, gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami i ustaleniami
przekazywanymi przez Nadzor.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:
a/ cze$¢ ogbdlna opisujaca:
- organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania

poszczegblnych elementow robot,
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- wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

problemy BHP,

- system /sposob i procedurg/ proponowanej kontroli i sterowania jako$cia
wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli, laboratorium
Wykonawcy,

- sposOb oraz formg¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis
pomiarow, a takze wyciaganych wnioskow i1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym.

b/ czg$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania na
budowie 1 urzadzenia pomiarowo — kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania w
czasie transportu,

- sposob 1 procedur¢ pomiardw i badan prowadzonych podczas dostaw
materiatOw, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegdlnych
elementow robot,

- sposOb postgpowania z robotami 1 materialami  nie odpowiadajacymi
wymaganiom.

Jezeli Specyfikacja Istotnych Warunkow Zamowienia nie wprowadza

koniecznosci przedtozenia PZJ, wszystkie powyzsze zagadnienia bgda omowione 1

zapisane w trakcie przekazania terenu budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0gdlne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robot, zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 specyfikacja techniczna, w jednostkach ustalonych
w przedmiarze robot.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieni Inzyniera o
zakresie obmierzonych robot i terminie obmiaru, co najmniej trzy dni przed
tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru. Jakikolwiek
btad lub przeoczenie w ilo$ciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie
indziej w specyfikacji technicznej, nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Blgdne dane zostana poprawione wg instrukcji
Inzyniera, przekazanej] Wykonawcy na pismie.
Obmiar gotowych robot powinien by¢ przeprowadzany z czgsto$cia wymagana
w celu uruchomienia miesi¢cznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy, lub w innym
czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2.Zasady okreslania ilosci robot i materiatow
Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi charakterystycznymi
elementami powinny by¢ obmierzone poziomo, wzdtuz linii osiowej i wyrazone
w metrach. Jesli specyfikacja techniczna wtasciwa dla danego rodzaju robot,
nie wymaga tego inaczej, objetosci nalezy wyliczy¢ w m?, jako dhugos¢
pomnozona przez $redni przekrodj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo,
nalezy wazy¢ w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymaganiami specyfikacji.
Powierzchnia utozonych warstw nawierzchni winna by¢ wyrazona w metrach
kwadratowych.



7.3.Urzqdzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprze¢t pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robot,
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy
dostarcza Wykonawca. Jezeli urzadzenia te lub sprzet, wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca winien posiada¢ wazne swiadectwo legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe powinien Wykonawca utrzymywac w
dobrym stanie przez caty okres trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waZenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe, odpowiadajace
wymaganiom specyfikacji. Musza one w sposob ciagly umozliwiaé
zachowanie doktadnych pomiarow.

7.5.Czas przeprowadzania obmiarow
Obmiary powinny by¢ przeprowadzane przed cz¢sciowym lub koncowym
odbiorem robot, a takze w przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach
lub zmiany Wykonawcy robot. Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w
czasie ich wykonywania. Obmiar robodt podlegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe oraz nieodzowne obliczenia
powinny by¢ wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objgtosci zaleca si¢ uzupetnic
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w zatacznikach ksiggi obmiaru. W
razie braku miejsca, szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego
zatacznika do ksiggi obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogélne
Odbior robot powinien by¢ przeprowadzony w miar¢ mozliwosci w czasie
umozliwiajacym dokonanie napraw wadliwie wykonanej czg$ci lub catosci
robdt, bez hamowania ich postgpu w przypadku robot zanikajacych lub
ulegajacych zakryciu.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
szczegotowaq specyfikacja techniczng 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania daly wyniki pozytywne.

8.2.Rodzaje odbioru robot
Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inzyniera przy udziale Wykonawcy:
- odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- przejecie odcinka robot lub czegsci
- odbior koncowy,
- odbior ostateczny.

8.2.1.0dbior robot zanikajqcy i ulegajqcych zakryciu
Przedmiotowy odbidr polega na finalnej ocenie ilosci i jakos$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbior taki bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.
Odbioru robdt dokonuje Inzynier, moze by¢ w obecnos$ci autora projekt.



Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem InZyniera.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie nie poézniej jednak niz trzy dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.
Jakos$¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia InZynier na podstawie
dokumentow, zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w
parciu o przeprowadzone pomiary w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna i uprzednimi ustaleniami.
8.2.1.1. Przy budowie odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe wykonania rur kanatowych i przykanalika
- wykonane studnie rewizyjne
- wykonane komory
- wykonana izolacja
- zasypany, zaggszczony wykop
Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Dhugo$¢ odcinka robdt ziemnych poddana odbiorowi powinna by¢ mniejsza od 50
m

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg
za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji przedmiaru robot.
Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie okreslone dla tej
roboty.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
9.2.1.robocizng bezposrednia
9 9.2.2.warto$¢ zuzytych materiatow,

9.2.3.warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z kosztami jednorazowymi / sprowadzenie

sprz¢tu na plac budowy 1 z powrotem, montaz 1 demontaz na
stanowisku pracy/.

9.2.4.koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza koszty ogolne budowy 1
koszty dzialalno$ci gospodarczej: ptace personelu i kierownictwa
budowy, pracownikoéw nadzoru 1 laboratorium, koszty urzadzenia i
eksploatacji zaplecza budowy w tym ewentualne doprowadzenie wody,
energii, drog dojazdowych itp., koszty dotyczace oznakowania robot,
wydatki dotyczace BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za
dzierzawe placow 1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot,
ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy.

9.2.5.zysk zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkow mogacych wystgpowac w czasie realizacji robot i w okresie
gwarancyjnym,

9.2.6.podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami. Do cen
jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawcg za dana pozycje w

wycenionym przedmiarze robot jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania
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dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objetych ta pozycja kosztorysowa za
wyjatkiem wydatkéw oméwionych w warunkach umowy.

10. TABLICE INFORMACYJNE
Wykonawca dostarczy i zamontuje na terenie budowy tablice informacyjna,
ktéra powinna zawierac:
- okreslenie rodzaju robot budowlanych oraz ich adres
- numer pozwolenia na budowg oraz nazwg, adres 1 numer telefonu wtasciwego
organu Nadzoru Budowlanego
- nazweg, adres i numer telefonu Inwestora
- nazwg, adres i numer telefonu Wykonawcy Generalnego i podwykonawcow
robot budowlanych
- nazwisko 1 imi¢ oraz numer telefonu Kierownika budowy, robdt, Inzyniera,
Projektanta
- numery telefonéw alarmowych
- numer telefonu Okregowego Inspektora Pracy
Napisy na tablicy informacyjnej wykonuje si¢ w sposob czytelny i trwaty, na
sztywnej ptycie koloru zéttego, literami i cyframi koloru czarnego, o wysokosci co
najmniej 4 cm. Tablicg informacyjna umieszcza si¢ w widocznym miejscu od
strony drogi publicznej lub dojazdu do takiej drogi, na wysoko$ci nie mniejszej
niz2 m

11. WARUNKI BEZPIECZENSTWA NA BUDOWIE

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2002r.

- Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 2002r. stanowiacym rozporzadzenie wykonawcze
do art. 21a Prawa Budowlanego przed rozpocz¢ciem budowy Kierownik
udowy zobowiazany jest do sporzadzenia planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia na budowie.

12. PRZEPISY ZWIAZANE

- Warunki kontraktu

- Dane kontraktu

Przyjmuje sig, ze Wykonawca jest doktadnie zapoznany z tre$cia oraz
wymaganiami przepisOw Prawa Budowlanego oraz Polskich Norm zwigzanych
z wykonywaniem prac objetych umowa m.in.

PN-71/B-02710 - Kanalizacja zewngtrzna. Przekroje poprzeczne

zamknigte kanatéw $ciekowych

PN-84/B- 10735 - Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze

PN-87/B-01070 - Sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna

PN 90/B-02711 - Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne.
Wymagania przy odbiorze

PN-C-89207:1997 - Rury ci$nieniowe z polipropylenu

PN-C-89210-2:1998 - Poziome bezci$nieniowe przewody kanalizacyjne

Wymagania przy odbiorze
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