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Projekt opracowano w ZAKtADZIE BUDOWNICTWA DROGOWEGO | OGOLNEGO
,DROGBUD” w Zielonej Gorze na podstawie umowy z Miastem Piotrkéw Trybunalski

1. DANE DO OPRACOWANIA

1.1 Mapy geodezyjne w skali 1:500

1.2  Warunki techniczne, opinie, decyzje, przekazane przez Urzad miasta Piotrkow
Trybunalski

1.3 Uzgodnienia branzowe

1.4 Pomiary uzupeiniajgce

Parametry techniczne skrzy zowania:

ulice: Slaska i Krakowskie Przedmie $cie — drogi krajowe KL. Z

ulice: Zeromskiego i Przedborska — drogi powiatowe KL. Z

Vp =50 km/h

ruch KR 4

-jezdnia z betonu asfaltowego SMA

-szerokos¢ jezdni — 6,40-8,30 m,

-ciggi piesze - o szerokosci 2,0 -3,50 m z kostki betonowej gr. 8,0 cm (szarej ,starodruk™)
-zjazdy na posesje z kostki betonowej gr. 8,0 cm (kolorowej ,starodruk”)

RONDAnnr 1inr 2:

- jezdnie z betonu asfaltowego SMA, szerokosci 5,0 m
- pierscien najazdowy szer. 2,50 m z kostki kamiennej
- @ wyspy centralnej = 16,0 m; R=8,0m

- @ zewnetrzna 31,0 m

- zjazdy z ronda szer. 4,0 mi 4,50 m

- wjazdy na ronda szer. 3,50 m

2. STAN ISTNIEJACY

Skrzy zowanie , znajduje sie na terenie zabudowanym, w ciggu drogi krajowej Nr
91 i drég powiatowych. Jest to skrzyzowanie skanalizowane o duzym natezeniu ruchu.
Skrzyzowanie zostato zlokalizowane na terenie o znacznych réznicach wysokosci (do 3
m).

W obrebie pasa drogowego skrzyzowania wystepuje sie¢ wodociggowa, gazowa,
sanitarna, doziemne i napowietrzne sieci energetyczne i teletechniczne. Skrzyzowanie
nie posiada odwodnienia.

2.1. WARUNKI GRUNTOWO — WODNE

Analizowane warunki gruntowe mozna sklasyfikowac jako zréznicowane.
W zaleznosci od rozpatrywanego odcinka podtoze daje sie zaliczy¢ do grup no-

snosci w przedziale G3+G4. Grunty wystepujgce szczegolnie w ptytkim podtozu sg ge-




neralnie gruntami nosnymi. Grunty stabsze zazwyczaj wystepujg tutaj nieco gtebiej.
Podkresli¢ jednak nalezy, ze w ptytkim podtozu powszechnie wystepujg grunty nasypo-
we 0 migzszosci rzedu kilkudziesieciu centymetréw, a w bezposrednim podtozu istnie-
jacej drogi zazwyczaj sg to nasypy kontrolowane (budowlane), szczegolnie w partii stro-
powej.

3. PROJEKT

3.1 ZMIANY W DOTYCHCZASOWEJ INFRASTRUKTURZE
ZAGOSPODAROWANIA TERENU

Budowa skrzy zowania, zaklada wykonanie petnej konstrukcji nawierzchni z betonu as-
faltowego, na podbudowie z kruszywa kamiennego tamanego, stabilizowanego mechanicznie,
oraz wybudowaniu chodnikow, z kostki betonowej brukarskiej (szarej), grubosci 8,0 cm, oraz
kraweznikdw na tawie betonowe.

Spadki podtuzne ztagodzono tukami pionowymi o stosownych promieniach. Przyjeto
przekréj poprzeczny jezdni: jednostronny w obrebie rond i daszkowy na drogach poza obsza-
rem rond o nachyleniu 2%. Zatamania trasy skrzyzowania w planie, ztagodzono tukami pozio-
mymi o stosownych promieniach.

» skrzy zowanie zostato o $wietlone poprzez projektowan g lini @ o$wietleniow a.

» zgodnie z warunkami wydanymi przez PGE Dystrybucja S.A., nalezy przebudo-
waé linie NN w celu likwidacji kolizji z urzadzeniami energetycznymi.

» zgodnie z warunkami wydanymi przez TP. S.A., nalezy przebudowa € urzadze-
nia teletechniczne lezace w pasie drogowym, w celu usuniecia kolizji.

* Zgodnie z warunkami techn. PWIK, nalezy przebudowac sie¢ wodociggowag w ce-
lu usuniecia kolizji.

» odwodnienie drogi — do wpustéw deszczowych wigczonych do projektowanej
kanalizacji deszczowej z rur PVC-u @ 400 i 315 mm w pasie drogowym.

» zgodnie z warunkami technicznymi wydanymi przez Mazowieckg Spotke gazow-
nictwa nalezy przebudowac sie¢ gazowg w celu usuniecia kolizji.

» Zjazdy do dziatek przylegtych  szerokosci 3,50 m, zaprojektowano w taki spo-
s6b by zapewni¢ niezbedng obstuge komunikacyjna przy zatozeniu istniejgcych i
projektowanych podziatéw gruntu.

Tabela Nr 1. ZAKRES RZECZOWY ROZBUDOWY SKRZY ZOWANIA
(zestawienie powierzchni i diugo $ci elementéw skrzy zowania )

POWIERZCHNIE
ELEMENTY DROGI | DLUGOSCI

jezdnie o nawierzchni z betonu asfaltowego 2 894,86 m”
chodniki z kostki betonowej gr. 8,0 cm (szarej) 1 375,00 m°
Wysepki z kostki kamiennej 255,00 m”
Zielen (trawniki) 1 359,64 m°
Sieé wodociggowa 325,70 m*
Kanalizacja deszczowa z rur PE @ 400 mm 275,50 m
Sie¢ gazowa 183,50 m
Linia o$wietleniowa skrzyzowan 533,00 m
Kolizje z urzadzeniami energetycznymi nn 331,00 m
Kolizje z urzadzeniami teletechnicznymi 304,00 m




3.2 KRAWEZNIKI

Ograniczenie jezdni w przekroju ulicznym, stanowig krawezniki betonowe
15x30x100 i 20x30x100 cm i najazdowe 15x22x100 cm na podsypce cem.-piaskowe]
(1:4) i tawie z oporem z betonu B-15 MPa. Na wysepkach trojkatnych, oraz na pierscie-
niu najazdowym przyjeto kraweznik granitowy, trapezowy (,wysepkowy”) o wymiarach
22/15x30x75 cm (rys. nr 7, 8)

Na zjazdach przez chodnik, przyjeto kraweznik najazdowy ktory na catej diugosci
powinien wystawaé 4,0 cm ponad nawierzchnie, a na przejsciach dla pieszych 2,0 cm
ponad nawierzchnie. Przejscie z kraweznika wystajgcego 12,0 cm ponad naw., do 4,0
cm lub 2,0 cm, powinno by¢ wykonane przez wbudowanie kraweznika sko$nego o
zmiennej wysokosci.

UWAGA:
Na tukach poziomych o matym promieniu, nale  zy stosowa € kraw eznik tukowy o stosow-
nym promieniu t.j. 0,5, 1,0, 3,0 - 8,0 m.

3.3 CHODNIKI, ZJAZDY, BARIERY OCHRONNE

Przyjeto chodniki o szerokosci 2,0 do 3,50 m, wykonane z kostki betonowej
brukarskiej gr. 8,0 cm (szarej- ,starodruk”), na podsypce z cementowo-piaskowej (1:4).
Ograniczeniem nawierzchni chodnikdw sg obrzeza betonowe 8x30x100 cm na podsyp-
ce cem. — piaskowej (1:4).

Zjazdy do posesji (przez projektowany chodnik) zaprojektowano z kostki beto-
nowej brukarskiej (grafitowej) gr. 8,0 cm na podsypce cementowo-piaskowej (1:4), i
podbudowie z kruszywa tamanego (mieszanka 0-31,5 mm), gr. 15,0 cm. Szeroko$é
zjazdow od strony posesji powinna wynosi¢ 3,50 m.

Bariery ochronne (patrz rys. 1.B).

Na chodnikach w obrebie rond, nalezy ustawi¢ bariery rurowe typu ,olsztynskie-
go” (wysokos¢ 1,2 m), w celu oddzielenia ruchu pieszego od jezdni. Odlegtos¢ barier od
krawedzi jezdni 0,50 cm.

UWAGA: Stosowane prefabrykaty brukarskie tj. kostka betonowa, kraw ezniki,
obrze za, powinny mie ¢ atest I.B.D.i M. w Warszawie, po $wiadczony wynikami bada n wy-
konanymi zgodnie z procedur 3 |.B.D.i M.

3.4 NAWIERZCHNIA

Nowa nawierzchnia z kostki betonowej zostata zaprojektowane dla ruchu KR 4, zgodnie
z D. U. Nr 43 poz. 430 z 02.03.1999r, zalgcznik Nr 5.

KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI JEZDNI:

* warstwa $cieralna z betonu asfaltowego SMA, gr. 5,0 cm - Scistego $rednioziarni-
stego o strukturze zamknietej (AC11), o uziarnieniu 0/11 mm, z zastosowaniem as-
faltu modyfikowanego polimerami PMB 25/55-60— wedtug normy PN-EN 13108-1.

* warstwa wi gzaca z betonu asfaltowego, gr. 8,0 cm — potscistego AC16 o uziarnieniu
0/16 mm, z zastosowaniem asfaltu 35/50, wedtug normy PN-EN 13108-1

» warstwa podbudowy zasadniczej z betonu asfaltowego, gr. 10,0 cm -AC 22 o
uziarnieniu 0/22 mm, z zastosowaniem asfaltu 35/50, wedtug normy PN-EN 13108-
20



 warstwa podbudowy z kruszywa kamiennego tamanego , stabilizowanego me-
chanicznie (mieszanka 0 — 31,5 mm) gr. 25,0 cm

» warstwa kruszywa (pospotka) stabilizowanego cemente m Rm =2-5 MPa, qgr.
15,0 cm

* warstwa odcinaj gca/ods aczajgca z piasku (0 — 2 mm) gr. 20,0 cm — na poszerze-
niach (poza istniejgca nawierzchnia)

KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI NA WLACZENIU DO JEZDNI ISTNIEJACEJ
(na dt.= 10,0 m:

* warstwa $cieralna z betonu asfaltowego SMA, gr. 5,0 cm - Scistego $rednioziarni-
stego o strukturze zamknietej (AC11), o uziarnieniu 0/11 mm, z zastosowaniem as-
faltu modyfikowanego polimerami PMB 25/55-60— wedtug normy PN-EN 13108-1.

* warstwa wi gzgca z betonu asfaltowego, gr. 8,0 cm — potscistego AC16 o uziarnieniu
0/16 mm, z zastosowaniem asfaltu 35/50, wedtug normy PN-EN 13108-1

» warstwa profiluj gca z betonu asfaltowego, o uziarnieniu 0/11 mm, o grubosci war-
stwy do 3,0 cm — wedtug normy PN-EN 13108-1.

KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI ZJAZDOW NA POSESJE :

¢ kostka betonowa brukarska gr. 8,0 cm  (kolor grafitowy ,starobruk”)

« miat kamienny (0-5,1 mm) — warstwa gr. 5,0 cm, lub podsypka cementowo — pia-
skowa (1:4) gr. 5,0 cm

* podbudowa z kruszywa kamiennego, tamanego, stabiliz  owanego mechanicznie
(mieszanka 0 — 31,50 mm) gr. 15,0 cm

e warstwa kruszywa (pospolka) stabilizowanego cemente m Rm =2-5 MPa, gr.
15,0 cm

e warstwa odcinaj aca z piasku (0 — 2,0 mm), gr. 20,0 cm

KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI CHODNIKOW:

« kostka betonowa brukarska gr. 8,0 cm  (kolor szary ,starobruk”)

¢ miat kamienny (0-5,1 mm) — warstwa gr. 5,0 cm, lub podsypka cementowo — pia-
skowa (1:4) gr. 5,0 cm

e warstwa kruszywa (piasek) stabilizowanego cementem Rm =2 MPa, gr. 10,0 cm

e warstwa odcinaj gca z piasku (0 — 2,0 mm), gr. 15,0 cm

3.5 ODWODNIENIE, REGULACJA URZ ADZEN ISTN. SIECI

Odwodnienie drogi zaprojektowano jako powierzchniowe spadkami poprzeczny-
mi oraz spadkami podtuznymi do projektowanych wpustow deszczowych, wigczonych
do projektowanej kanalizacji deszczowej, wigczonej dalej do ulicy Slaskiej.

Projekt kanalizacji deszczowej stanowi temat odrebnego opracowania p.t. TOM I
~Sle¢ kanalizacji deszczowej”

Nalezy wyregulowa¢ wysokosciowo (do proj. nawierzchni jezdni i chodnikow)
wszystkie urzgdzenia sieci wodociggowej, gazowej, kanalizacji sanitarnej, oraz studnie
telekomunikacyjne.

Nalezy przebudowac sie¢: gazowg, wodociggowa, teletechniczng, energetyczna
NN, w celu likwidacji kolizji — zgodnie z odrebnymi opracowaniami (TOMY IIl, IV, V, VI) .




4. ROBOTY ROZBIORKOWE | ZIEMNE

Nalezy rozebrac istniejagce utwardzenie pasa drogowego: nawierzchnie jezdni,
chodnikéw i wywies¢ gruz i odpady budowlane na wysypisko gminne (odpady utylizo-
wac). Roboty ziemne sprowadzajg sie do wykonania wykopow i nasypow pod jezdnig i
chodniki z doprowadzeniem poboczy i skarp korony drogi do wymaganego nachylenia
1:1,5. Skarpy i pobocza drogi nalezy wyréwnac i po roztozeniu warstwy humusu grubo-
sci 10,0 cm, obsia¢ trawa.

Nalezy zwroci¢ szczeg06lng uwage na dokladne zageszczenie podioza gruntowe-
go pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni. Nasypy nalezy wykonac¢ z gruntu dowiezio-
nego (200 m3), o wkasciwych parametrach. Nadmiar ziemi z wykopu (600,0 m3), oraz
odpady budowlane (300,0 m3), nalezy wywie$¢ w miejsce wskazane przez Inwestora
(wysypisko gminne) i utylizowac.

5. WIELKO SCI ZAJETEGO TERENU, WYWLASZCZENIA, WPLYW NA
SRODOWISKO

W zwigzku z lokalizacjg projektowanego skrzyzowania na gruntach w duzej cze-
Sci nie bedacych wiasnoscig Inwestora, nalezy wytyczy¢ nowy pas drogowy — zgodnie z
liniami rozgraniczajacymi teren inwestycji (rys. nr 1.A i 1.B - procedura ZRID)

Elementy projektowanej budowy drég w trakcie budowy i eksploatacji nie wywierajg wptywu na $ro-
dowisko naturalne:

- pozostajg bez wptywu na powierzchnie ziemi, w tym glebe, wody powierzchniowe i podziemne,

- nie powodujg emisji zanieczyszczen gazowych, pytowych i ptynnych,

- nie zmieniajg krajobrazu,

- nie wydzielajg ciepta,

- nie wytwarzaj odpadow

- nie wystepuje promieniowanie elektromagnetyczne ani jonizujgce, pole elektromagnetyczne lub

inne zaktocenia,

- nie wytwarzajg hatasu oraz wibracji,

- nie stwarzajg zagrozenia porazeniem prgdem elektrycznym ani pozarowego,
Przyjete w projekcie rozwigzania przestrzenne, funkcjonalne i techniczne eliminujg wptyw obiektéw na
srodowisko przyrodnicze, zdrowie ludzi i inne obiekty budowlane.

6. OPRACOWANIA ZWI AZANE

Do projektu opracowano:

projekt linii oswietlenia skrzyZzowania i likwidacji kolizji z urzgdzeniami energetycznymi
projekt likwidacji kolizji z urzgdzeniami teletechnicznymi

projekt przebudowy sieci wodociggowe;j

projekt przebudowy sieci gazowej

projekt kanalizacji deszczowej

projekt organizacji ruchu stalego

specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych

kosztorys inwestorski, ofertowy, oraz szczeg6towy przedmiar robot

N~ WNE

opracowat: mgr inz. Tadeusz Wyrwirnski projektant: Jan Wyrwinski
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ROZBUDOWA SKRZY ZOWANIA ULIC: KRAKOWSKIE PRZEDMIE SCIE,

S. ZEROMSKIEGO, PRZEDBORSKIEJ | SLASKIEJ W PIOTRKOWIE
TRYBUNALSKIM

1.PODSTAWA OPRACOWANIA

1.1.  Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. [Dz. U. 2003; nr 120
P0z.1126]

Projekty budowlane : - branza sanitarna
-branza elekiryczna i teletechniczna

- branza drogowa

2. ZAKRES ROBOT

2.1. PRZEWIDYWANE ZAGRO ZENIA W CZASIE REALIZACJI ROBOT NA
TERENIE BUDOWY

Czesciowy ruch drogowy na przebudowywanej drodze i prace budowlane zwigzane z
przebudowq

» Osunigcie scian wykopow, podtopienie wykopow

» Porazenie pradem elektrycznym od zasilania urgdzen i elektronarzedzi uzytych
w robotach budowlanych

» Poparzenia od gogcych elementow uradzen do zgrzewania przewodow

W Swietle art. 21.2. ust. 2 ustawy z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane
oraz Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2004r., (Dz. U. Nr 20
poz. 1126) na terenie wystepujg roboty w nastepujgcym zakresie:

Roboty prowadzone w poblizu czynnej sieci gazowej nalezq do robdt szczegdlnie
niebezpiecznych i wymagajqg dozoru przedstawiciela Zaktadu Gazowniczego
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Ze wzgledu na czeste wystepowanie stref zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia
ludzi, budowe nalezy prowadzi¢ z zachowaniem rygoréw bezpieczenstwa i dyscypliny.
Przed przystapieniem do prac budowlanych nalezy dokladnie zapoznac si¢ z projektem
budowlanym, przeszkoli¢ pracownikow z zakresu BHP oraz udziela¢c codziennie in-
struktazu. Poinformowac¢ pracownikow o sposobie zachowania sie¢ na obszarze budo-
wy. Wszystkich pracownikow wyposazy¢ w kamizelki ostrzegawcze, rekawice robocze i
dbac¢ o stan uzywalnosci srodkéw ochrony osobistej. Codziennie zglasza¢ odpowiednim
shuzbom technicznym miejsca prowadzenia prac grup budowlanych.

Prace w strefie kolizji z gazociagiem prowadzi¢ tylko pod nadzorem stuzb tech-
nicznych wlasciciela gazowniczego. Prace prowadzi¢ wykopem otwartym i stosowac sie
do wszystkich plecen i instrukcji inspektora nadzoru technicznego.

Przed przystapieniem do prac w kanalizacji teletechnicznej, poinstruowac pra-
cownikow o mozliwosci wystapienia zagrozenia gazowego, o odpowiednim oznakowaniu
i zabezpieczeniu prowadzonych prac. Przypominac¢ o obowiazku wietrzenia studni ka-
nalizacyjnych, sprawdzeniu obecnosci gazu oraz obowiazku asekuracji pracownika
wchodzacego do studni kanalizacyjne;j.

Prace w strefie skrzyzowania z kablem elektrycznym - udziela¢ instruktazu pra-
cownikom o mozliwym zagrozeniu. Prace prowadzi¢ metoda wykopu recznego, aby nie
uszkodzi¢ kabla(i) i spowodowac zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. Kazde
uszkodzenie powloki kabla natychmiast zglosi¢ stuzbom technicznym konserwujacym
dany kabel. Prace prowadzi¢ pod nadzorem pracownika z uprawnieniami.

Prace w pasie drogowym - udzieli¢ pracownikom instruktazu na temat zacho-
wania sie¢ na drodze oraz w pasie drogowym, gdzie odbywa sie¢ ruch kolowy. Prace bu-
dowlane wykonywac spoza pasa drogowego. Prace wystepujace w pasie drogowym mu-
sza by¢ oznakowane, zabezpieczone zgodnie z projektem organizacji ruchu.

2.3. CZESC ELEKTRYCZNA
Budowa linii oswietlenia ulic i likwidacja kolizji z linig s/N 15 kV i linig n/N 0,4 kV

Zakres prac budowa linii oswietlenia ulicznego

wykaz prac mogrych stwarzé zagraenie dlazycia i zdrowia

— roboty wykonywane w pasie drogi powiatowej

— roboty zwhzane z przemieszczaniem i zagczaniem gruntu

— roboty wykonywane na wysokciach powyej 5 m

— roboty wykonywane w pobiu czynnych urzdzen elektroenergetycznych pozos@jch w
eksploatacji ENEA S.A. powinne bywykonywane przez osoby , ktore wykastryg si
znajomdcia przepisbw BHP oraz ,instrukcji organizacji bezpieej pracy przy
urzadzeniach i instalacjach elektrycznych” wydanej prE&NEA S.A. z dnia 28-03-2006

U oo oo g od

Przebudowa: SKRZYZOWANIA, polega na rozebraniu istrdegj jezdni, krawzni-
kow i chodnikow, wykonaniu nowej jezdni rond i dejgdw do ronda, z betonu asfaltowego, na
podbudowie z mieszanki kruszywa tamanego, nowyabdiikéw szerokéci 2,0 do 3,50 m.
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Nalezy wykon& zjazdy na dziatki przylegte do projektowanej dragkostki betonowej brukar-
skiej gr. 8,0 cm. Projekt przewiduje takwykonanie korytowania i nasypow.

3. WYKAZ ISTNIEJACYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH :

3.1. Drogi migjskiei tereny nieutwardzone

3.2. Uzbrgjenie :

3.2.1. siellwodoci [ gowa

3.2.2 sellgazowa

3.2.2. selkanalizacji sanitarnegj

3.2.3 sieliteletechniczna TP SA

3.2.4 Siel lenergetyczna nn, napowietrzna i doziemna

4. KOLEJNOSC REALIZACJI

4.1. CZESC SANITARNA

Wykonanie odkrywek w punktach styku z istniepcymi sieciami .
Wytyczenie trasy projektowanej sieci

Wykonanie wykopdw i ich umocnia

Montaz przewodow

Préby szczelndci i cisnieniowe

Domiar geodezyjny

Zasypka wykopu; zagszczanie, demontaumocniar wykopow

4.2. CZESC ELEKTRYCZNA i TELETECHNICZNA

Wytyczenie trasy projektowanej sieci

Wykonanie wykopéw

Wykonanie przeciskéw

Wykonanie posypki pod kabel

Posadowienie stupdw energetycznych §wietleniowych
Demontaz koliduj acej sieci energetycznej

Montaz szafek KSR i SPP-SO

*  Montaz szafek i studni telekomunukacyjnych

0

U o mro o o g od

e roboty ziemne
» roboty brukarskie
« roboty nawierzchniowe

5. Potencjalne zagrozenia inne niz wymienione mogqgce
wystqgpi¢ podczas realizacji robét budowlanych

1. Wymagane sq zabezpieczenia:

11



- zbiorowe: w postaci rusztowan, bariery, balustrady, przykrywy, pokrywy
i nakrywy,

- indywidualne: drabiny wyjsciowe z wykopow
Ochrony osobiste: kaski chronigce przed upadkiem przedmiotdéw w trakcie
robdt z wysokosci oraz zabezpieczenia stanowisk w postaci siatek.

2. /agrozenia inne zwiqgzane z:

- Prowadzeniem robdét ziemnych przy uzyciu sprzetu zmechanizowanego,

- Stradunek i wytadunek materiatow i elementéw, urzgdzen na Srodki
transportu sprzetem mechanicznym oraz montaz technologiczny urzqdzen,

- Labezpieczenie scian wykopow wagskoprzestrzennych liniowych

- Usuwanie zabezpieczen wykopdw

6. Sposob prowadzenia instruktazu pracownikéw przed
przystgpieniem do realizacji robot szczegdlnie niebez-
piecznych

Do wykonywania prac budowlanych dopuszczac tylko pracownikéw prze-
szkolonych w zakresie bhp oraz udzielania pierwszej pomocy w razie wypadku.

Pracownicy obstugujacy urzgdzenia dzwigowe i rozdzielnice elekiryczne muszq po-
siadac¢ stosowne uprawnienia.

Zaleca sie przy przeszkoleniu, potozenie nacisku na nastepujgce czynnosci:

*  Wykonywanie wykopdw i zabezpieczen Scian

» Zabezpieczen kabli zasilajgcych elektronarzedzia. Wskazane stosowanie elek-
tfronarzedzi z napedem pneumatycznym.

» Prace na wysokosci na rusztowaniach.

7. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajgce zagro-
Zeniom

W trakcie robdt nalezy zapewni¢ odpowiednie oznakowanie robdt oraz
wykonac¢ zabezpieczenia w postaci barierek, pokryw, a w miejscach przejs¢ dla
pieszych bezpieczne ktadki (zgodne z przepisami BHP) oraz obustronnie odgrodzi¢
pas roboczy tymczasowymi barierkami.

Przy wykonywaniu robdt uzywac wytgczenie sprawnego sprzetu i narzedszi.

Pracownikbw wykonawcy nalezy wyposazy¢é w odpowiednie ochrony osobiste
i odziez roboczqg (kaski ochronne, ostony twarzy, ubrania, buty, rekawice).
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Na terenie budowy znajdowac sie powinna podreczna apteczka pierwszej
pomocy wyposazona w podstawowe leki i srodki opatrunkowe. W razie wypadku
udzieli¢ pierwszej pomocy, zapewni¢c pomoc lekarskg oraz usung¢ osoby trzecie z
miejsc wypadku.

Komunikacje umozliwiajgcq szybkg ewakuacje na wypadek pozaru, awarii, wy-
padku przy pracy czy innych zagrozen prowadzi¢ z wykorzystaniem istniejgcych
drog.

« Zapewni¢ statg tgcznos¢ Zapewni¢ osSwietlenie ostrzegawcze placu budowy
oraz stanowisk roboczych
Prace w zbiornikach przepompowni w razie koniecznosci oswietlenia prowadz¢ przy

uzyciu oSwietlenia o napieciu bezpiecznym (24 V).

Opracowac projekty organizacji ruchu na odcinkach drég objetych pracami w
zakresie budowy drog i sieci.

8. State dziatania zapobiegawcze

8.1. CZESC SANITARNA
8.1.1. Cagta kontrola stanu urzadzen i narzedzi uzywanych w procesie budowy ze szcze-
golnym zwréceniem uwagi na urgdzenia z nagdem elektrycznym, ich zasilaniem i zabez-

pieczeniem przed poraeniem.

8.1.2. Wyznaczenie wihxiwych stref pracy sprzty mechanicznego (samochody wywrotki,
koparki, agregaty pradotwércze, zgrzewarki) w gsiedztwie linii elektroenergetycznych.

8.1.3. Ochrona przed zawilgoceniem spgiu 0 zasilaniu elektrycznym.
8.14. Sukcesywne gbienie wykopow z jednoczesnym ich umacnianiem.
8.15. Sytuowanie koparki isrodkéw transportu poza klinem odtamu gruntu.
8.1.6. Zejcia do wykopow nie rzadziej nk co 20 m
8.1.7. Praca w ubraniu roboczym z dodatkowymi kamiglkami ostrzegawczymi.
8.2. CZESC ELEKTRYCZNA | TELETECHNICZNA
8.2.1. Cagtla kontrola stanu urzadzen i narzedzi uzywanych w procesie budowy
8.2.2. Organizacja pracy zgodna z RMG z dnia 17.08999 w ,sprawie bezpiecagstwa i hi-

gieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych” (przygotowasie miejsca pra-
cy, dopuszczenie do pracy)
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8.2.3. Pracownicy wykonugcy prace elektryczne posiada wazne swiadectwa kwalifikacyj-
ne dla odpowiedniej grupy urzdzen

8.2.4. Pracownicy przestrzegaj instrukcji transportu oraz stradunku, wszystkie urzadzenia
dzwigowe posiadaj swiadectwo bada z UDT

8.2.5. Wszelkie wykopy maj byé wygrodzone i zabezpieczone przed zawaleniem

8.2.6. Praca w ubraniu roboczym z dodatkowymi kamiglkami ostrzegawczymi.

9. Uwagi koncowe

Na podstawie niniejszej informacji przed przystgpieniem do realizacji robdt, kierow-
nik budowy winien opracowac plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z
§ 3 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

Opracowat:

mgr inz. Tadeusz Wyrwinski
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TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

Linia trasowania: PRZEDBORSKA
Pikieta poczatkowa: km 0+017.331
Pikieta koncowa: km 0+021.180

c > o < © ~ (;)>‘ . oo 8 = 2
= QN ~ o = N —~ o 2} =
; el e 585 |22| 2| ST EE5 | e @
© QS| & |P<c2®| Q5| 9E =& |lgcom | &
= 52| g2 |88 a3 5z [CEEE 83| SE
o = 8 |=< ¢ Sol| &a Xg I¥co .o N
s2| 8% |o&% |2¢8| = 8% 1883 | 3 T
a s o 0 ) s 1) O
0+017.331 2.74 0.00 0.00| 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00
0+018.000 3.62 2.12 2.12|] 0.00 0.00 2.12 2.12 0.00 2.12
0+021.000| 4.01 11.44 11.44] 0.00 0.00 13.56 13.56 0.00 13.56
0+021.180| 4.97 0.81 0.81] 0.00] 0.00 14.37 14.37 0.00 14.37

W=1437m?> N=0,0m?

c.d. TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

Linia trasowania: PRZEDBORSKA CENTRAL
Pikieta poczatkowa: km 0+021.186
Pikieta koncowa: km 0+046.090

' 2 S ® a 3 s =}
Sy o agm |[< S s 2o& IS 8
N = STE |gq @ X o2 E @ @
5] < ™ w0 5.8 £l o® ™ . 0.8 ™ — ™
< oz | 9| ¥3c [83| 9| zE | 585 | =E| BE
o S8 | o oeg 158 ¢ S °eg | ° -
=~ @ 22 |=°1 & X X 2> | x %
[e) o) o) 8 = o Qo _(E © 8 = [ Q
a o o O O O o
0+021.186 5.49 0.00 0.00] 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00
0+024.000 5.25 15.11 15.11) 0.00 0.00 15.11 15.11 0.00 15.11
0+026.092 4,93 10.61 10.61 0.00 0.00 25.73 25.73 0.00 25.73
0+027.000 5.79 4.86 4.86]0.00 0.00 30.59 30.59 0.00 30.59
0+030.000 6.89 19.01 19.01] 0.00 0.00 49.60 49.60 0.00 49.60
0+033.000 7.17 21.09 21.09] 0.00 0.00 70.69 70.69 0.00 70.68
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0+036.000 7.78 22.43 22.4310.00 0.00 93.11 93.11 0.00 93.11
0+039.000 8.48 24.39 24.391 0.00 0.00 11751 11751 0.00 117.50
0+042.000 9.29 26.66 26.66( 0.00 0.00 144.17 144.17 0.00 144.16
0+045.000 11.04 30.49 30.491 0.00 0.00 174.66 174.66 0.00 174.65
0+045.630 11.55 7.12 7.12] 0.00 0.00 181.77 181.77 0.00 181.77
0+046.090 11.97 541 5.41] 0.00 0.00 187.18 187.18 0.01 187.17

W = 187,18 m? N = 0,01 m?

c.d. TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

Linia trasowania: KRAKOWSKIE PRZED. 1
Pikieta poczatkowa: km 0+021.000
Pikieta koncowa: km 0+027.230

> ! =] ' >
=1 S &~ 2 ' D
sg | ¢ 2¢o | ga| 5 | 8 segl s | £
< < £ 2> 82E | £E ° & s < T __ c __
ol ST ® 0o 33| 5@ = 3 oK) ~ ™
< s2| BE | 225 |s8| WE| &5 | 225 | 2E | SE
a =) o~ o8 | 2> o~ °© 3 cog | 5~ =
S X 35/ oSO = 0 = ¢ = .S ®? ~
£s| & i &8 2 % £22| %
8 oe= o) O o= | 8 ©
0+021.000 5.27 0.00 0.00|] 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00
0+024.000 5.25 15.77 15.77 0.00 0.00 15.77 15.77 0.00 15.77
0+027.000 4.72 14.95 14.95 0.00 0.00 30.72 30.72 0.00 30.71
0+027.230 4.74 1.09 1.09 0.00 0.00 31.80 31.80 0.00 31.80

W=31,80m?> N=0,0m?

c.d. TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

Linia trasowania: KRAKOWSKIE PRZEDM. CENTRAL
Pikieta poczatkowa: km 0+027.230
Pikieta koncowa: km 0+063.693

1 Ll =] ]
— o o L ~ o L oA~ 1 o
ST | 35| 222|587 | 5. | sEE| &S|
© £E g | 3= [sEl 5| S8 | 882 | E@| =4
3 83 CE | wol |83] 0® =£ o8 | 2E| &8
= .0_’8' [e=] "g%% o mé g: 88% [ShE=] Oé
} 53| 2 | stz |58 | 2% |22 |x®| 2
=) & 2 % % E T
& O ser 2713 8 §et |o O
0+027.230 4.76 0.00 0.00| 0.00| 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00
0+028.979 6.62 9.90 9.90| 0.00| 0.00 9.90 9.90| 0.00 9.90
0+030.000 7.16 7.02 7.02| 0.00| 0.00 16.92 16.92|  0.00 16.92
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0+033.000 8.07 22.76 22.76) 0.00 0.00 39.68 39.68 0.00 39.68
0+036.000 7.97 23.93 23.93] 0.00 0.00 63.60 63.60 0.00 63.60
0+039.000 7.87 23.55 23.5510.00 0.00 87.16 87.16 0.00 87.15
0+040.592 7.67 12.22 12.22 0.00 0.00 99.37 99.37 0.00 99.36
0+042.000 6.05 9.66 9.66] 0.03 0.03 109.03 109.03 0.03 108.99
0+045.000 7.00 19.58 19.58 0.03 0.09 128.61 128.61 0.13 128.49
0+048.000 8.14 22.72 22,721 0.10 0.19 151.33 151.33 0.31 151.01
0+051.000 8.18 24.49 24.4910.20 0.45 175.82 175.82 0.76 175.05
0+054.000 8.60 25.17 25.17) 0.27 0.71 200.99 200.99 1.47 199.52
0+057.000 9.75 27.52 27.52]10.24 0.76 228.51 228.51 2.23 226.28
0+060.000 11.46 31.82 31.8210.53 1.14 260.33 260.33 3.38 256.95
0+063.000 13.20 36.99 36.99(1.09 2.43 297.31 297.31 5.80 291.51
0+063.693 13.75 9.34 9.34] 1.29 0.83 306.66 306.66 6.63 300.03

W =306,66 m?> N =6,63m?
c.d. TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

Linia trasowania: £t ACZNIK
Pikieta poczatkowa: km 0+000.000
Pikieta koricowa: km 0+019.096

> ' > ' >
Q o A~ o . Lo~
g | € [8¢@|sa|s | & 522 | 5 g
© < & ?’\ Ug‘v c E s _ E"m‘ _gg‘v QS c
@ R 5 @ wo®| RS | o® =E . o .8 Co =2
™ s2 | BE |95 | s wE| §Z ot | gE| €E
a =2 | ¢ sczs|s2| ¢ 2 | 23| °© ¥
$e | & |[gz3c|82| 3 % 2523 |« %
6 o2~ I} O 2= |8 o
0+000.000 7.91 0.00 0.00 2.72 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00
0+000.144 7.85 1.14 1.14 2.70 0.39 1.14 1.14 0.39 0.75
0+001.000 7.55 6.59 6.59 2.43 2.19 7.73 7.73 2.58 5.14
0+002.000 7.33 7.44 7.44 1.97 2.20 15.16 15.16 4.78 10.38
0+002.767 7.30 5.61 5.61 154 1.35 20.78 20.78 6.13 14.65
0+003.000 7.31 1.70 1.70 1.42 0.34 22.48 22.48 6.47 16.01
0+004.000 7.37 7.34 7.34 0.87 1.14 29.82 29.82 7.62 22.20
0+007.000 8.14 23.27 23.27 0.05 1.38 53.08 53.08 8.99 44.09
0+010.000 9.97 27.17 27.17 0.00 0.07 80.26 80.26 9.07 71.19
0+013.000 13.96 35.90 35.90 0.00 0.00 116.16 116.16 9.07 107.09
0+014.000 15.24 14.60 14.60 0.00 0.00 130.76 130.76 9.07 121.69
0+014.415 14.46 6.16 6.16 0.00 0.00 136.92 136.92 9.07 127.85
0+015.000 16.40 9.02 9.02 0.00 0.00 145.94 145.94 9.07 136.88
0+016.000 17.33 16.87 16.87 0.00 0.00 162.81 162.81 9.07 153.74
0+018.000 18.80 36.13 36.13 0.00 0.00 198.94 198.94 9.07 189.87
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0+019.000 19.14 18.97 18.97 0.00 0.00 217.91 217.91 9.07 208.84
0+019.036 19.22 0.70 0.70 0.00 0.00 218.61 218.61 9.07 209.54
0+019.096 19.17 1.14 1.14 0.00 0.00 219.75 219.75 9.07 210.68

W=219,75m? N =9,07 m?

c.d. TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

Linia trasowania: KRAKOWSKIE PRZED. 2
Pikieta poczatkowa: km 0+005.494
Pikieta koncowa: km 0+032.379

~| e : | > S : L o

S| 27|88 (SE[S°| 57 [see | 27| %

- O g e e S S O O
0+005.4941 2.91| 0.00 0.00| 0.00f 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00
0+008.0001 3.001 7.41 7.41] 0.25] 0.32 7.41 7.41 0.32 7.09
0+010.500] 1.91| 6.13 6.13] 0.39|] 0.80 13.54 13.54 111 12.43
0+010.510] 2.62| 0.02 0.02] 0.24] 0.00 13.57 13.57 112 12.45
0+012.000| 2.46| 3.79 3.79] 0.89] 0.84 17.35 17.35 1.96 15.40
0+016.000] 1.88| 8.68 8.68] 2.26|] 6.30 26.03 26.03 8.26 17.78
0+020.000| 1.89| 7.52 7.52] 2.00| 8.52 33.56 33.56 16.78 16.78
0+022.812] 1.67| 5.01 5.01] 1.68| 5.17 38.56 38.56 21.94 16.62
0+024.000] 1.58] 1.92 1921 1.55| 1.05 40.49 40.49 22.99 17.49
0+027.000] 1.39] 4.45 4.45] 1.94| 3.38 44.94 44.94 26.37 18.57
0+028.562| 1.29] 2.10 2.10| 2.31| 2.46 47.04 47.04 28.83 18.21
0+030.000] 1.27|] 1.86 1.86] 2.70] 3.08 48.90 48.90 31.92 16.98
0+032.379] 3.80] 9.09 9.09| 1.68] 3.90 57.99 57.99 35.82 22.17
0+032.379] 3.80] 0.00 0.00| 1.68] 0.00 57.99 57.99 35.82 22.17

W =57,99 m* N = 35,82 m*

c.d. TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

Linia trasowania: RONDO 1_KRAWEDZ_ ZEWN
Pikieta poczatkowa: km 0+000.000
Pikieta kohcowa: km 0+097.380
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0+000.000| 5.32 0.00 0.00| 1.61 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00

0+005.000| 4.60] 18.13 18.13| 1.58| -0.31 18.13 18.13 -0.31 18.44

0+010.000| 4.01] 16.07 16.07| 1.63| -0.06 34.20 34.20 -0.37 34.56

0+015.000| 3.77| 14.76 14.76| 1.78 0.24 48.95 48.95 -0.12 49.08

0+017.420| 3.75 6.98 6.98| 0.70 0.27 55.93 55.93 0.15 55.78

0+020.000| 3.93 7.63 7.63| 3.86 111 63.56 63.56 1.26 62.30

0+025.000| 3.82] 14.91 14.91| 4.49 3.93 78.47 78.47 5.19 73.28

0+030.000| 3.84| 14.72 14721 5.28 4.87 93.18 93.18| 10.06 83.13

0+034.160| 3.82] 12.30 12.30] 5.94 4.84 105.48 105.48] 14.90 90.58

0+035.000| 3.83 2.50 2.50] 6.06 1.06 107.98 107.98] 15.96 92.02
0+036.000| 3.99 3.08 3.08] 6.19 1.30 111.07 111.07| 17.25 93.81
0+039.000| 4.97| 11.18 11.18] 6.50 4.05 122.25 122.25] 21.31 100.94
0+040.000| 4.98 4.29 4.29| 6.57 1.40 126.54 126.54| 22.71 103.83
0+042.000| 4.77 8.44 8.441 6.67 2.85 134.99 134.99| 25.56 109.43
0+043.240| 4.68 5.08 5.08] 6.71 1.79 140.06 140.06| 27.35 112.72
0+045.000| 4.63 7.12 7.12| 6.73 2.56 147.19 147.19] 29.91 117.28
0+048.000| 4.41] 11.79 11.79]| 6.65 4.37 158.97 158.97| 34.28 124.69
0+050.000| 3.75 6.95 6.95| 6.54 2.88 165.92 165.92| 37.17 128.75
0+051.000| 3.32 2.88 2.88| 6.46 1.42 168.80 168.80] 38.59 130.21
0+051.960| 3.28 2.52 2.52] 6.36 1.35 171.32 171.32] 39.94 131.38
0+055.000| 3.12 7.64 7.64] 6.06 4.13 178.96 178.96| 44.07 134.89

0+060.000| 2.90| 11.61 11.61]| 5.53 6.33 190.56 190.56] 50.40 140.16

0+065.000| 2.94] 11.06 11.06] 5.09 5.75 201.63 201.63| 56.15 145.47

0+070.000| 2.94| 11.16 11.16] 2.78 3.91 212.79 212.79| 60.07 152.72

0+075.000| 2.89] 11.13 11.13] 2.85 2.30| 223.92 223.92| 62.37 161.55

0+080.000| 3.06] 11.27 11.27] 2.92 2.09] 235.19 235.19| 64.46 170.73

0+085.000| 3.51| 12.36 12.36| 2.74 1.70] 247.55 247.55| 66.16 181.39

0+090.000| 4.20] 14.40 14.40| 2.38 1.12] 261.95 261.95| 67.28 194.67

0+095.000| 4.75]| 16.48 16.48| 1.85 0.34| 278.43 278.43| 67.62 210.82

0+097.380| 5.31 8.70 8.70| 1.61] -0.12| 287.13 287.13| 67.50 219.63

W=1287,13m° N=67,50m?
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c.d. TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

Linia trasowania: RONDO 2_KRAWEDZ_ ZEWN
Pikieta poczatkowa: km 0+000.000
Pikieta kohcowa: km 0+097.389
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0+000.000| 3.99 0.00 0.00|] 2.00|] 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00

0+005.000| 3.56| 14.47 14.47| 2.17| 2.37 14.47 14.47 2.37 12.10

0+010.000| 3.22| 12.93 12.93] 1.71] 2.60 2741 27.41 4.96 22.44

0+015.000| 3.48| 12.98 12.98] 1.75| 2.72 40.39 40.39 7.68 32.71

0+020.000| 4.18] 15.18 15.18] 1.75| 2.74 55.57 55.57] 10.42 45.15

0+025.000| 3.87| 15.89 15.89] 1.70| 2.70 71.46 71.46] 13.12 58.34

0+030.000| 4.47| 16.27 16.27] 1.61| 257 87.72 87.72] 15.68 72.04

0+035.000| 4.44| 17.34 17.34]| 1.54| 2.42 105.07 105.07|] 18.10 86.96

0+040.000| 3.55| 15.54 15541 1.71] 2.53 120.61 120.61] 20.63 99.98

0+045.000| 2.93| 12.73 12.73| 6.64] 4.93 133.34 133.34| 25.57 107.77

0+047.655| 2.49 5.70 5.70|] 6.92] 3.92 139.04 139.04] 29.49 109.55
0+048.000| 2.43 0.67 0.67] 6.98] 0.53 139.71 139.71] 30.02 109.69
0+048.112| 2.40 0.27 0.27]| 7.03] 0.78 139.98 139.98] 30.80 109.18
0+050.000| 2.09 3.38 3.38] 7.23] 2.96 143.36 143.36] 33.76 109.59
0+051.000| 1.93 1.61 1.61] 7.32| 1.60 144.96 144.96| 35.37 109.60
0+054.000| 1.49 4.14 4.14) 7.58| 4.98 149.10 149.10] 40.35 108.75
0+055.000| 1.35 1.16 1.16] 7.65] 1.72 150.26 150.26| 42.07 108.19
0+056.582| 1.12 1.60 1.60| 7.74] 2.76 151.86 151.86| 44.82 107.03
0+057.000| 1.08 0.38 0.38| 7.75] 0.74 152.23 152.23| 45.56 106.67
0+060.000| 0.66 2.16 2.16| 2.99| 4.14 154.39 154.39] 49.70 104.69
0+063.000| 0.58 1.58 1.58] 3.01] 2.98 155.96 155.96] 52.69 103.28
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c.d. TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

Linia trasowania: S. ZEROMSKIEGO
Pikieta poczatkowa: km 0+036.109
km 0+049.302

Pikieta koncowa:

0+065.000| 0.62 1.03 1.03| 2.98] 1.98 156.99 156.99 54.67 102.32
0+066.000| 0.65 0.54 0.54]1 2.95] 0.98 157.53 157.53 55.65 101.88
0+069.000| 0.73 1.69 1.69| 2.82] 2.85 159.22 159.22 58.49 100.72
0+070.000| 0.80 0.61 0.61]| 2.77] 0.91 159.82 159.82 59.41 100.42
0+072.000 1.04 1.44 1.44] 2.64| 1.75 161.26 161.26 61.16 100.10
0+072.343 1.08 0.28 0.28] 2.61] 0.29 161.55 161.55 61.45 100.10
0+075.000 1.47 2.64 2.64] 243 2.14 164.19 164.19 63.59 100.60
0+080.000| 2.09 6.91 6.91] 2.19] 3.62 171.10 171.10 67.20 103.90
0+085.000| 2.57 9.03 9.03] 1.93} 3.19 180.14 180.14 70.39 109.75
0+090.000| 3.05 10.82 10.82] 1.70| 2.76 190.96 190.96 73.15 117.81
0+095.000| 4.07 13.73 13.73]| 3.04] 2.17 204.69 204.69 75.31 129.37
0+095.250| 4.10 1.02 1.02| 3.03] 0.76 205.71 205.71 76.07 129.64
0+097.389| 3.99 6.69 6.69| 3.16] 0.78 212.40 212.40 76.85 135.55
W=21240m* N =76,85m"

c.d. TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

Linia trasowania: ZEROMSKIEGO CENTRAL
Pikieta poczatkowa: km 0+049.340
km 0+080.971

Pikieta kohcowa:
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0+036.109 5.02 0.00 0.00] 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00
0+040.000 3.97 17.49 17.49] 0.00 0.00 17.49 17.49 0.00 17.49
0+045.000 3.72 19.22 19.22] 0.00 0.01 36.71 36.71 0.02 36.69
0+049.302 6.60 22.19 22.19] 0.00 0.01 58.90 58.90 0.03 58.87
W=5890m* N=0,03m*




c.d. TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

Linia trasowania: SLASKA
Pikieta poczatkowa: km 0+029.808
km 0+047.106

Pikieta kohcowa:
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0+049.340 6.62 0.00 0.00] 0.00] 0.00 0.00 0.00] 0.00 0.00
0+050.000 6.65 4.35 4.35] 0.00f] 0.00 4.35 4.35] 0.00 4.35
0+055.000 7.15 34.26 34.26] 0.00] 0.00 38.61 38.61] 0.00 38.61
0+057.300 7.33 16.55 16.55| 0.00| 0.00 55.17 55.17] 0.01 55.16
0+060.000 7.38 19.85 19.85] 0.00| 0.00 75.02 75.02] 0.02 75.01
0+065.000 7.67 37.62 37.62] 0.00] 0.00 112.64 112.64] 0.03 112.61
0+070.000 8.49 40.40 40.40] 0.00f| 0.02 153.04 153.04] 0.05 152.99
0+075.000 9.20 44 .23 44 23] 0.20| 0.52 197.27 197.27] 0.57 196.70
0+080.000 11.06 50.65 50.65| 0.56| 1.91 247.91 247.91] 2.48 245.44
0+080.470 11.44 5.29 5.29] 0.50] 0.25 253.20 253.20| 2.73 250.47
0+080.970 4.73 4.05 4.05] 0.00f 0.12 257.25 257.25| 2.85 254.40
0+080.971 4.73 0.00 0.00] 0.00] 0.00 257.25 257.25| 2.85 254.40
W =257,25m* N=2,85m*

T ' o ,.% P : o oS : 2
= N —~ o = —~ o T b
: 8| Se|ses |28l é5| Se Bos | fa] @
D QS| «€ |2co®@| Q3| @& =& |lgcoqg E| &
v B o o] o= E“ IS B o ~8 ~ O s O = i‘ gl o 5 8 e
" 2¢| =3 | 288|235 g2 | =8 keEH 28| 5
25| =2 |92 3 2 =2 ®R68 | T35
o= O oo E‘ o < 8 O O 2 ? O 8
0+029.808| 3.85 0.00 0.00| 0.00| 0.00 0.00 0.00] 0.00 0.00
0+032.000| 3.11 7.62 7.62| 0.00| 0.00 7.62 7.62] 0.00 7.62
0+034.000| 2.28 5.39 5.39] 0.00| 0.00 13.01 13.01| 0.00 13.01
0+036.000| 2.40 4.68 4.68] 0.00] 0.00 17.69 17.69| 0.00 17.69
0+038.000| 2.47 4.87 4.87] 0.00] 0.00 22.56 22.56| 0.00 22.56
0+039.600| 2.43 3.92 3.92| 0.00| 0.00 26.48 26.48| 0.00 26.48
0+039.620| 3.42 0.06 0.06]| 0.00f 0.00 26.54 26.54|] 0.00 26.54
0+040.720| 5.37 4.83 4.83] 0.01] 0.00 31.38 31.38] 0.00 31.37
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0+042.000 5.29 6.82 6.82] 0.03 0.03 38.20 38.20 0.04 38.16

0+045.000 5.13 15.62 15.62| 0.08 0.18 53.82 53.82 0.22 53.60

0+047.106 4,99 10.65 10.65] 0.10 0.19 64.47 64.47 0.41 64.07
W=64,47m° N=0,41m°

c.d. TABELA OBJ ETOSCI ROBOT ZIEMNYCH

km 0+071.423

Linia trasowania: SLASKA CENTRAL
Pikieta poczatkowa: km 0+050.000
Pikieta kohcowa:
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0+050.000| 4.87 0.00 0.00] 0.12] 0.00 0.00 0.00] 0.00 0.00
0+050.262| 4.85 1.27 1.27] 0.12] 0.01 1.27 1.27] 0.01 1.26
0+055.000f 4.51 22.17 22.17] 0.10] 0.53 23.45 23.45] 0.54 22.90
0+060.000| 4.84 23.37 23.37] 0.03] 0.34 46.82 46.82] 0.88 45.93
0+060.055| 4.84 0.27 0.27] 0.03] 0.00 47.08 47.08] 0.88 46.20
0+065.000 5.11 24.61 24.61| 0.04 0.17 71.70 71.70 1.05 70.65
0+070.000 6.03 27.85 27.85| 0.17 0.51 99.55 99.55 1.56 97.99
0+071.423 6.54 8.94 8.94| 0.17 0.24 108.49 108.49 1.80 106.69
W =108,49m* N=1,80m*
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