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ST 1 — Roboty rozbiérkowe
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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST - Specyfikacja Techniczna

SST - Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna
ITB - Instytut Techniki Budowlanej

PzJ - program zapewnienia jakoSci

bhp - bezpieczenstwo i higiena pracy
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaciji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot rozbiérkowych zwigzanych z realizacjg zadania inwestycyjnego pod nazwa:

Urzadzenie schroniska — noclegowni dla bezdomnych w czesci istniejgcego pawilonu ustugowego
przy ulicy Wroniej 55/59 w Piotrkow Tryb.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgcych i majgcych na celu wy-
konanie rozbidrek wystepujgcych w obiekcie.
W zakres tych robét wchodza:
a) roboty obejmujace:
® rozebranie Scian zewnetrznych wraz ze stolarkg okienna,
rozebranie $cian wewnetrznych murowanych, stalowych, drewnianych
demontaz oscieznic,
demontaz okien drewnianych,
demontaz oktadzin $ciennych ceramicznych,
demontaz urzgdzenh i instalacji,
odbicie tynku.
demontaz i utylizacja ptyt azbestowych.
b) roboty przygotowawcze:
@ ogrodzenie tymczasowe placu budowy,
e itp.
Wyszczegodlnienie czynnosci:

e przygotowanie stanowiska roboczego,

e wewnetrzny transport poziomy i pionowy na potrzebne odlegtosci w poziomie i na potrzebng wy-
sokos¢ narzedzi, lin zabezpieczajgcych i wszelkiego drobnego sprzetu pomocniczego,

® segregowanie, sortowanie i uktadanie materiatéw i urzgdzen uzyskanych z rozbiorki elementéw
budynku oraz materiatéw rusztowaniowych, pomostéw, stemplowan itp. w obrebie strefy obiektu
rozbieranego,

e obstugiwanie sprzetu nieposiadajgcego etatowej obstugi,

e utrzymywanie w stanie przejezdnym drég dojazdowych dla pojazdow samochodowych w celu
wywiezienia ze strefy przyobiektowej gruzu i materiatdw uzyskanych z rozbiorki, rusztowan,
stemplowan, itp.,

e utrzymanie w porzadku stanowiska roboczego,

e wykonanie czynnosci zwigzanych z likwidacja stanowiska roboczego,

e wykonanie niezbednych zabezpieczerh bhp na stanowisku roboczym oraz wokét bezposredniej
strefy przyobiektowe;,

e oprzatniecie placu (strefy) budowy (rozbidrki).

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
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1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

4. TRANSPORT

Transport materiatéw z rozbidrki srodkami transportu.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych nalezy:
— teren ogrodzi¢ i oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47
poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.
— Roboty rozbiérkowe wykonywaé recznie. Materiat poza obreb budynku znosi¢ lub spuszcza¢ rynna-
mi w sposéb zabezpieczajgcy przed uszkodzeniem.
— Teren oczyscic z resztek materiatéw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla robot rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.3.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sa:
Demontaz schodéw, opraw oswietleniowych, kratek wentylacyjnych — [szt.]
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Rozbidrka rur spustowych, demontaz instalacji odgromowej — [m]
Rozbidrka obrébek blacharskich — [m?]

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inzyniera
mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE

— Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inzynier.
— llo&ci robét rozbidrkowych mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.
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